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1 LIZENZVERTRAG

Lesen Sie bitte die Lizenzvereinbarung dieses Lizenzvertrages sorgféltig, bevor Sie die Software installieren. Durch
das Installieren der Software stimmen Sie den Bedingungen dieses Lizenzvertrages zu.

Diese Software-Lizenzvereinbarung, nachfolgend als ,Lizenz* bezeichnet, enthalt alle Rechte und Beschrénkungen
fur Endanwender, die den Gebrauch der begleitenden Software, Bedienungsanleitung und sonstigen Unterlagen,
nachfolgend als ,Software” bezeichnet, regeln.

1.

2.

10.

11.
12.

13.

14.

15.

Dieser Lizenzvertrag ist eine Vereinbarung zwischen dem Lizenzgeber und Lizenznehmer, der die Lizenz
erhalt, um die genannte Software zu verwenden.

Dem Lizenznehmer ist bekannt, dass dies nur eine beschrankte, nicht exklusive Lizenz ist. Dies bedeutet,
dass der Lizenznehmer keinerlei Recht auf Lizenzvergabe hat. Der Lizenzgeber ist und bleibt der Eigentii-
mer aller Titel, Rechte und Interessen an der Software.

Die Software ist urheberrechtlich geschiitztes Eigentum der MAGNA Telemotive GmbH. Das Programm o-
der Teile davon dirfen nicht an Dritte vermietet, verkauft, weiterlizenziert oder sonst in irgendeiner Form
ohne ausdruckliche, schriftiche Genehmigung der MAGNA Telemotive GmbH weitervermarktet werden. Der
Anwender darf die Software und deren Bestandteile weder verandern, modifizieren noch sonst in irgendei-
ner Form riickentwickeln oder dekompilieren.

Diese Software unterliegt keiner Garantie. Die Software wurde verkauft wie sie ist, ohne jegliche Garantie.
Falls irgendwann ein Benutzer sein System andert, tragt der Lizenzgeber keine Verantwortung dafir, die
Software zu andern, damit sie wieder funktioniert.

Diese Lizenz erlaubt dem Lizenznehmer, die Software auf mehr als einem Computersystem zu installieren,
solange die Software nicht gleichzeitig auf mehr als einem Computersystem verwendet wird. Der Lizenzneh-
mer darf keine Kopien der Software machen oder Kopien der Software erlauben, wenn keine Autorisierung
dafur besteht. Der Lizenznehmer darf lediglich zu Sicherungszwecken Kopien der Software machen. Der
Lizenznehmer ist nicht berechtigt, die Software oder ihre Rechte aus dieser Lizenzvereinbarung weiterzuge-
ben oder zu Gbertragen.

Der Lizenzgeber ist gegenliber dem Lizenznehmer weder fur Schaden, einschliellich kompensatorischer,
spezieller, beildaufiger, exemplarischer, strafender oder folgenreicher Schaden, verantwortlich, die sich aus
dem Gebrauch dieser Software durch den Lizenznehmer ergeben.

Der Lizenznehmer ist bereit, den Lizenzgeber zu schiitzen, zu entschadigen und fern zu halten von allen
Ansprichen, Verlusten, Schaden, Beschwerden oder Ausgaben, die mit den Geschéftsoperationen des Li-
zenznehmers verbunden sind oder sich aus diesen ergeben.

Der Lizenzgeber hat das Recht, diesen Lizenzvertrag sofort zu kiindigen und das Softwarebenutzungsrecht
des Lizenznehmers zu begrenzen, falls es zu einem Vertragsbruch seitens des Lizenznehmers kommt. Die
Laufdauer des Lizenzvertrages ist auf unbestimmte Zeit festgelegt.

Der Lizenznehmer ist bereit, dem Lizenzgeber alle Kopien der Software bei Kiindigung des Lizenzvertrages
zuriickzugeben oder zu zerstéren.

Dieser Lizenzvertrag beendet und ersetzt alle vorherigen Verhandlungen, Vereinbarungen und Abmachun-
gen, zwischen dem Lizenzgeber und Lizenznehmer beziglich dieser Software.

Dieser Lizenzvertrag unterliegt deutschem Recht.

Wenn eine Bestimmung dieses Lizenzvertrages nichtig ist, wird dadurch die Gultigkeit der verbleibenden
Bestimmungen dieses Lizenzvertrages nicht beriihrt. Diese nichtige Bestimmung wird durch eine glltige, in
Ubereinstimmung mit den gesetzlichen Vorschriften stehende Bestimmung mit &hnlicher Absicht und &hnli-
chen, wirtschaftlichen Auswirkungen ersetzt.

Der Lizenzvertrag kommt durch Ubergabe der Software von dem Lizenzgeber an den Lizenznehmer und/o-
der durch den Gebrauch der Software durch den Lizenznehmer wirksam zustande. Dieser Lizenzvertrag ist
auch ohne die Unterschrift des Lizenzgebers giltig.

Die Lizenz erlischt automatisch, wenn der Lizenznehmer den hier beschriebenen Lizenzbestimmungen nicht
zustimmt oder gegen die Lizenzbestimmungen dieses Lizenzvertrages verstolit. Bei Beendigung ist der Li-
zenznehmer verpflichtet, sowohl die Software als auch samtliche Kopien der Software in bereits installierter
Form oder gespeichert auf einem Datentrager zu I6schen, zu vernichten oder der MAGNA Telemotive
GmbH zurlick zu geben.

Der Lizenznehmer haftet firr alle Schaden, welche dem Lizenzgeber durch die Verletzung dieses Lizenzver-
trags entstehen.
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2 PRODUKTHAFTUNG

Die Allgemeinen Verkaufs- und Lieferbedingungen der MAGNA Telemotive GmbH finden Sie
auf unserer Webseite (https://telemotive.magna.com) im Impressum



https://telemotive.magna.com/
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3 Ubersicht

Diese Anleitung beschreibt die Funktion der Lizenz CAN Calibration Protocol (CCP) und Ex-
tended Calibration Protocol {Universal Measurement and Calibration Protocol} (XCP) fir die
Datenlogger:

e BLUEPIRAT2

e BLUEPIRAT2 5E

e BLUEPIRAT Mini

e BLUEPIRAT Remote

der MAGNA Telemotive GmbH.

Es werden die Konfiguration und Anwendung dieser Funktion beschrieben. Fur allgemeine
Punkte wird auf die Benutzerhandbiicher des verwendeten Datenloggers, sowie des gemein-
sam giltigen System Client verwiesen.

Dieses Dokument bezieht sich auf die Firmware Version 03.04.03 und den System Client ab
Version 3.4.3. Einige Eigenschaften und Funktionen variieren je nach Modell und installierter
Lizenz oder stehen in alteren Versionen nicht zur Verfligung.

Software-Updates und Anleitungen fiir andere, optional erhaltliche, lizenzpflichtige Erweiterun-
gen stehen im Service Center der MAGNA Telemotive GmbH zur Verfigung (Adresse siehe un-
ter Kontakt auf der letzten Seite).

Um einen maglichst zuverlassigen Betrieb Ihres Systems zu gewahrleisten, stellen Sie bitte si-
cher, dass Sie immer eine aktuelle Version der Firmware und Software verwenden.




BLUEPIRAT SERIE | CCP / XCP ANLEITUNG / seite 7 von 51

4 Systemvoraussetzungen

Kontrolleinheit

Um die Gerate mit dem System Client konfigurieren zu kdnnen, ist ein PC oder Laptop mit
Windows nétig. Damit kdnnen spater auch die aufgezeichneten Daten vom Datenlogger herun-
tergeladen und offline (ohne angeschlossenen Datenlogger) weiterverarbeitet werden.

System Client

Der Software-Client erméglicht die Konfiguration der Gerate sowie das Herunterladen und Kon-
vertieren der aufgezeichneten Daten. Ein Firmwareupdate der Gerate kann ebenfalls durch den
System Client erfolgen, damit Ihre Gerate immer auf dem neusten Stand sind.

BLUEPIRAT2 / BLUEPIRAT2 5E / BLUEPIRAT Mini

Die Buskommunikation zwischen den Steuergeréten und Busteilnehmern wird von den Daten-
loggern sehr prazise aufgezeichnet. Die aufgezeichneten Daten kénnen Uber Ethernet von den
Datenloggern heruntergeladen und z. B. auf einem Testrechner analysiert werden.

Der BLUEPIRAT?2 ist unser All-in-one-Datenlogger der Spitzenklasse. Sieben Modelle decken
alle relevanten Schnittstellen ab.

Der BLUEPIRAT?2 5E bietet zuséatzlich optimiertes Power Management mit Power Backup, funf
eingebaute Ethernet-Buchsen sowie besonders schnelles Aufstarten. Der BLUEPIRAT2 / 5E ist
Uber_System Link flexibel erweiterbar.

Der BLUEPIRAT Mini ist der weltweit kleinste Datenlogger mit diesem herausragenden Funkti-
onsumfang. Er punktet mit weitreichender Schnittstellenabdeckung, stabilem Temperaturverhal-
ten, sehr geringem Energieverbrauch, 4-fach GBit Ethernet und vielem mehr. Uber System Link
kénnen mehrere unterschiedlicher BLUEPIRAT Mini zu einem Gesamtsystem kombiniert, und
so einfach verwaltet werden.

Remote Control Touch

Bedienen Sie Ihren BLUEPIRAT Mini oder BLUEPIRAT2 sicher und komfortabel vom Fahrer-
oder Beifahrersitz aus. Uber System Link wird unsere neue Fernbedienung Teil Ihres Logger-
Netzwerks. Eine Fernbedienung kann so alle verbundenen Logger bedienen.

BLUEPIRAT Remote

Wahrend die Remote Control Touch eine reine Fernbedienung zur Verwaltung einzelner Gerate
oder eines TSL Verbundes ist, bietet der BLUEPIRAT Remote zusatzliche Loggerfunktionalitat
durch einen internen Speicher und einige Schnittstellen an.

A2L-Datei

Diese Datei definiert die Parameter, die fir eine CCP/XCP-Kommunikation zwischen dem Te-
lemotive Datenlogger und dem Steuergerat nétig sind. Diese Datei ist flr jedes Steuergerat (so-
gar fur jeden Hard- und Softwarestand) unterschiedlich und kann deshalb nicht von der MAGNA
Telemotive GmbH bereitgestellt werden. Bitte kontaktieren Sie den entsprechenden Steuerge-
ratelieferant, um eine giltige Datei zu bekommen.

Lizenz

Eine installierte Lizenz auf dem Datenlogger ist fur die Benutzung des Zusatzfeatures Logging
von CCP / XCP notwendig. Einstellungen bei lizensierten Features kdnnen nur mit einer gulti-
gen Lizenz vorgenommen werden.

Sollten Sie eine entsprechende Lizenz fur Ihr Produkt benétigen, wenden Sie sich bitte an unse-
ren Vertrieb. (Adresse siehe Kontakt auf der letzten Seite)


https://www.telemotive.de/de/produkte/software/telemotive-system-link/
https://www.telemotive.de/de/produkte/software/telemotive-system-link/
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4.1 Weiterfihrende Anleitungen

AulRer dieser Anleitung finden Sie in unserem Service Center unter https://sc.telemotive.de/blu-
epirat Haupt-Anleitungen fir den Client sowie fur die einzelnen Datenlogger-Generationen.

Benutzerhandbuch fir den System Client
https://sc.telemotive.de/4/uploads/media/TelemotiveSystemClient Benutzerhandbuch.pdf

Benutzerhandbuch fiir den BLUEPIRAT2 / BLUEPIRAT2 5E
https://www.telemotive.de/4/uploads/media/blue PiraT2 Benutzerhandbuch.pdf

Benutzerhandbuch fiir den BLUEPIRAT Mini
https://www.telemotive.de/4/uploads/media/blue PiraT Mini Benutzerhandbuch.pdf

Benutzerhandbuch fiir die Remote Control Touch
https://sc.telemotive.de/4/uploads/media/RCTouch Benutzerhandbuch.pdf

Benutzerhandbuch fir die BLUEPIRAT Remote
https://sc.telemotive.de/4/uploads/media/blue PiraT Remote Benutzerhandbuch.pdf

Um bei Bedarf schnell darauf zugreifen zu kénnen, sind die wichtigsten Handbiicher auch im
Client verlinkt und Giber den Menlpunkt [Hilfe] direkt aus dem Client erreichbar:

Datei Extras Fenster

Ly ) .
Netzwerk-L r Telemotive Systemn Client Handbuch =
blue PiraT 2 Handbuch =
Mame 5 E
blue PiraT Mini Handbuch .-

Rerote Control Touch Handbuch
blue PiraT Remote Handbuch

m

Info

.1

Abbildung 4.1: Verlinkung der Handbicher im Client

Fur lizenzpflichtige Erweiterungen stehen im Service Center separate Anleitungen zur Verfi-
gung. Eine Liste der lizenzpflichtigen Zusatzfunktionen finden Sie in den Benutzerhandbiichern
im Kapitel Zuséatzliche Funktionen Uber optionale Lizenzen.


https://sc.telemotive.de/bluepirat
https://sc.telemotive.de/bluepirat
https://sc.telemotive.de/4/uploads/media/TelemotiveSystemClient_Benutzerhandbuch.pdf
https://www.telemotive.de/4/uploads/media/blue_PiraT2_Benutzerhandbuch.pdf
https://www.telemotive.de/4/uploads/media/blue_PiraT_Mini_Benutzerhandbuch.pdf
https://sc.telemotive.de/4/uploads/media/RCTouch_Benutzerhandbuch.pdf
https://sc.telemotive.de/4/uploads/media/blue_PiraT_Remote_Benutzerhandbuch.pdf
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4.2 Zusatzliche Funktionen uber optionale Lizenzen

Zusétzliche Funktionen kénnen durch den Kauf von Lizenzen und deren Installation aktiviert
werden. Diese Lizenzen sind Uber unseren Vertrieb zu beziehen. Fir jede lizenzpflichtige Zu-
satzfunktion finden Sie eine komplette Anleitung in unserem Service Center. Derzeit stehen fol-
gende Lizenzen zur Verfugung.

Funktion
Kameraanbindung
WLAN

GPS Logging
Messungen mit CCP
Messungen mit XCP

MOST150 Streaming
MLBevo

Download Terminal

TPE

Testautomatisierung

Mobilfunk

Beschreibung

Video-Aufnahme Uber Videoserver oder Netzwerk-Kameras

Unterstitzung von W-LAN

(802.11, 802.11a, 802.11n), (802.11ac ab FW 02.04.01)

Tracking der GPS-Daten

CAN Calibration Protocol

Universal Measurement and Calibration Protocol, Aktuell ist die Funktionalitat fur
Ethernet (XCP on Ethernet) und den CAN-Bus (XCP on CAN) verfugbar.
Logging MOST150 synchronous / isochronous Daten

Mit der Lizenz Connected-Gateway MLBevo kénnen Sie Daten des ATOP Steu-
ergerates MLBevo Uber USB auf den Telemotive Datenloggern aufzeichnen und
spater mit dem System Client konvertiert werden.

(ab FW 02.01.01)

Das Download Terminal erlaubt eine automatisierte Abarbeitung von konfigurier-
ten Aufgaben fir festgelegte Gerate-Gruppen.

(ab FW 02.03.01)

TPE = Telemotive Performance Extension

Erhéhung der Aufzeichnungsrate fiir Ethernet-Daten auf bis zu 100Mbit/s

(ab FW 02.04.01)

Schnittstelle zur Anbindung von Testautomatisierungs-Werkzeugen. Aktuell wird
das Senden von CAN-Nachrichten unterstutzt.

(ab FW 02.04.01)

Ermdglicht das Versenden von Statusmeldungen des Loggers tber das Mobil-
funknetz.

(ab FW 03.01.01)

Tabelle 4.1: Zuséatzliche Funktionen tUber optionale Lizenzen
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4.3 Firmware Care
Die MAGNA Telemotive GmbH investiert sehr viel in die Weiterentwicklung lhrer Produkte.

Hierzu werden regelmaRiig neue Funktionen und Erweiterungen tber Firmware- und Client-Re-
leases zur Verfigung gestellt.

Wichtigste Eckpunkte

Im Rahmen des Service Produkts ,Firmware Care” werden neue Software und Firmware Versi-
onen zeitlich limitiert als Download zur Verfigung gestellt. Ab Kaufdatum des BLUEPIRAT Ra-
pid steht Ihnen dieser Service fir 12 Monate zur Verflgung. Dieser Zeitraum ist verlangerbar.

Fur Details wenden Sie sich bitte an lhren Vertriebspartner (Adressen siehe Kontakt am Ende
des Handbuchs).

Betroffene BLUEPIRAT Produkte

e BLUEPIRAT Mini

e BLUEPIRAT2 5E

e BLUEPIRAT2

e BLUEPIRAT Remote

¢ Remote Control Touch
e BLUEPIRAT Rapid

Zu beachten:
Erweiterungen sind nur in der aktuellen Firmware moglich.

Achtung:

Bitte beachten Sie, dass Firmware-Updates fir neue Hauptversionen (04.00.01 / 05.00.01)
lizenzpflichtig sind und NICHT auf Gerate ohne entsprechende Lizenz aufgespielt werden
konnen.

Sollten Sie eine entsprechende Lizenz fur Ihr Produkt benétigen, wenden Sie sich bitte an unse-
ren Vertrieb unter TMO.Sales@magna.com. (Adresse siehe unter Kontakt auf der letzten Seite)

Abbildung 4.2: BLUEPIRAT2


mailto:TMO.Sales@magna.com
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5 Uberblick / Beschreibung

Um einen einfachen Systemuberblick zu erhalten, kann das System in drei grundlegenden Tei-
len betrachtet werden:

1. Einstellung und Konfiguration
2. Betrieb und Datenaufzeichnung
3. Download und Konvertierung

Am Ende entsteht eine Telemotive Trace Datei oder eine MDF-Datei v3.3/v4.1, in der die
CCP/XCP-Kommunikation enthalten ist.

5.1 Einstellung und Konfiguration

Die A2L-Datei (vom Steuergeréatelieferanten) wird vom System Client geladen. Bei Bedarf kon-
nen Verbindungs- und Kommunikationseinstellungen editiert werden. Ist die Konfiguration fertig,
kann sie vom System Client auf den Datenlogger tUbertragen werden.

Client
Telemotive Datenlogger

A2L-Datei

|| ECu.a2]

Abbildung 5.1: Einstellung und Konfiguration

5.2 Betrieb und Datenaufzeichnung

Der Datenlogger und das Steuergerat arbeiten entsprechend der Konfiguration. Der Datenlog-
ger zeichnet die Kommunikation bei laufendem CCP/XCP-Protokoll auf.

Telemotive Datenlogger

Abbildung 5.2: Betrieb und Datenaufzeichnung
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5.3 Download und Konvertierung

Nach erfolgter Aufzeichnung kénnen die Daten mit Hilfe des System Clients vom Datenlogger
heruntergeladen oder direkt in das Zielformat konvertiert werden.

Client
Telemotive Datenlogger e — . —

MDF-Datei

- || Trace.mdf

e e [T prT— e

Abbildung 5.3: Download und Konvertierung
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6 Einstellung und Konfiguration

6.1 Neue ECU anlegen
Verbinden Sie zuerst den Datenlogger mit dem Computer und starten Sie den System Client.

Klicken Sie im System Client auf die Applikation [Konfiguration anzeigen].

‘1 Konfiguration {C5-Testlogg) ﬁ|
Kanale = Trigger = | - @ -| Aktuelle Loggerzeit: Dienstag,

Allgemein
Passwortschutz
CAM

LIN

Seriell

Ethernet
Analog

Wl

Digitaler Eingang
Digitaler Ausgang

bbb dd e

Kamera

[ Trigger

| Signalbasierte Filter
=

1 Online Streaming

[ Live View
I Quetem Link (TSI

Abbildung 6.1: Ordner im Konfigurationsbaum
Klappen Sie den Ordner [CCP/XCP] im Konfigurationsbaum auf.

Hinweis:
Wenn sich nur eine CCP-Lizenz auf dem Zielgerit befindet, heiRt der Ordner ,,CCP*.

B[] CCPMCP

o+ Wrieue ECU... (1/4)

. B, ECU #1(ECU_1)
te /7] allgemeine Einstellungen

Abbildung 6.2: Eine neue ECU hinzufiigen

Uber einen Doppelklick auf [Neue ECU... (1/4)] erscheint der A2L Laden Assistent, mit dem
sich die A2L-Datei mit den Konfigurations-Daten des Steuergerates und eine INCA-Datei mit
der Signalauswahl /DAQ auswahlen lasst. Die Zahl (1/4) gibt an, wie viele der 4 moglichen
ECUs bereits konfiguriert wurden.
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|

S|

A2l Laden Assistent (Konfiguriere Messung)

A2l Datei: |C:‘I,Tmls\DaEbases‘l,Telemaﬁve.aZI - | [l
Importiere Signal/DAQ Auswahl

(©) INCA Experiment/Export Datei: | +|[ m
i@ Andere Loggerkonfiguration: |C:‘I,Tu-::uIs\,DaEbases‘l,Conﬁg_bPTSL_CCP—XCP.zi|:| - | | = |

(") Diese Loggerkonfiguration

< Zurtick Fertigstellen

Abbildung 6.3: A2L Laden Assistent

Achtung:

Bei A2L Dateien vergewissern Sie sich, dass die Datei zur ECU und deren Hard- und Soft-
wareversion passt. Andernfalls kann es zu Fehlern oder zu einer nicht funktionierenden
CCP/XCP-Kommunikation fuhren. Bitte kontaktieren Sie den entsprechenden Steuergera-
telieferanten, um eine gultige Datei zu bekommen.

Fur die Konfiguration der ECU kénnen an dieser Stelle folgende Dateitypen importiert werden:

o A2L

e INCA — Experiment

e INCA — Export

¢ Konfiguration eines anderen Telemotive Datenloggers
e Die Konfiguration des selben Loggers

Wird eine Konfiguration fir den Import getffnet, muss auch die darin verwendete A2L
Datei mit angegeben werden!

Uber die Option Diese Loggerkonfiguration ist es mit einfachen Mitteln moglich, eine ECU zu
duplizieren um z.B. fUr die neue eine aktualisierte A2L Datei zuzuweisen.

Mit dem Klick auf den Button [Weiter >] wird die Datei Uberpruft und auf den Logger geladen.

Werden bei der Uberpriifung Fehler in der Datei festgestellt, wird ein Hinweis mit dem Fehler
angezeigt und der Importvorgang abgebrochen.

Als nachstes gelangen Sie zu dem Wahle Transport Protokoll Assistent.
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-
ﬂé} Neues ECU zur Konfiguration hinzufigen... M
Wihle Transport Protokoll Assistent (Konfiguriere Messung)
Transport Protokoll:
[ < Zuriick ] [ Weiter = l Fertigstellen Abbrechen Hilfe

Abbildung 6.4: Wahle Transport Protokoll Assistent

Mit diesem wird der steuergeratespezifische Anschluss ausgewahlt.

Wenn vorher im A2L Laden Assistent keine INCA-Datei angegeben wurde, 6ffnet sich das
Fenster: Signale auswéahlen Assistent (Konfiguriere Messung).

-
{E‘ Meues ECU zur Konfiguration hinzufiigen... u

Signale auswahlen Assistent (Konfiguriere Messung)

I [ suchen |
Signale Kodierter Wert

T s Mame: BitSlice

- L BitSliced E Datentyp: LUWORD

Tt 1 Untere Grenze: 0.0

L BitSlice? Obere Grenze: 15.0

e UL Bit Mask: 0x3C0

- ML Counter_BS

~oan Counter_B& Physikalischer Wert

- Counter_B7 Umrechnunagsfunktion: fi(x) = x

- L DEChannel1 Einheit:

- KL1Output

- UL MaxChannel T ECU Speicher

A MinChannel 1 Speicheradresse: 0x00125438

oA P Adresserweiterung: Ox00

- L PWMFiltered

- L ShiftByte

Beschreibung:

. Shifter_BO "

.M Shifter B1 Testsignal: 4 Bit on a byte boundary

—an Shifter_B2 i
Treffer: 1,083 von 1.083 Signalen

Weiter = [ Fertigstellen ] [ Abbrechen Hilfe

Abbildung 6.5: Signale auswahlen Assistent



BLUEPIRAT SERIE | CCP / XCP ANLEITUNG / Seite 16 von 51

Mit dem Assistenten ist es moglich, ein oder mehrere Signale fiir die Messung zu selektieren.
Die Messung darf bis zu 1000 Signale enthalten.

Uber den Button [Suchen] kénnen die Signale gezielt aus der A2l-Datenbank ausgewéhlt wer-

den:
o
{J}} MNeues ECU zur Konfiguration hinzufigen.. u
Signale auswahlen Assistent (Konfiguriere Messung)
|pit= | suchen |
Gignale: Kodierter Wert
T Mame: BitSlice
M BitSlicen Datentyp: UWORD
i.an Bitslicel Untere Grenze: 0.0
M BitSlice? Obere Grenze: 15.0
L bit12Counter [} Bit Mask: 0x3C0
Physikalischer Wert
Weiter = [ Fertigstellen l [ Abbrechen Hilfe

Abbildung 6.6: Signale Uber die Suchfunktion auswahlen

Wenn vorher im A2L Laden Assistent, eine INCA-Datei oder eine Konfiguration angegeben
wurde, werden sie zum
Waéhle Gerat Assistent weitergeleitet.

it

-
{E‘ Meues ECU zur Kenfiguration hinzufiigen...

Wshle Gerat Assi:

(Konfiguriere M

Gerdtename: Folgende Signale nichtin A2L gefunden:

Kodierter Wert

E 100ms time synchronous (2 Signale)
B segment synchronous (2 Signale)

- zwnokr WCP: 3
fail IHCP:3
Bal=ulir fail2CP:3

Untere Grenze:
Obere Grenze:
Bit Mask:

Physikalischer Wert
Umrechnungsfunktion:

Einheit:
ECU Speicher
Speicheradresse:

Adresserweiterung:

Beschreibung:

blablabla'xCP:3
ly_V_T_Motor I'\WCP:2
ly_V_T_Motor2\%CP:2

Weiter >

| Fertigstellen | [ Abbrechen Hilfe

Abbildung 6.7: Wahle Gerat Assistent
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Uber das Fenster Geratename wird das in der INCA-Datei hinterlegte Steuergerat ausgewahlt.

Entsprechend der Auswahl des Steuergerétes werden spezifische Signale zur Messung
hinzugefugt.

,
{El Meues ECU zur Konfiguration hinzufiigen... M
Wihle Gerat Assistent (Konfiguriere Messung)
Geratename: Folgende Signale nichtin A2L gefunden:
Kodierter Wert
KCP:2 - Name: B_faetr zwnokrWCP:3
Folgende Signale werden hinzugefiigt: fal LXCP:3
olgende Signale werden hinzugefigt: Datentyp: LBYTE fail2\CP:3
Untere Grenze: 0.0 blablablaWCP:3
=B segment synchronous (3 Signale)
w B fa Obere Grenze: 1.0 ly_V_T_Motor 1VCP: 2
. — . ly_V_T_Motor 2\%CP:2
Bit Mask: 0x8 ==
-
- Maxpi
[#-B2] 100ms time synchronous (0 Signale) Physikalischer Wert
@-B2 10ms time synchronous (2 Signale) Umrechnungsfunktion: Umrechnungstabelle
Einheit:
ECU Speicher
Speicheradresse: 0xD000 1442
Adresserweiterung: 000
Beschreibung:
Bedingung Funktionsanforderung elektr. Thermostatregelung
Entfernen
Weiter = [ Fertigstellen J [ Abbrechen Hilfe

Abbildung 6.8: durch INCA-Datei ausgewéhlte Signale
Durch Klick auf ein Signal werden dessen Details im mittleren Fenster angezeigt.

Diese Vorauswahl lasst sich Uber den Button [Entfernen], mit dem man Signalgruppen oder
auch einzelne Signale innerhalb der Signalgruppe l6schen kann, einschranken.

Nach dem Klick auf [Fertigstellen] wird ein neues ECU im Konfigurationsbaum angezeigt (z. B.
ECU #1). Es kdnnen bis zu vier Steuergerate angelegt werden.

Ei-[) CCPMCP

. @ NeueECU... (1/4)
.., ECU #1 (TeMO)
4:5-' Allgemeine Einstellungen

Abbildung 6.9: Neu hinzugefligte ECU
Hinweis:

Die Parameter sind bereits von der A2L-Datei vordefiniert. Bitte andern Sie diese nur,
wenn Sie sich Uber die damit verbundenen Auswirkungen wirklich bewusst sind.
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eiter [Konfiguration]

HEE

Kanale = Trigger | @ = E‘ =

Aktuelle Loggerzeit: Mittwoch, 10.02,2016 07:07:11 = @ Feature-Anleitung im ServiceCenter verfiigbar.

| Logger neu starten

Allgemein
Passwortschutz
CAN

LIN

Seriell

Ethernet
Analog

-
-
-
-
o

Digitaler Eingang
Digitaler Ausgang
t-# | Kamera

e USB

t-[ | Trigger

H-[| Signalbasierte Filter
=[] CCP/XCP

@ NeueECU... (1/4)
[ WU =1 (Fcu_n)

Online Streaming
Live View

7
|
i
|

Kanalmapping
System Link (T5L)
Datenbasen

4* aligemeine Einstellungen

ECU #1 (ECU_1)

Konfiguration épmnﬂmu (CCP) | Messung

-

Dieses ECU lgschen B

m

Gerat
Aktiviere ECU
ECU Name: |ECU_1 |
EPK: |6?,|f1,|'|\"IE\|'D,|f11,|'MEVD 1723_00001280_052_020_001//000012B0_052_020_00 1,.f,f,r|
ECU Adresse {Hex): |ad01 |
Byte Order: |I.NTEL - ]
Timeout (ms): |2000 |

Timeout {ms) fir DAQ-Machrichten: |2000

Buslast man.: |

ek

Protokoll Version: vz
Automatisches Wiederverbinden f zyklisches Warten auf ECU

Verbindungsversuche: |30

& Logger wird auf Kanal CAN-HS #1 (DUT_178_HSCANM-1) wachgehalten, solange der Logger versucht, sich wieder zur

ECU zu verbinden

[ Defaultkonfiguration ][ Von Datei laden. ..

][ Als Datei speichern... ][ om Logger lesen ][ Zum Logger senden

Abbildung 6.10:

6.2.1 Status

Beispiel ECU-Konfiguration

Loschen und Deaktivieren tiber das Kontextmenu (rechte Maustaste) im Konfigurationsbaum:

Abbildung 6.11:

B[] CCPXCP

@ NeueECU... (1/4)

=)

P Aligemein Deaktivieren
-] Online Stream Laschen
[-[ 2] Live View

Loschen und Deaktivieren eines Steuergerates

Aktivieren und Deaktivieren Uber das Kontrollkéstchen [Aktiviere ECU].

Abbildung 6.12:

ECU #1 (ECU_1)

Konfiguration | /&, protokell (CCP) | Messung|

Gerat
Aktiviere ECL
ECL) Name: |ECU_1 |
EPK: |35/1/MED 17/9/ME1730//173070709E0// |

Kontrollkastchen "Aktiviere ECU"
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Hinweis: Wenn das Steuergerét deaktiviert ist, bleiben die Parameter konfiguriert. Aber
es erfolgt keine CCP/XCP-Kommunikation zwischen Datenlogger und Steuergerét.

6.2.2 Dieses ECU l6schen

Die Schaltflache [Dieses ECU I6schen] l6scht das aktuell gedffnete ECU. Alternativ kann das
Steuergerat Uber die rechte Maustaste im Konfigurationsbaum geléscht werden.

ECU #1 (ECU_1)

[ Dieses ECU loschen

‘ Konfiguration | /8, Protokol (CCP) | Messung|

Abbildung 6.13: Dieses ECU Idschen

6.2.3 ECU Name

ECL Mame: TeMo

Abbildung 6.14: Textfeld "ECU Name"
Im Textfeld [ECU Name] kann der Name des Steuergerates geandert werden. Diese Option hat

keine Auswirkungen auf die Messung oder Verbindung und dient lediglich der leichteren Identifi-
kation fir den Benutzer.

6.2.4 EPK

EPK: 24/1/TNVCOM3/0/{fPVER///

Abbildung 6.15: Feld "EPK"

In diesem Feld wird, wenn vorhanden, die Versionskennung der A2L-Datei angezeigt

6.2.5 ECU Adresse (Hex)
ECU Adresse (Hex): 01

Abbildung 6.16: Feld "ECU Adresse (Hex)"

Hinweis:
Das Feld [ECU Adresse (Hex)] wird nur fur CCP-Steuergeréate bendtigt und wird bei XCP-
Messungen nicht angezeigt.

Im Textfeld [ECU Adresse (Hex)] wird die ECU station address angegeben. Diese wird beim
Verbindungsvorgang zum Steuergerat bendtigt und muss immer in Intel Byte Order angegeben
werden, auch wenn die nachfolgende Kommunikation in Motorola Byte Order erfolgt.
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Ist die Adresse falsch, lehnt die ECU eine Kommunikation mit dem Logger ab. Die ECU station
address muss vom Lieferanten des Steuergerates erfragt werden, falls diese nicht in der A2L-
Datei eingetragen ist.

6.2.6 Byte Order

Byte Order:

Timeout (ms):

MOTOROLA

Abbildung 6.17: Feld "Byte Order"

Im Dropdown-Menu neben [Byte Order] konnen Sie eine der folgenden Einstellungen fur die
Kommunikation mit dem Steuergerat wahlen:

e Motorola (Big Endian)
e Intel (Little Endian)

6.2.7 Timeout (ms)

Timeout (ms): |2£JUU |

Timeout (ms) fir DAQ-Machrichten: |2CIUI:I |

Abbildung 6.18: Textfeld: "Timeout (ms)"

In den Textfeldern [Timeout (ms)] sowie [Timeout (ms) fir DAQ-Nachrichten] kann die maxi-
male Zeit, in der auf eine Antwort vom ECU gewartet wird, in Millisekunden eingegeben werden.
Wird die Antwortzeit Gberschritten, wird die Kommunikation mit dem Steuergerat abgebrochen.

Hinweis:
Wenn die Verbindung fehlschlagt, erhohen Sie den Wert fiir den Timeout.

6.2.8 Buslast max.

Buslast max. : 100 El £

Abbildung 6.19: Feld "Buslast max."

Mit der Einstellung [Buslast max.] kann der maximale Anteil der CCP/XCP-Kommunikation auf
dem gewdahlten CAN-Kanal festgelegt werden. Uberschreitet die ECU-Kommunikation diesen
Wert, werden die folgenden Nachrichten verworfen.
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6.2.9 Protokoll Version

Protokoll Version: vZ.1

Abbildung 6.20: Protokoll Version

Die Protokoll Version wird der A2L-Datei enthommen.
Unterstitzt werden die Protokoll-Versionen XCP 1.0, 1.1 und 1.2 und die CCP-Version 2.1.

6.2.10 ECU-Verbindung

Wird die Verbindung unterbrochen oder ist das Steuergerat zum Verbindungszeitpunkt noch

nicht aufgestartet, kann mit dem Kontrollkastchen Automatisches wiederverbinden / zykli-
sches Warten auf ECU eine kontinuierliche Abfrage realisiert werden, die alle 10 Sekunden
versucht, eine Verbindung aufzubauen.

Automatisches Wiederverbinden [ zyklisches Warten auf ECU

Verbindungsversuche: 30

Abbildung 6.21: Feld: Verbindungsversuche

Hinweis:
In der Standardkonfiguration ist [Automatisches Wiederverbinden / zyklisches Warten
auf ECU] ausgewaéahlt und die Verbindungsversuche sind auf 30 eingestellt.

Der Logger schickt mit dieser Konfiguration alle zehn Sekunden eine CAN-Botschaft auf den
gewdahlten CAN-Kanal. Ist zudem auf dem CAN-Kanal [Weckféhig] oder [Wachhalten bei
Buslast] aktiv, schlaft der Logger solange nicht ein, wie Verbindungsversuche stattfinden. Um
dies zu vermeiden l&sst sich die Anzahl der Verbindungsversuche individuell konfigurieren.

In Standard-Konfiguration werden deshalb verschiedene Warnungen im Client angezeigt:

& Logger wird auf Kanal CAM-HS #1 (DUT_178_HSCAN-1) wachgehalten, solange der Logger versucht, sich wieder zur ECU zu verbinden

El-[-] CCPXCP
' @ Neue ECL... (1/4)

N WECU 1 (TeMo)

fe % Allgemeine Einstellungen

ECU #1 (ECU_1)

Konfiguration I.'"i'\.. Protokoll (XCP (ber CAM) | Meswng|

CAN
Kanal:  ° CAN-HS #1{DUT_178_HSCAN-1) v | Gehe zu Kanaleinstelungen

Baudrate: |1000000

Auch wenn man diese Konfiguration zum Logger senden mochte, erscheint ein Warnhinweis:
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[ %5 Warnung =

Logger wird auf Kanal CAN-HS #1 (DUT_178_HSCAN-1) wachgehalten, selange der Logger versucht, sich
wieder zur ECU zu verbinden

Konfigurationswarnungen nicht mehr anzeigerg

Abbildung 6.22: Warnhinweis bei der Einstellung ,,automatisches Wiederverbinden*
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6.3 Reiter [Protokoll]

In der Registerkarte [Protokoll] kdnnen Einstellungen je nach Bus und Steuergerate-Protokoll
(CCP/XCP) vorgenommen werden.

ECU #1 (TeMo)

Konﬁguraﬁm Protokoll {XCF‘ lber CN"«I} Messung

Abbildung 6.23: Reiter Protokoll
Es werden die Transportschichten CAN und Ethernet (TCP und UDP) fir XCP unterstitzt.

In runden Klammern steht das Steuergerate-Protokoll und, falls méglich, der Fahrzeugbus:
o CCP (Hinweis: Fahrzeugbus ist immer CAN)
e XCP Uber CAN
e XCP Uber TCP (Ethernet)
o XCP Uber UDP (Ethernet)

6.3.1 Protokoll CCP/XCP uUber CAN

CAN
Kanal:  [CARHS #1(BUT 178 HECAN-I} v | Gehe zuKanaleinstellungen

Abbildung 6.24: CAN Kanalauswahlfeld

Bitte wahlen Sie den gewiinschten CAN-Kanal.

Uber den Link [Gehe zu Kanaleinstellungen] gelangt man zu den Einstellungen des CAN-Ka-
nals.

CAM #1
CAM Anschluss aktiv

Name: |DUT_178_HSCAN-1

{ Dieser Mame wird spdter in die Dateinamen der Tracedsteien singsfiigt)

Adknowledge an Hinweis: Acknowledge muss an sein, wenn der Logger
{iber diesen Kanal Machrichten versenden scll.

Physikalische Schicht: Low Speed

i@ High Speed

Abbildung 6.25: CAN Anschluss aktiv und Acknowledge an

[CAN Anschluss aktiv] und [Acknowledge an] missen gesetzt sein.
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Tirning

(@ Baudrate: i 1000000 - i bits/s

Bei diesar Crpticn wier 30000 parameter wie Abtastpunkt stc, verwendst,
83333
_ ) 100000
") Chip-Parameter i
S 125000 ]
Bitte die Chip-FParamet{250000 prameter beriehen
sich auf sinen Basistzk{500000 ende Timingparameter:
300000 .
Baudrate: 1000000 Baud Rate Prescaler (BRP): 1
Sample Point: 6% (Re}Synchronization Jump Width (S): 1

Abbildung 6.26: Baudrate einstellen

Die [Baudrate] des Steuergerats wird ebenfalls aus der A2L-Datei importiert. Stimmt diese
nicht mit der unter dem jeweiligen CAN-Kanal (in diesem Fall ,CAN-HS #1%) konfigurierten
Baudrate Uberein, zeigt der System Client eine Fehlermeldung in rot an.

Konfiguration 0 Protokoll (XCP Uber CAM) | Messung|
CAN

Kanal: ﬁCﬁNHS #1 (DUT_178_HSCAN-1) - ] Gehe zu Kanaleinstellungen

Baudrate: | 1000000 |

Master (Logger)
CAN ID {Hex): |07fd |

Frame Typ:
(@) Base

() Extended

Slave (ECU)
CANID {Hex): 07fe

Frame Typ:
(@) Base

() Extended

Nachrichtengralie: (71 Maximale Grofe @) Optimale Grafie
Transport Version: v1.0

0 Baudrate von CAN-HS #1 (DUT_178_HSCAN-1) entspricht nicht der geforderten Baudrate. Aktuell: 500.000 (Bit/s), Gefordert: 1000000 {Bit/s).

Abbildung 6.27: Fehlermeldung aufgrund unterschiedlicher Baudraten

Um dies zu korrigieren, wechseln Sie zu den Einstellungen des entsprechenden CAN-Kanals
(in diesem Fall ,CAN-HS #1) Gber den Link [Gehe zu Kanaleinstellungen] und stellen Sie dort
die in der A2L-Datei definierten [Baudrate] des jeweiligen CCP/XCP-Steuergerates ein (siehe
Abbildung 6.26: Baudrate einstellen).
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Master (Logager)
CAN ID {(Hex): (07fd
Frame Typ:
(@ Base

() Extended

Slave (ECL)
CAMN ID (Hex): 07fe
Frame Typ:
(@) Base
(") Extended
Abbildung 6.28: Einstellgruppe Master und Slave
In den Einstellungsgruppen [Master (Logger)] und [Slave (ECU)] werden jeweils die [CAN ID
(Hex)] sowie der [Frame Typ] der Kommunikation eingestellt.
Fir 11-Bit-CAN-IDs aktivieren Sie Base.
Fur 29-Bit-CAN-IDs aktivieren Sie Extended.
Alle CAN-Nachrichten zwischen Steuergerat und Logger erhalten diese CAN-IDs. Andere CAN-

Nachrichten auf dem Bus werden ignoriert. Sind die CAN-IDs falsch, antwortet das Steuergeréat
nicht.

Machrichtengrébe: (@ Maximale GréBe () Optimale Grife

Abbildung 6.29: NachrichtengréiRe
Bei Verwendung von XCP tUber CAN befindet sich die [NachrichtengrdRe] als weiterer Einstel-
lungspunkt in der Registerkarte [Protokoll].

Wenn die Nachrichten nur die Nutzdaten enthalten sollen, aktivieren Sie [Optimale Grof3e].
Wenn zusétzlich Fill-Bytes eingefiigt werden sollen, aktivieren Sie [Maximale GroR3e].

6.3.2 Protokoll XCP Uber TCP/UDP

Wiahle Transport Protokoll Assistent (Konfiguriere Messung)

Transport Protokoll:  |0: CAN

Abbildung 6.30: Transport Protokoll Auswahl

Ob TCP oder UDP genutzt wird, ist entweder durch die A2L-Datei vordefiniert oder kann
im [Wahle Transport Protokoll Assistent (Konfiguriere Messung)] ausgewahlt werden.
Siehe auch Kapitel 6.1 Neue ECU anlegen.
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Die Konfiguration von XCP tber TCP und XCP uber UDP unterscheidet sich nicht. Die Kommu-
nikation mit dem ECU per TCP/UDP findet nicht tiber einen Ethernet-Kanal statt. Es wird ein
neuer Kommunikationsendpunkt eingerichtet, der nur fur die ECU-Kommunikation zustandig ist.

Konfiguration | Protokell (XCP Gber TCP) | Messung

Ethernet
Anschluss: Hinten -
IF Adresse des Fielgerats: |159 | |254 | |1ﬂ | - |1 |
Part: 1302
IP-Adresse des Datenloggers: |u | ) |u | . |u | . |u |
Subnetzmaske: 255 |.|255 |.|255 | [0 |
Transport Version: v1.0

Abbildung 6.31: XCP uber TCP

Hierfar wird im Reiter [Protokoll (XCP tber TCP)] oder [Protokoll (XCP tUber UDP)] ein neuer
IP-Alias des Loggers bestimmt. In den Feldern [IP Adresse des Zielgerats] und [Port] werden
IP-Adresse und Port des Steuergerates eingetragen. Die [IP-Adresse des Datenloggers]

muss im selben Subnetz sein, wie die der ECU. Uber das Dropdown-Menii bei [Anschluss]
kann die Schnittstelle des Loggers (,Vorne“ oder ,Hinten“) ausgewahlt werden.
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6.4 Reiter [Messung]

6.4.1 Start und Stoppereignis

Fur jedes Steuergerat kann in der Registerkarte [Messung] ein Start- und Stoppereignis defi-
niert werden. Als Ereignisse stehen LOGGER_STARTUP, LOGGER_SHUTDOWN und Trigger
zur Verflgung.

[ Konfiguration | Protokall (XCP tiber TCP) | Messung |
Bk oace
Startereignis: LOGGER_STARTUP » |  Stopereinis: |LOGGER_SHUTDOWN + | [ Signale hinzufiigen. .. ] [ signale entfernen |
LOGGER_STARTUP
Messungen rgger 1 thedingung Messmodus Intervall
Trigger #2
I ABE_In_Darrigger %3 E_COMNMECTED w Task_10ms w l0ms
I ABE_In_Data.I_WFR._Gen_Ma DEVICE_COMMECTED w Task_10ms w l0ms
In ABB_In_Data.I WR_Mot Ma:DEVICE_COMMECTED w Task_10ms w l0ms

Abbildung 6.32: Startereignis wahlen

Um unter CCP/XCP einen Trigger zu verwenden, muss dieser zunéchst in den Einstellungen fur
Trigger definiert werden.

In den Einstellungen dieses Triggers muss als Aktion [Fiihre CCP/XCP Aktion aus] ausge-
wahlt sein.

Aktion: |F[]hIE CCP%CP Aktion aus

Abbildung 6.33: Triggeraktion: ,,Fuhre CCP/XCP Aktion aus*“

Weiterfihrende Informationen finden Sie im ,System Client Benutzerhandbuch®.
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6.4.2 Signale und DAQs

In der Registerkarte [Messung] kann zwischen den Ansichten [Signale] und [DAQs] (DAQ-Lis-
ten) gewechselt werden. Die DAQ-Listen sind durch die A2L-Datei bereits vordefiniert. Manche
dieser Listen ermdglichen die Anderung der Parameter.

Einige A2L-Dateien enthalten statische DAQ-Listen die mit Signalen befillt werden kénnen. An-
dernfalls werden aus den hinzugefugten Signalen dynamische DAQ-Listen generiert (bei glei-
cher Einstellung [Startbedingung] und [Messmodus]).

| Konfiguration | Protokoll (CCP) | Messung |

Signale
Startereignis: LOGGER_STARTUP v | Stopereignis: LOGGER SHUTDOWN v | Signale hinzufiigen... | = Sianale entfernen
Messungen Starthedingung Messmodus Intervall

= 2 DAQ #0 (segment synchronous) OFF _ Zylinder Segment

H [ DAQ #1 (10ms time synchronous) OFF 10ms time synchronous 10 ms

[# ] DAQ #2 (100ms time synchronous)  OFF 100ms time synchronous 100 ms

separate Startbedin- Modus fir individu-  zeit- oder ereignis-
gung fur individuelle  elle Messung getriggertes Intervall
Messung

Abbildung 6.34: Statische DAQ-Listen
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6.4.2.1 Signale hinzufiigen

Um weitere Signale zur Messung hinzuzufiigen, kénnen Sie:
¢ auf [Signale hinzufiigen...] klicken oder

¢ in die DAQ-Liste rechtsklicken und im erscheinenden Kontextmeni auf [Sighale hinzu-
fiigen...] klicken.

[ Konfiguration | Protokoll (XCP iiber TCP) | Messung |

Signiale
Startereignis: LOGGER_STARTUP v  Stopereignis: LOGGER_SHUTDOWN + | [ Signale hinzufiigen... ] Signale entfernen
Messungen « Startbedingung Messmodus Intervall
F ] DAQ #0 (Dyn_DAQ 0) Trigger #1 w 1000ms time synchrono.., + 1=
[+ -] DAQ #1 (Dyn_DAQ 1), =N w 100us measurementra... w 100 ps
Signale hinzufigen...
Einfagen
Details...

Abbildung 6.35: Signale hinzuflugen
Es o6ffnet sich ein neues Fenster zur Signalauswahl.

Ein Doppelklick auf ein Signal figt es direkt zur Messung hinzu. Alternativ kénnen auch meh-
rere Signale markiert und mit [Fertigstellen] hinzugeftigt werden.

i = R R B
ﬂj;,l MNeue Signale zur Messung hinzufiigen... u

Signale auswahlen Assistent (Konfiguriere Messung)

Signale: Kodierter Wert
..... AL AB _In_Data.1Q_sal P MName: ABB_In_Data.Psi_PM_Korr
..... A ABE In_Data.f WR_Gen_Max E By ELORIETIEEE
..... M ABE In Data.] WR_Mot Max Untere Grenze: -298.416
----- I ASE In DataN Ist OS5 Obere Grenze: 298.406
----- LU ABE In_Data.Psi_PM_Korr Bit Mask: =

----- LUNNABE In_Data. Temp_Rotor

----- LR ABE In_Data.l)_Ist [P Physikalischer Wert

----- M ABB_lLocal_Data.ABE_Use Umrechnungsfunktion: fi(x) = 0,00910692x
----- N ABB_Local_Data.ID_Sol_ABE_ByPass Einheit: mVs

----- . ABB_local_Data. ID_Soll_ABB_ByPass_Value

----- LINN BB _| ocal_Data.IQ_Soll_ABB_ByPass ECL Speicher

----- . ABB_local_Data.IQ_Soll_ABE_ByPass_Value

Speicheradresse: 0x70003684
""" Au. - ABB_Local Data.Id_From_ABS Adresserweiterung: 0x00
----- A ABB_local_Data.Ig_From_ABB
----- N ABB_Out_Data.Id_Soll_ABE .
Beschreibung:

----- ML ABB_Out_Data.Ig_Sol_ABE

----- I ACAL_AEOQ_SM.CurrentState

----- A ACAL_AED_SM.LastState

..... nn__ArAl AFO SM NaOfEracedires
Treffer: 31.547 von 31.547 Signalen

Weiter > [ Fertigstellen ][ Abbrechen Hilfe

Abbildung 6.36: Signale auswahlen Assistent
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6.4.2.2 Startbedingung definieren
Signale kénnen per ,Drag and Drop“ zwischen den DAQ-Listen ausgetauscht werden oder au-
Rerhalb der DAQ-Listen platziert werden.

Fur jedes Signal, das sich nicht in einer DAQ-Liste befindet, kann eine eigene Startbedingung
definiert werden. Ebenso kann flr eine ganze DAQ-Liste eine Startbedingung definiert werden.

| Konfiguration | /8, Protokoll (CCP) | Messung |

Signale
Startereignis: |LOGGER_STARTUP w  Stopereignis: |LOGGER_SHUTDOWN v | [ Signale hinzufiigen. .. ] Signale entfernen
Messungen Startbedingung Messmodus Intervall
[#[=] DAQ #0 (10ms) DEVICE_COMNMECTED w 10ms 10 ms
[#[= DAQ %2 (Segment) COFF Segment Zylinder Segrment
[# <] DAQ #1 (Display) w Display 100 ms
OFF
DEVICE_CONMECTED
rigger #1

Trigger #2

rigger #3

Abbildung 6.37: unterschiedliche Startbedingungen definieren

Wird die Startbedingung eines Signals aus einer DAQ-Liste in der [Signale]- oder in der
[DAQs] Ansicht geéndert, werden diese Startbedingungen von den anderen Signalen dieser
DAQ-Liste ibernommen.

[ Konfiguration | Pratokoll (XCP tber TCF) | Messung |
Signale
Startereignis: Stopereignis: m Signale hinzufigen... ] Signale entfernen
Messungen Startbedingung Messmodus Intervall
-IEADAQ #0 (Dyn_DAQ 0) Trigger #£2 w Task_10ms * 10ms
A DFES_EnvEBlodk_[779] Trigger #2 Task_10ms 10ms
In ABB_In_Data.M_Ist OBS Trigger #2 Task_10ms 10 ms
In ABB_In_Data. Temp_Rotor Trigger #2 Task_10ms 10ms
L ABE_In_Data.U_Ist_LP Trigger %2 Task_10ms 10 ms
A ABB_Local_Data.IQ_Soll_ABB_ByPeTrigger =2 Task_10ms 10ms
1 dataCosLoRawCld.MonFct_RirPosrTrigger 2 Task_10ms 10 ms
FEDAQ #1 (Dyn_DAQ 1) DEVICE_CONNECTED w Task_100ms w 100ms
n ABE_In_Data.I_WR_Gen_Max OFF w SINGLE -
n ABE_In_Data.I_WR_Mot_Max Trigger %2 w SINGLE -

Abbildung 6.38: gleiche Startbedingung innerhalb einer DAQs-Liste
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Da dies in der [Signale]-Ansicht nicht erkennbar ist, erscheint bei der Anderung ein ent-
sprechendes Hinweisfenster.

[ Konfiguration | Protokall (XCP tiber TCP) | Messung |
B oscx
Startereignis: |LOGGER_STARTUP = | Stopereignis: |LOGGER_SHUTDOWN ~ | signale hinzuftigen. .. ] [ Signale entfernen
Messungen Starthedingung Messmodus Intervall
A ABB_In_Data.IQ_Sol l} Trigger #1 w POLLING w 2000 ms
AL AEE_In_Data.I_WR_Gen_Max DEVICE_CONNECTED w SINGLE -
1 ABB_In_Data.l_WR_Mot_Max OFF w Task_10ms w 10 ms
1 ABB_In_Data.M_Ist_OBS Trigger 2 w Task_10ms w  10ms
nn datal e ——a w 10ms
ﬁ Information —t u
nn zahnf = — -
A DFES @ w i0ms
Die Startbedingung von anderen Signalen wird ebenfalls gedndert
oK | Abrechen |
Abbildung 6.39: Hinweisfenster nach Anderung der Startbedingung
6.4.2.3 Messmodus definieren
Fur Signale und DAQ-Listen kann ein Messmodus definiert werden.
| Konfiguration | & Protokall [CC‘.P}| MessLng |
Bk ovc
Startereignis: |LOGGER_STARTUP v |  Stopereignis: |LOGGER_SHUTDOWN signale hinzufiigen... | | Signale entfernen
Messungen Startbedingung Messmodus Intervall
L ABC Trg_Loss_x16 DEVICE_COMMNECTED w 10ms w 10ms
L ACC ISRDPlaus_Mode Regq  DEVICE_COMMECTED w SINGLE -
L ACC_ISRDPlaus_Mode_Unfiltd DEVICE_COMMECTED w POLLING w2000 ms
L ACC_ISRD_Mode DEVICE_CONMNECTED - w 10ms
M ACC_OM_ISRDPlaus_Mode_ReDEVICE_COMMECTED b 10 ms
M ACComprl_Trg_Plaus DEVICE_COMMNECTED b 10 ms
ML ACCompr2_Run_Mode DEVICE_CONMNECTED b 10 ms
I ACCompr2_Trg DEVICE_CONMECTED - 10 ms

Abbildung 6.40: Messmodus wahlen

Die wahlbaren Optionen sind in aller Regel in der A2L-Datei vorgegeben. Kénnen Optionen
nicht verandert werden, ist dies ebenfalls in der A2L-Datei so vorgegeben.

Im Allgemeinen werden drei Messmaodi unterschieden, wobei im SINGLE und POLLING- Modus
der Logger die Messdaten vom Steuergeréat individuell anfordert. Diesen Messmodus kann man
nur einstellen, wenn sich das Signal auf3erhalb einer DAQ-Liste befindet. Im sog. DAQ-Modus
dagegen schickt die ECU im angegebenen Zyklus (der in der A2L-Datei vorgegeben ist) die Da-
ten zum Logger. Der Messmodus SINGLE und POLLING lasst sich fur Signale, die sich inner-
halb einer DAQ-Liste befinden nicht einstellen.



BLUEPIRAT SERIE | CCP / XCP ANLEITUNG / Seite 32 von 51

DAQ-Modus: Dieser Messmodus ist nicht einstellbar, so werden nur die Signale innerhalb einer
DAQ-Liste bezeichnet.

Name Bedeutung

SINGLE Die Messdaten werden einmalig vom Logger angefordert.

POLLING Die Messdaten werden in vorgegebenen Zyklen vom Logger angefordert. Die Zyk-
lusdauer wird von der Intervallzeit, die individuell einstellbar ist, bestimmt
Das kirzeste Pollingintervall ist 10 ms.

DAQ Die Messdaten werden vom Datenlogger einmalig im Steuergerat konfiguriert. Das
Steuergerat sendet dann diese Daten im vorgegebenen Intervall an den Logger.

Tabelle 6.1: Mogliche Messmodi

Hinweis:

In manchen Fallen kann die Software der Steuergerate nicht jede der oben angegebenen
Messmodi unterstltzen, obwohl diese laut der A2L-Datei funktionieren mussten. Funktio-
niert die CCP/XCP-Kommunikation bei mehreren gleichzeitig konfigurierten Messmodi
far ein Steuergerat nicht, versuchen Sie zunachst nur einen Messmodus zu verwenden.
So kdnnen Sie das Problem eingrenzen und haben méglicherweise wenigstens einen
funktionierenden Messmodus.

Um ein Signal oder mehrere zu lIéschen, markieren Sie es und klicken Sie auf [Signale entfer-
nenj.

6.4.2.4 Detailansicht

Uber das Kontextmenii (rechte Maustaste gelangt man zur Detailansicht der Signale und der
DAQ-Liste.

| Kenfiguration | Protokall (XCP Giber TCP) | Messung | Seed &key|
Signale

Startereignis: LOGGER_STARTUP w | Stopereignis: LOGGER_SHUTDOWN

Messungen Startbedingung
EADAQ _ o DEVICE_CONNECTED
Signale hinzufdgen...
Einfdgen
Details...
s

Abbildung 6.41: Zur DAQ-Detailansicht
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; q [

Gignale: |6 |

AN-ID:  [0x7F1 |

DAQ GréiBe: | 14 |

Byte 2 Byte 3

QDT 00 ‘ Accumulabed_TorqueTime_criteria_HPROOZ

QDT 01 ‘ CAD_b_Curvevalid CAD_cBar_CurveGroups_[0]

Abbildung 6.42: Detailansicht einer DAQ-Liste

In dieser Ansicht sieht man die einzelnen ODTs und deren Inhalt aus denen die DAQ Liste zu-
sammengesetzt ist.
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6.5 Reiter [Seed & Key]

Hinweis:
Derzeit wird ,,Seed & Key* nur von BLUEPIRAT2 und nur bei CCP unterstitzt.

6.5.1 Funktionsweise

Der Logger unterstiitzt mit der Funktion ,Seed & key* eine Autoritatsprifung, durch diese wird
sichergestellt, dass sich nur berechtigte Personen tber CCP mit dem Steuergerét verbinden
kénnen.

Der Logger fordert vom Steuergerat einen sog. ,Seed“ an. Uber die vorab auf dem Logger gela-
dene“ Seed & Key“- DLL wird dann ein sog. ,Key* berechnet den der Logger zur Uberpriifung
an das Steuergerét sendet. Ist diese Uberpriifung erfolgreich, kann der Logger tiber CCP mit
der ECU kommunizieren.

6.5.2 Einstellungen

Unterstlitzt das Steuergerat bei CCP [Seed & Key], Uberprifen Sie dessen Einstellungen.
Diese Einstellungen werden aus der A2L-Datei tibernommen.

| Konfiguration | Protokoll (CCP) | Messung | Seed & key |

Seed & Key Konfiguration
Aktiv
DLL Dateiname: |DC_DEV.DLL

Funktionsname: |ASAP1A_CCP_ComputekeyFromSeed

Funktionstyp: iCCP Standardmodus ASAP2 v1.6.x (5 Parameter) -

Seed & Key DLL hochladen

Hochladen

Abbildung 6.43: Seed & Key Konfiguration aus der A2L-Datei

Nun muss noch die steuergeratespezifische Seed & Key DLL (32-bit) Gber den Button [Hochla-
den] zum Logger transportiert werden.

| Konfiguration I Protokell (CCF) I Messung| Seed & Key |

Seed & Key Konfiguration
Altiv
DLL Dateiname: DC_DEW.DLL

Funktionsname: |ASAP1A_CCP_ComputeKeyFromSeed

Funktionstyp: 'CCP Standardmodus ASAP2 v1.6.x (5 Parameter) -

Seed & Key DLL hochladen
DLL: |C:\Datenbasen\CCP_XCPYCCPVCCP_seed_and_key'\2'DC_Dev.dl i Datei 6ffnen... §|

Hochladen
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Abbildung 6.44: Seed & Key Einstellungen

Sind alle Einstellungen konfiguriert, kann die Konfiguration mit [Als Datei speichern...] lokal
gespeichert oder/und mit [Zum Logger senden...] zum Datenlogger Ubertragen werden.

_!__ ECU #1 (CRD3Z)
: jp Allgemeine Einstellungen -
[ Defaultkonfiguration ][ Von Datsi laden. .. ][ Als Datei speichern. .. ][ Zum Logger senden. ..

Abbildung 6.45: Schaltflachenleiste unterhalb der ECU-Einstellungen

Eine gespeicherte Konfiguration kann jederzeit vom System Client mit [Von Datei laden...] ge-
offnet werden.

Nachdem die Konfiguration an den Datenlogger ohne Fehlermeldung tibertragen wurde, sollte
die CCP-Kommunikation funktionieren.
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6.6 Allgemeine Einstellungen

Unter [Allgemeine Einstellungen] befinden sich die Optionen fiir die optionale DBC-Datei-Ge-
nerierung.

Die DBC-Datei-Generierung wird fir CCP und XCP unterstitzt.

Die DBC-Datei wird fur Live View, komplexe Trigger und fur signalbasierte Aktionen
bendtigt.

Weitere Informationen und Einstellmdglichkeiten dazu, finden Sie im
SystemClient_Benutzerhandbuch.

Hinweis:

Es gilt folgende Einschrankung:

Nur DAQ-Messungen kénnen unterstitzt werden. (Als gemultiplexte CAN-Signale)
Single/Polling-Messungen sind nicht im DBC abbildbar. In den Antwortnachrichten vom ECU
werden nur Daten geliefert und kann im DBC somit nicht eindeutig einem Signal zugeordnet
werden, da die Daten prinzipiell zu verschiedenen Signalen gehoren kdnnten.

[y Konfiguration (Logger M) EEE]
‘anéle = Trigger = | - = | Aktuelle Loggerzeit: Mittwoch, 10.02,2015 07:41:21 = @ Feature-Anleitung im ServiceCenter verfiigbar. | Logger neu starten
Allgemein -

Ao Al — | canpBC

t- | Passwortschutz

i-# CAN Generiere DBC Dateien fiir CAN-ECUs (nur DAQ-Messungen)

#-3 LN Zielverzeichnis: |C:\Datenbasen\CCP Verzeichnis auswahlen. ..

K- Seriel

{47 Ethernet Bestehende Dateien Gberschreiben

H-#| Analog

+--#| Digitaler Eingang

H-# Digitaler Ausgang

H-#| Kamera

i USB

H--| | Trigger

f-[ - Signalbasierte Filter

=[] CCPfXCP

i@ NeusECUL.. (1/4)
B ECU £1(ECU_Y)

‘.| pllgemeine Einstellungen
H--[ | Online Streaming =

m

[ Defaultkonfiguration ] [ Von Datei laden... ] [ Als Datei speichern... ] [ om Logger lesen ] [ Zum Logger senden

Abbildung 6.46: Allgemeine Einstellungen

Mit der Aktivierung des oberen Kontrollkastchens weisen Sie den Datenlogger an ,,.dbc*-Da-
teien zu erstellen. Diese Dateien enthalten Details Uber die CCP/XCP-Datenfelder, welche mit
DAQ-Listen aufgezeichnet werden.

Mit der Aktivierung des unteren Kontrollkastchens legen Sie fest, dass neue ,.dbc“-Dateien be-
reits existierende im Zielverzeichnis Uberschreiben. Der Dateiname wird vom System Client ge-
neriert.

Hinweis:

[ I

i+ Konfiguration nicht erlaubt

P

(

k. E

= Zur DBC-Generierung darfen Signale nicht den gleichen Kurznamen haben: ABB_Local_Data.ID_Soll_ABB_ByPass, ABB_Local_Data.ID_Soll_ABB_ByPass_Value

\ — £

Abbildung 6.47: Warnhinweis bei gleichen Signal-Kurznamen
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Die ,virtuellen“ Signalkurznamen dirfen nur 32 Zeichen lang sein und missen sich unterschei-
den.

Mit einem Rechtsklick auf das Signal lasst sich der Kurzname entsprechend anpassen.

| Kenfiguration | Protokoll (XCP tber TCP) | Messung | Seed & Key
oncs

Startereignis: |LOGGER_STARTUP w | Stopereignis: LOGGER_SHUTDOWN

Messungen Startbedingung | Messmodus
I Eitslice DEVICE_COMMECTED w 100ms
I Eitslicen DEVICE_COMMECTED w 100ms
I Eitslice 1 DEVICE_COMMECTED w 100ms
Q. EitSlice2 DEVICE_COMMECTED w 100ms
. Counter_B4 DEVICE_COMMECTED w 100ms
L Counter_BS DEVICE_COMMECTED w 100ms
Jn Counter_B& ¢~ - ] TR R

11 Gounter 1 2‘3;:; Bearbeiten... P— u
nn KL 10utput Signal: Counter_B4

T P Kurzname: |Cuur|ter_E|4{ |
i PWMFiltered

L ShiftByte

AL Shifter B0

nn g n OK || Abbrechen

Abbildung 6.48: Signal-Kurzname bearbeiten

Um die DBC Generierung zu starten klicken Sie bitte auf den Button [Zum Logger senden].

Index
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7 Datenaufzeichnung

Konnte die Konfiguration an den Datenlogger Ubertragen werden und arbeitet das Geréat ohne
Fehler, werden die CCP/XCP-Daten kontinuierlich oder ereignisgesteuert (je nach Konfigura-
tion) aufgezeichnet.

7.1 Display der RCTouch / BLUEPIRAT Remote

; [®) Telemotive AG

we drive your ideas

Abbildung 7.1: Remote Control Touch / BLUEPIRAT Remote
Wenn eine RCTouch / bP Remote mit dem Logger verbunden ist, l&sst sich Uber den Button

[Busload] in der <Home>-Ansicht, die sich tber den [Home-Button] erreichen lasst, die An-
zeige aller verfligbaren Busse und deren Kanale aufrufen

= TSL: TSL_2.3 (2) Busload 22.02.2016 - 17:36:44

#1 DUT_178_HSCAN-1 0%
#2 DUT_178_HSCAN-2 0%
#3 DUT_178_HSCAN-3 OFF
#4 DUT_178_HSCAN-4 OFF

Serial LIN Ethernet Camera

Abbildung 7.2: Anzeige "Busload"

Dricken sie unten auf den Button [CCP_XCP] um die CCP / XCP Kommunikationsbuslast an-
zuzeigen.
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= TSL: Angelsachsen (2) Busload 23.02.2016-11:27:44

—“

#1 ECU_1 4 Frames/sec

CCP_XCP

Abbildung 7.3: Anzeige "CCP_XCP Busload"

7.2 Display der Remote Control (Voice)

Ist eine Remote Control (Voice) angeschlossen, wird eine Statusmeldung im Display angezeigt.
Dazu driicken Sie die Status-Taste und wechseln Sie mit den Menutasten zur Ansicht
<CCP/XCP — CAN>. XCP Uber TCP/UDP befindet sich unter <XCP — ETH>. Das Gerét zeigt
den Status von bis zu vier Steuergeraten an.

Status-Taste

Menutasten

¥ oooooo

Abbildung 7.4: BLUEPIRAT Remote Control Voice

» CCP/XCP - CAN13/15
[1] 20 [2] OFF

[3] OFF [4] OFF
Delta Busload/%

Abbildung 7.5: CCP/XCP uber CAN

Die Zahl zeigt die Delta Buslast in Prozent an (Last die zuséatzlich durch die CCP/XCP-Kommu-
nikation entsteht).
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» XCP — ETH 14/15
[1] 20 [2] N/C
[3] ERROR [4] OFF
values 1n Frame/sec

Abbildung 7.6: XCP tber TCP/UDP

Die Zahl zeigt die eintreffenden XCP-Frames pro Sekunde an.

Status Bedeutung ECU-Nummern, die mit XCP
OFF ECU deaktiviert Uber TCP/UDP konfiguriert sind,
N/C ECU nicht verbunden werden in der Ansicht

ERROR Verbindungsfehler <CCP/XCP — CAN> als ,OFF*

markiert und umgekehrt.

Tabelle 7.1: Weitere Statusangaben im Display der Remote Control (Voice)

7.3 Display des BLUEPIRAT2 / 5E

Das im BLUEPIRAT2 / 5E verbaute Display zeigt ebenfalls Informationen zur CCP/XCP-Kom-
munikation an. Das Display kann nur zwei Zeilen anzeigen. Bitte nutzen Sie den Drehknopf, bis
das CCP/XCP-Meni erscheint. Jeder der vier angezeigten Buchstaben steht fiir ein Steuergeréat
und zeigt dessen Status.

Status Bedeutung
nicht konfiguriert

X nicht verbunden
T Traffic

N verbunden

E

Verbindungsfehler
Tabelle 7.2: Statusangaben im Display des BLUEPIRAT2 / 5E

CCP/XCP XTNE

Abbildung 7.7: Display des BLUEPIRAT2 / 5E
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7.4 Online Monitor

Der Online Monitor bietet die Mdglichkeit, die aufgezeichneten Daten im Client live anzu-
schauen.
7.4.1 Online Monitor starten

Dazu muss im Unterpunkt [Online Streaming] der gleichnamigen Kategorie das Kontrollkast-
chen Online Streaming aktiv markiert und die Konfiguration zum Logger Ubertragen werden.

i @

Allgemein
Passwortschutz
CAN

LIM

Online Streaming

Iﬂﬂnline Streaming aktiv

|Li1.restream der geloggten Dater1|

Ik ddedd b

i & &

-

Seriell

MOST

FlexRay
Ethernet

Analog

Digitaler Eingang
Digitaler Ausgang
Kamera

Trigger
Signalbasierte Filter
CCPfXCP

COnline Streaming

-5 Live View

-] Kanalmapping
-[2] System Link (TSL)
-| | Datenbasen

Abbildung 7.8: Aktivieren des Online Streamings

Der Reiter <Online-Monitor> wird nach Auswéhlen des gewiinschten Loggers und Klicken auf
[Online Monitor] (2) gedffnet.

Netzwerk-Logger |

Verbunden mit S

T e

MName

T
rath i

192,168.0.

= £S5 _bP2-5_10035895

S DL_EN IT KBr IN.64.76.98 Giizid
25 DLTieg .64 76. 189 G038 INes419 E
2 DUT_ 187 0.64.76.205 G I0E05 NRIA4
\+J. EN_Ph5_touchTsL (4) -
+ 1P-Direkteingabe 1 2 3 4 5 ﬁ

7
S NENIES) =

Abbildung 7.9: Reiter "Netzwerk-Logger"
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Hier kbnnen nun die bendtigten Schnittstellen ausgewahlt und das Streaming tber die Schaltfla-

che [Streaming starten] gestartet werden. Hierbei kdnnen Gruppen, z.B. alle ECU's oder
auch einzelne ECU's selektiert werden.

&) [ & ccp_xcp
. . [@] =¥ ECU £1

-0

.. [F] = ECU #3

Abbildung 7.10: Online Streaming starten

Das Online Streaming kann zwischendurch Uber die Schaltflache [Streaming pause] angehal-
ten werden.

) l©)

[ -| Streaming pause |
(= [ ATAN

Abbildung 7.11: Online Streaming pausieren

Eine nachtragliche Anderung der ausgewahlten Schnittstellen wahrend des Streamings ist nicht
moglich. Das Online Streaming muss zuerst Uber [Streaming stoppen] beendet und kann nach
Anderung der Selektion wieder gestartet werden.

(©] (@) (=

E- [ | B Analogiis :
E‘ [] & can 1 Streaming stoppen |

Abbildung 7.12: Online Streaming stoppen

Eine ausfuhrliche Anleitung des Online Monitors finden Sie im
SystemClient_Benutzerhandbuch.
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8 Download und Konvertierung

Die Download-Applikation ermdglicht das Speichern interner Daten (in Telemotive-Format) aus
dem Logger auf dem Computer.

Die Konvertierungs-Applikation ermoglicht das Speichern von internen Daten aus dem Logger
oder einem Offlinedatensatz auf der Computer-Festplatte in einem ausgewahlten Format.
Verbinden Sie den Datenlogger mit dem Computer und starten Sie den System Client.

Wahlen Sie den entsprechenden Datenlogger aus dem Fenster <Netzwerk-Logger> und klicken
Sie entweder die Schaltflache:

e [Daten herunterladen] (3), um aus den Loggerdaten einen Offlinedatensatz zu
erstellen, oder
e [Daten konvertieren] (4), um einen Offlinedatensatz oder die Loggerdaten

selbst in ein anderes Format zu konvertieren.

Hetzwerk-Logger & | [=]
[T

MName P Verbunden mit S Ei
= DI_EN T KBr 10.64. 76.48 gi11214
2 pUT199 10.64, 76, 189 10382 1005419 E|
2 DUT 187 10.64 75,205 10695 1001704

[oJ. EN_PhS_touchTSL {4) -

+ IP-Direkteingabe 1 2 3 4 5 ﬁ ?

o/l |« &[] [a

Abbildung 8.1: Logger auswéahlen

Eine Ausflhrliche Beschreibung zu Download und Konvertierung der Daten finden Sie im Hand-
buch fur den System, Client:

Benutzerhandbuch fir den System Client
https://sc.telemotive.de/4/uploads/media/TelemotiveSystemClient Benutzerhandbuch.pdf



https://sc.telemotive.de/4/uploads/media/TelemotiveSystemClient_Benutzerhandbuch.pdf
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8.1 Konvertierung

CCP/XCP-Daten konnen auch direkt und ohne DBC-Datei in das MDF, Telemotive ASCII For-
mat oder Extended Telemotive Trace Datei konvertiert werden.

Wabhlen Sie in der Kanal-Auswahlliste unter [CCP_XCP] das gewiinschte Steuergerat anhand
der Geratenummer aus. Ein Doppelklick fiigt den Kanal direkt zur Ausgabeseite (rechte Seite
des Fensters) hinzu.

Wabhlen Sie im Dropdown-Meni das Ausgabeformat:
o [Telemotive ASCII Format (*.txt)],
e [MDF CCP XCP Signal Format v3.3 (*.mdf)],
e [MDF CCP XCP Signal Format v4.1 (*.mf4)] oder
o [Extended Telemotive Trace Datei (*.xtmt)].

Wiederholen Sie diesen Vorgang mit allen benétigten Kanalen.

Kanal-Auswahliste Zielverzeichnis | C:\Users\Pippi Langstrumpf?, -

e #9 (HSCAN-9) -

b £10 (HSCAN-10) Format-Einstellungen [ Import ] [ Export ] [ Alle entfernen ]
o £11 (HSCAN-11) ) .
. #12 (HSCAN-12) CCP_XCP ECU #1 |MDF CCP XCP Signal Format v4.1 (*mf4) » 1| X
¥ #13 (LSCAN-13) CCP_XCP ECU #2 |MDF CCP XCP Signal Format v4.1 (=mf4) ~| 1| ¢
=¥ #14 (LSCAN-14) all elemotive ASCII Format (=, tet)

[1-&= CCP_XCP MDF CCP XCP Signial Format v3.3 (=.mdf)
- ECU #1 MDF CCP XCP Signal Format w4, 1 (*.mf4)
Extended Telemative Trace Datei (*.xtmt)
=4 ECU #3

Abbildung 8.2: Ausgabeformat wahlen

Abschlieend kann das Zielverzeichnis noch angepasst werden. Entweder wahlen Sie einen
Eintrag aus dem Dropdown-Menu oder Sie 6ffnen Uber [Andern...] den Dialog <Zielverzeichnis
auswahlen>.

Zielverzeichnis |C: Tools Telemotive - Tracedaten - [ Andern... ]

Abbildung 8.3: Zielverzeichnis einstellen

Uber die Schaltflache [Konvertieren] in der unteren Schaltflachenleiste kann die Konvertierung
gestartet werden. Alle Kanéale im Bereich zur Format-Einstellung werden im eingestellten For-
mat in das Zielverzeichnis geschrieben.

| Ennstelungen... | | Kmrverherﬂla;‘

Abbildung 8.4: Schaltflachenleiste unterhalb der Ausgabeseite

Hinweis:
Ab Version 2.1.1 werden ECU-Log-Messages (Warnungen, Fehler, Hinweise) bei MDF-
Konvertierungen zusatzlich als TMASCII in ein Textfile im Tagesverzeichnis geschrieben.

Index
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9 Abkirzungen

Kirzel Bedeutung

BLUEPIRAT Processing Information Recording Analyzing Tool
bP BLUEPIRAT

bP2 BLUEPIRAT2

bP2 5E BLUEPIRAT2 5E

bPMini BLUEPIRAT Mini

A2L ASAM MCD-2 MC Language

AE Automotive Electronics

ACK ACKnowledged

CAN Controller Area Network

CCP CAN Calibration Protocol

CF Compact Flash

CRO Command Receive Object

DAQ Data Acquisition

DTO Data Transmission Object

ECL Electrical Control Line

ECU Electronic Control Unit

FIBEX Fleld Bus Exchange Format

FwW Firmware

GMT Greenwich Mean Time

INCA INtegrated Calibration and Application Tool
LAN Local Area Network = Netzwerk

LIN Local Interconnect Network

MAC Media Access Control

MCD Measure Calibrate Diagnose

MDX Meta Data EXchange Format

MEP MOST Ethernet Packet

MOST Media Oriented Systems Transport (www.maostnet.de)
oDT Object Descriptor Table

ODX Open Data EXchange

OEM Original Equipment Manufacturer

PHY PHYsical Bus Connect

PW Passwort

RX Receiver Data

SD Secure Digital

SFTP Secure File Transfer Protocol

SHA Secure Hash

SSL Secure Sockets Layer

TCP/IP Transmission Control Protocol/Internet Protocol
TLS Transport Layer Security

TMP Telemotive Packetformat


http://www.mostnet.de/
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TSC Telemotive System Client

TSL Telemotive System Link

UDP User Datagram Protocol

USB Universal Serial Bus

uTC Universal Time, Coordinated

Wi-Fi Wireless Fidelity

WLAN Wireless Local Area Network

XCP Universal Measurement and Calibration Protocol

Tabelle 9.1: Abkirzungen
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M MAGNA

DRVING EXCELLENCE.
INSPIRING INNOVATION.

MAGNA Telemotive GmbH

Bliro Miinchen
Frankfurter Ring 115a
80807 Muinchen

Tel.: +49 89 357186-0

Fax.: +49 89 357186-520

E-Mail: TMO.info@magna.com

Web: https://telemotive.magna.com
Vertrieb

Tel.: +49 89 357186-550

Fax.: +49 89 357186-520

E-Mail: TMO.Sales@magna.com
Support

Tel.: +49 89 357186-518

E-Mail: TMO.Produktsupport@magna.com
ServiceCenter: https://sc.telemotive.de/bluepirat
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