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1 LIZENZVERTRAG

Lesen Sie bitte die Lizenzvereinbarung dieses Lizenzvertrages sorgféltig, bevor Sie die Soft-
ware installieren. Durch das Installieren der Software stimmen Sie den Bedingungen dieses
Lizenzvertrages zu.

Diese Software-Lizenzvereinbarung, nachfolgend als ,Lizenz® bezeichnet, enthalt alle Rechte
und Beschrénkungen fiir Endanwender, die den Gebrauch der begleitenden Software, Bedie-
nungsanleitung und sonstigen Unterlagen, nachfolgend als ,Software” bezeichnet, regein.

1. Dieser Lizenzvertrag ist eine Vereinbarung zwischen dem Lizenzgeber und Lizenznehmer, der
die Lizenz erhéalt, um die genannte Software zu verwenden.

2. Dem Lizenznehmer ist bekannt, dass dies nur eine beschrankte, nicht exklusive Lizenz ist. Dies
bedeutet, dass der Lizenznehmer keinerlei Recht auf Lizenzvergabe hat. Der Lizenzgeber ist und
bleibt der Eigentiimer aller Titel, Rechte und Interessen an der Software.

3. Die Software ist urheberrechtlich geschutztes Eigentum der Telemotive AG. Das Programm oder
Teile davon durfen nicht an Dritte vermietet, verkauft, weiterlizenziert oder sonst in irgendeiner
Form ohne ausdriickliche, schriftiche Genehmigung der Telemotive AG weitervermarktet wer-
den. Der Anwender darf die Software und deren Bestandteile weder verdndern, modifizieren
noch sonst in irgendeiner Form riickentwickeln oder dekompilieren.

4. Diese Software unterliegt keiner Garantie. Die Software wurde verkauft wie sie ist, ohne jegliche
Garantie. Falls irgendwann ein Benutzer sein System &andert, tragt der Lizenzgeber keine Ver-
antwortung dafir, die Software zu dndern, damit sie wieder funktioniert.

5. Diese Lizenz erlaubt dem Lizenznehmer, die Software auf mehr als einem Computersystem zu
installieren, solange die Software nicht gleichzeitig auf mehr als einem Computersystem verwen-
det wird. Der Lizenznehmer darf keine Kopien der Software machen oder Kopien der Software
erlauben, wenn keine Autorisierung dafur besteht. Der Lizenznehmer darf lediglich zu Siche-
rungszwecken Kopien der Software machen. Der Lizenznehmer ist nicht berechtigt, die Software
oder ihre Rechte aus dieser Lizenzvereinbarung weiterzugeben oder zu Ubertragen.

6. Der Lizenzgeber ist gegeniiber dem Lizenznehmer weder fiir Schaden, einschlieRlich kompensa-
torischer, spezieller, beilaufiger, exemplarischer, strafender oder folgenreicher Schaden, verant-
wortlich, die sich aus dem Gebrauch dieser Software durch den Lizenznehmer ergeben.

7. Der Lizenznehmer ist bereit, den Lizenzgeber zu schiitzen, zu entschadigen und fern zu halten
von allen Anspriichen, Verlusten, Schaden, Beschwerden oder Ausgaben, die mit den Ge-
schéftsoperationen des Lizenznehmers verbunden sind oder sich aus diesen ergeben.

8. Der Lizenzgeber hat das Recht, diesen Lizenzvertrag sofort zu kiindigen und das Softwarebenut-
zungsrecht des Lizenznehmers zu begrenzen, falls es zu einem Vertragsbruch seitens des Li-
zenznehmers kommt. Die Laufdauer des Lizenzvertrages ist auf unbestimmte Zeit festgelegt.

9. Der Lizenznehmer ist bereit, dem Lizenzgeber alle Kopien der Software bei Kiindigung des Li-
zenzvertrages zuriickzugeben oder zu zerstoren.

10. Dieser Lizenzvertrag beendet und ersetzt alle vorherigen Verhandlungen, Vereinbarungen und
Abmachungen, zwischen dem Lizenzgeber und Lizenznehmer beziiglich dieser Software.

11. Dieser Lizenzvertrag unterliegt deutschem Recht.

12. Wenn eine Bestimmung dieses Lizenzvertrages nichtig ist, wird dadurch die Giiltigkeit der ver-
bleibenden Bestimmungen dieses Lizenzvertrages nicht beriihrt. Diese nichtige Bestimmung wird
durch eine giiltige, in Ubereinstimmung mit den gesetzlichen Vorschriften stehende Bestimmung
mit &hnlicher Absicht und ahnlichen, wirtschaftlichen Auswirkungen ersetzt.

13. Der Lizenzvertrag kommt durch Ubergabe der Software von dem Lizenzgeber an den Lizenz-
nehmer und/oder durch den Gebrauch der Software durch den Lizenznehmer wirksam zustande.
Dieser Lizenzvertrag ist auch ohne die Unterschrift des Lizenzgebers gultig.

14. Die Lizenz erlischt automatisch, wenn der Lizenznehmer den hier beschriebenen Lizenzbestim-
mungen nicht zustimmt oder gegen die Lizenzbestimmungen dieses Lizenzvertrages verstoft.
Bei Beendigung ist der Lizenznehmer verpflichtet, sowohl die Software als auch sdmtliche Kopien
der Software in bereits installierter Form oder gespeichert auf einem Datentrager zu lI6schen, zu
vernichten oder der Telemotive AG zurlick zu geben.

15. Der Lizenznehmer haftet fiir alle Schaden, welche dem Lizenzgeber durch die Verletzung dieses
Lizenzvertrags entstehen.
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PRODUKTHAFTUNG

Fur alle Angebote, Verkdufe und Lieferungen gelten ausschliel3lich die nachstehenden Bedin-
gungen und zwar auch dann, wenn der Kaufer, Besteller und dergleichen andere Bedingungen
vorschreibt. Abanderungen sind nur gultig, wenn sie schriftlich vereinbart werden.

1.

Die Technische Dokumentation ist Bestandteil des Produktes. Werden die Inhalte und insbeson-
dere die Sicherheitshinweise und Handlungsanleitungen der Dokumentation nicht beachtet, hat
dies den Ausschluss der Produkthaftung und der Produktgewahrleistung zur Folge.

Die Produkte gehéren zur Gruppe der Testtools. Bei Einsatz des Gerates kann eine Stérung des
zu testenden Systems nicht vollstandig ausgeschlossen werden. Damit kann die Garantie eines
einwandfrei funktionierenden Systems nicht vom Hersteller iibbernommen werden. Der Einsatz
des Produktes erfolgt auf eigene Gefahr.

Die Haftung fur den Ersatz von Schaden gemaf 81 des Produkthaftungsgesetzes wird im Rah-
men des 89 PHG ausdrucklich ausgeschlossen, soweit zwingende gesetzliche Bestimmungen
nichts anderes vorsehen.

Der Hersteller lehnt in jedem Fall die Verantwortung fur indirekte, beilaufige, spezielle oder fol-
genreiche Schaden, einschlie3lich dem Verlust von Gewinn, von Einnahmen, von Daten des Ge-
brauchs, jedem anderen wirtschaftlichen Vorteil oder Schaden aus Ansprichen Dritter gegen den
Kunden, ab, die aus dieser Abmachung, ob in einer Handlung im Vertrag, strenger Ver-
bindlichkeit, klagbarem Delikt (einschlie3lich der Nachlassigkeit) oder anderen gesetzlichen oder
gerechten Theorien, entsteht.

Die Beweispflicht liegt beim Kaufer.

Die Telemotive AG gewahrleistet die gesetzliche Garantie gemaR deutschem Recht. AuRer den
Garantien, die ausdricklich in dieser Vereinbarung festgelegt worden sind, werden alle Produkte
~wie vertraglich vereinbart® geliefert, soweit der Kunde vom Hersteller nicht ausdriicklich zusatzli-
che oder implizierte Garantien empfangt. Der Hersteller dementiert hiermit ausdriicklich irgend-
welche und alle weiteren Garantien irgendeiner Art oder Natur bezlglich der Produkte, ob
ausdrucklich oder stillschweigend, einschlie3lich unbeschrankt, jede Garantie des Titels, der
Marktfahigkeit, der Qualitat, der Genauigkeit oder Eignung zu einem bestimmten Zweck oder
zum Zweck des Kunden. Der Hersteller streitet ausdriicklich irgendwelche Garantien ab, die vom
Handelsbrauch, der Handelssitte oder der Leistung einbezogen werden kénnen. Abgesehen von
den festgesetzten, ausdricklichen Garantien in dieser Abmachung, sind die Produkte mit allen
Fehlern und der vollstandigen Gefahr einer nicht befriedigenden Qualitét, Leistung, Genauigkeit
bereitgestellt. Der mégliche Aufwand wird vom Kunden getragen. Der Hersteller Ubernimmt keine
Garantie, dass die Produkte fehlerfrei arbeiten.

Die Telemotive AG ist berechtigt, mangelhafte Waren gegen gleichartige, einwandfreie Waren in-
nerhalb einer angemessenen Frist einzutauschen oder den Mangel innerhalb einer angemesse-
nen Frist zu beheben. In diesem Fall erlischt ein Anspruch auf Wandlung oder Preisminderung.
Gewabhrleistungsrechte setzen eine rechtzeitige Mangelriige voraus.

Der Weiterverkauf, die Weitergabe, Schenkung, Tauschgeschéafte oder der Verleih der angebo-
tenen Produkte an Dritte ist ohne Freigabe durch die Telemotive AG nicht gestattet.

Als Rechtsgrundlage ist deutsches Recht anzuwenden.

© by Telemotive AG, 2016
Technische Anderungen im Rahmen von Produktverbesserungen und Irrtiimer vorbehalten.
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3  Ubersicht

Diese Anleitung beschreibt die Funktion der Lizenz CAN Calibration Protocol (CCP) und Ex-
tended Calibration Protocol {Universal Measurement and Calibration Protocol} (XCP) fur die
Datenlogger:

e Dblue PiraT2

e blue PiraT2 5E

e Dblue PiraT Mini

e Dblue PiraT Remote

der Telemotive AG.

Es werden die Konfiguration und Anwendung dieser Funktion beschrieben. Fir allgemeine
Punkte wird auf die Benutzerhandbucher des verwendeten Datenloggers, sowie des gemein-
sam glltigen Telemotive System Client verwiesen.

Die Client-Software wurde ausschlieRlich unter Microsoft® Windows® 7 getestet.

Dieses Dokument bezieht sich auf die Firmware Version 02.04.01 und den Telemotive Sys-
tem Client ab Version 2.4.1. Einige Eigenschaften und Funktionen variieren je nach Modell
und installierter Lizenz oder stehen in alteren Versionen nicht zur Verfigung.

Software-Updates und Anleitungen flir andere, optional erhéaltliche, lizenzpflichtige Erweiterun-
gen stehen im ServiceCenter der Telemotive AG zur Verfigung (Adresse siehe unter Kontakt
auf der letzten Seite).

Um einen mdglichst zuverlassigen Betrieb Ihres Systems zu gewahrleisten, stellen Sie bitte
sicher, dass Sie immer eine aktuelle Version der Firmware und Software verwenden.

bP2-Mini_ CCP-XCP_Anleitung_V2.4.1.doc
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4  Systemvoraussetzungen

Kontrolleinheit

Um die Gerate der Telemotive AG mit dem Telemotive System Client konfigurieren zu kén-
nen, ist ein PC oder Laptop mit Windows nétig. Damit kdnnen spéater auch die aufgezeichneten
Daten vom Datenlogger heruntergeladen und offline (ohne angeschlossenen Datenlogger) wei-
terverarbeitet werden.

Telemotive System Client

Der Software-Client erméglicht die Konfiguration der Gerate sowie das Herunterladen und Kon-
vertieren der aufgezeichneten Daten. Ein Firmwareupdate der Gerate kann ebenfalls durch den
Telemotive System Client erfolgen, damit Ihre Gerate immer auf dem neusten Stand sind.

blue PiraT2 / blue PiraT2 5E / blue PiraT Mini

Die Buskommunikation zwischen den Steuergeraten und Busteilnehmern wird von den Daten-
loggern der Telemotive AG sehr prazise aufgezeichnet. Die aufgezeichneten Daten kénnen
Uber Ethernet von den Datenloggern heruntergeladen und z. B. auf einem Testrechner analy-
siert werden.

Der blue PiraT2 ist unser All-in-one-Datenlogger der Spitzenklasse. Sieben Modelle decken
alle relevanten Schnittstellen ab.

Der blue PiraT2 5E bietet zusatzlich optimiertes Power Management mit Power Backup, funf
eingebaute Ethernet-Buchsen sowie besonders schnelles Aufstarten. Der blue PiraT2 / 5E ist
Uber_Telemotive System Link flexibel erweiterbar.

Der blue PiraT Mini ist der weltweit kleinste Datenlogger mit diesem herausragenden Funktion-
sumfang. Er punktet mit weitreichender Schnittstellenabdeckung, stabilem Temperaturverhal-
ten, sehr geringem Energieverbrauch, 4-fach GBit Ethernet und vielem mehr. Uber Telemotive
System Link kdnnen mehrere unterschiedlicher blue PiraT Mini zu einem Gesamtsystem kom-
biniert, und so einfach verwaltet werden.

Remote Control Touch

Bedienen Sie Ihren blue PiraT Mini oder blue PiraT2 sicher und komfortabel vom Fahrer- oder
Beifahrersitz aus. Uber Telemotive System Link wird unsere neue Fernbedienung Teil Ihres
Logger-Netzwerks. Eine Fernbedienung kann so alle verbundenen Logger bedienen.

blue PiraT Remote

Wahrend die Remote Control Touch eine reine Fernbedienung zur Verwaltung einzelner Gerate
oder eines TSL Verbundes ist, bietet der blue PiraT Remote zusatzliche Loggerfunktionalitat
durch einen internen Speicher und einige Schnittstellen an.

A2L-Datei

Diese Datei definiert die Parameter, die fur eine CCP/XCP-Kommunikation zwischen dem Te-
lemotive Datenlogger und dem Steuergerat nétig sind. Diese Datei ist fur jedes Steuergeréat
(sogar fir jeden Hard- und Softwarestand) unterschiedlich und kann deshalb nicht von der Te-
lemotive AG bereitgestellt werden. Bitte kontaktieren Sie den entsprechenden Steuergeréatelie-
ferant, um eine glltige Datei zu bekommen.

Lizenz

Eine installierte Lizenz auf dem Datenlogger ist fur die Benutzung des Zusatzfeatures Logging
von CCP / XCP notwendig. Einstellungen bei lizensierten Features kbnnen nur mit einer gulti-
gen Lizenz vorgenommen werden.

Sollten Sie eine entsprechende Lizenz fur Ihr Telemotive AG Produkt bendtigen, wenden Sie
sich bitte an unseren Vertrieb. (Adresse siehe Kontakt auf der letzten Seite)

bP2-Mini_ CCP-XCP_Anleitung_V2.4.1.doc


https://www.telemotive.de/de/produkte/software/telemotive-system-link/
https://www.telemotive.de/de/produkte/software/telemotive-system-link/
https://www.telemotive.de/de/produkte/software/telemotive-system-link/

® Telemotive AG blue PiraTZ / 5E / Mini _ Datum: 22.09.2016
a company of Magna Messungen mit CCP/XCP Anleitung Seite 7 von 47

4.1 Weiterfiuhrende Anleitungen

Auler dieser Anleitung finden Sie in unserem ServiceCenter unter
https://sc.telemotive.de/bluepirat Haupt-Anleitungen fir den Client sowie fur die einzelnen Te-
lemotive Datenlogger-Generationen.

Benutzerhandbuch fir den Telemotive System Client
https://sc.telemotive.de/4/uploads/media/TelemotiveSystemClient Benutzerhandbuch.pdf

Benutzerhandbuch fur den blue PiraT2 / blue PiraT2 5E
https://www.telemotive.de/4/uploads/media/blue PiraT2 Benutzerhandbuch.pdf

Benutzerhandbuch fir den blue PiraT Mini
https://www.telemotive.de/4/uploads/media/blue PiraT Mini Benutzerhandbuch.pdf

Benutzerhandbuch fiir die Remote Control Touch
https://sc.telemotive.de/4/uploads/media/RCTouch Benutzerhandbuch.pdf

Benutzerhandbuch fiir die blue PiraT Remote
https://sc.telemotive.de/4/uploads/media/blue PiraT Remote Benutzerhandbuch.pdf

Um bei Bedarf schnell darauf zugreifen zu kénnen, sind die wichtigsten Handblcher auch im
Client verlinkt und Gber den Menupunkt [Hilfe] direkt aus dem Client erreichbar:

Datei Extras Fenster

Netzwerk Logger % Telemotive System Client Handbuch o
blue PiraT 2 Handbuch
Marme 5 @
— blue PiraT Mini Handbuch
-
05 hO2 100358 Remote Control Touch Handbuch
O5_BPR_ 10057 blue PiraT Remote Handbuch E'
C5_RCT._ 10060k Info il

Abbildung 4.1: Verlinkung der Handbtcher im Client

Fur lizenzpflichtige Erweiterungen stehen im Telemotive ServiceCenter separate Anleitungen
zur Verfligung. Eine Liste der lizenzpflichtigen Zusatzfunktionen finden Sie in den Benutzer-
handbiichern im Kapitel Zusétzliche Funktionen Uber optionale Lizenzen.

bP2-Mini_ CCP-XCP_Anleitung_V2.4.1.doc
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5 Uberblick / Beschreibung

Um einen einfachen Systemuberblick zu erhalten, kann das System in drei grundlegenden Tei-
len betrachtet werden:

1. Einstellung und Konfiguration
2. Betrieb und Datenaufzeichnung
3. Download und Konvertierung

Am Ende entsteht eine Telemotive Trace Datei oder eine MDF-Datei v3.3 / v4.1, in der die
CCP/XCP-Kommunikation enthalten ist.

5.1 Einstellung und Konfiguration

Die A2L-Datei (vom Steuergeréatelieferanten) wird vom Telemotive System Client geladen. Bei
Bedarf kénnen Verbindungs- und Kommunikationseinstellungen editiert werden. Ist die Konfigu-
ration fertig, kann sie vom Telemotive System Client auf den Datenlogger Ubertragen werden.

Client

ShbbcFr2 e 18000 =
e Tooh e

s Telemotive Datenlogger

A2L-Datei

[ ] ECU.a21

Abbildung 5.1: Einstellung und Konfiguration

5.2 Betrieb und Datenaufzeichnung

Der Datenlogger und das Steuergerat arbeiten entsprechend der Konfiguration. Der Datenlog-
ger zeichnet die Kommunikation bei laufendem CCP/XCP-Protokoll auf.

Telemotive Datenlogger

Abbildung 5.2: Betrieb und Datenaufzeichnung

bP2-Mini_ CCP-XCP_Anleitung_V2.4.1.doc
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5.3 Download und Konvertierung

Nach erfolgter Aufzeichnung kénnen die Daten mit Hilfe des Telemotive System Clients vom
Datenlogger heruntergeladen oder direkt in das Zielformat konvertiert werden.

Client

Telemotive Datenlogger

MDF-Datei

» || Trace.mdf

Abbildung 5.3: Download und Konvertierung
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6  Einstellung und Konfiguration

6.1 Neue ECU anlegen

Verbinden Sie zuerst den Datenlogger mit dem Computer und starten Sie den Telemotive Sys-
tem Client.

Klicken Sie im Telemotive System Client auf die Applikation [Konfiguration anzeigen].

& Konfiguration (C5-Testlogg) ﬁ|
Kanale = Trigger = | BN '| Aktuelle Loggerzeit: Dienstag,

Allgemein

Passwortschutz

-4 CAN

G4 LIN

---=P Serigll

---=P Ethernet

---=! Analog

---=! Digitaler Eingang

---=! Digitaler Ausgang

---=! Kamera

Trigger

Signalbasierte Filter

CCPYCP

Online Streaming

Live View

l1'| Suatem |ink (TS

Abbildung 6.1: Ordner im Konfigurationsbaum
Klappen Sie den Ordner [CCP/XCP] im Konfigurationsbaum auf.

Hinweis:
Wenn sich nur eine CCP-Lizenz auf dem Zielgerat befindet, heift der Ordner ,,CCP*.

EI CCPXCP

----- B ECU #1(ECU_1)

L. =) allgemeine Einstellungen

Abbildung 6.2: Neue ECU

Uber einen Doppelklick auf [Neue ECU...] erscheint der A2L Laden Assistent, mit dem sich
die A2L-Datei mit den Konfigurations-Daten des Steuergerates und eine INCA-Datei mit der
Signalauswahl /DAQ auswahlen lasst.
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,
'33'5- Meues ECU zur Konfiguration hinzufiigen...

A2l Laden Assistent (Konfiguriere Messung)

AZL Dateis C:\Databases\CCP_XCPiTelemative_3.a2l

Signal / DAQ Auswahl aus INCA Experiment/Export Datei leser

INCA Datei: | C:\Databases\CCP_XCP\a2l +inca'iTelemotive _1.exp

Abbildung 6.3: A2L Laden Assistent
Achtung:
Vergewissern Sie sich, dass die A2L-Datei zur ECU und dessen Hard- und Softwareversi-

on passt. Andernfalls kann es zu Fehlern oder zu einer nicht funktionieren
Kommunikation fihren. Bitte kontaktieren Sie den entsprechenden Steuer
um eine gultige Datei zu bekommen.

den CCP/XCP-
geratelieferant,

Mit dem Klick auf den Button [Weiter >] wird die A2L-Datei und/oder die INCA-Datei Uberpruft

und auf den Logger geladen.

Werden bei der Uberpriifung Fehler in der Datei festgestellt, wird ein Hinweis m
angezeigt und der Importvorgang abgebrochen.

Als nachstes gelangen Sie zu dem Wahle Transport Protokoll Assistent.

it dem Fehler

'33'5- Meues ECU zur Koenfiguration hinzufigen...

S5C)

Wihle Transport Protokoll Assistent (Konfiguriere Messung)

Transport Protokoll: | 0: CAN v;

L

Abbildung 6.4: Wahle Transport Protokoll Assistent

Mit diesem wird der steuergeratespezifische Anschluss ausgewahlt.

Wenn vorher im A2L Laden Assistent keine INCA-Datei angegeben wurde, 6ff
Fenster: Signale auswahlen Assistent (Konfiguriere Messung).
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Index

-
!\'33} Meues ECU zur Konfiguration hinzufigen...

==

Signale auswahlen Assistent (Konfiguriere Messung)

Signale: Kodierter Wert
_____ o i MName: BitSlice
_____ I BitSlicen |E| Datentyp: UWORD
..... m B Untere Grenze: 0.0
..... o BitSlice? Obere Grenze: 15.0
..... m Bit Mask: 0x3C0
----- I Counter_BS
""" I Counter_B& Physikalischer Wert
----- o Counter_B7 Umrechnungsfunktion: fx) =x
""" o Dichannell Einheit:
----- I KL 10utput
----- L MaxChanne i ECU Speicher
""" . MinChannell Speicheradresse: 0x00125438
""" - PWM Adresserweiterung: 000
----- o PWMFiltered
..... o Sh!ftByte Beschreibung:
----- o Shifter_B0
_____ AL shifter_B1 Testsignal: 4 Bit on a byte boundary
----- e shifter_B2 i

Treffer: 1.083 von 1.083 Signalen

Weiter >

[ Fertigstellen ” Abbrechen

Hilfe

Abbildung 6.5: Signale auswahlen Assistent

Mit dem Assistenten ist es moglich, ein oder mehrere Signale fir die Messung zu selektieren.

Die Messung darf bis zu 1000 Signale enthalten.

Uber den Button [Suchen] kénnen die Signale gezielt aus der A2l-Datenbank ausgewahlt wer-

den:

bP2-Mini_CCP-XCP_Anleitung_V2.4.1.doc
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-
!\'33} Meues ECU zur Konfiguration hinzufligen...

==

Signale auswahlen Assistent (Konfiguriere Messung)

Signale: Kodierter Wert
MName: BitSlice

------ i R FitSlice

A BitSlicen Datentyp: UWORD

I BitSlice1 Untere Grenze: 0.0

L BitSlice2 Obere Grenze: 15.0
...... . bit12Counter l/\xb Bit Mask: 0x3C0

Physikalischer Wert
Weiter = [ Fertigstellen ] l Abbrechen Hilfe

Abbildung 6.6: Signale Uber die Suchfunktion auswahlen

Wenn vorher im A2L Laden Assistent, eine INCA-Datei angegeben wurde, werden sie zum
Wahle Gerat Assistent weitergeleitet.

-
ﬂj} MNeues ECU zur Konfiguration hinzufiigen...

E 100ms time synchronous (2 Signale)
@ segment synchronous (2 Signale)

Untere Grenze:
Obere Grenze:
Bit Mask:

Physikalischer Wert

Umrechnungsfunktion:

Einheit:
ECU Speicher
Speicheradresse:

Adresserweiterung:

Beschreibung:

S5)
Wahle Gerdt Assistent (Konfiguriere M )

Gerdtename: Folgende Signale nicht in A2L gefunden:
- Kodierter Wert
XCP:1 - Name: zwnokrXCP:3

fail 1\%CP: 3
KCPL3

Datentyp: § .

wcp:2 fail2\XCP: 3

blablabla'%CP: 3
ly_V_T_Motor 1\CP:2
ly_V_T_Motor2\CP:2

Weiter =

[ Fertigstellen ][ Abbrechen

Hilfe

Abbildung 6.7: Wahle Gerat Assistent

Uber das Fenster Geratename wird das in der INCA-Datei hinterlegte Steuergerat ausgewahlt.
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Entsprechend der Auswahl des Steuergerétes werden spezifische Signale zur Messung

hinzugeflgt.

B 100ms time synchronous {0 Signale)
[-E  10ms time synchronous (2 Signale)

Entfernen

7 =
'335 Meues ECU zur Konfiguration hinzufiigen... @
Wihle Gerdt Assistent (Konfiguriere M )
Geratename: Folgende Signale nichtin A2L gefunden:
- Kodierter Wert -
XCP:2 = Names B fastr zwnokr WCP: 3
) ) . ’ - fail 1\XCP:3
Folgende Signale werden hinzugefigt: Datentyp: UBYTE fail2CP: 3
Untere Grenze: 0.0 blablabla\XCP:3
-4 segment synchronous (3 Signale .
? s ¥ (3 Signale) Obere Grenze: 1.0 ly_v_T_Motor 11XCP:2
Bit Mask: 0x8 ly_V_T_Motor2\5CP:2

Physikalischer Wert
Umrechnungsfunktion: Umrechnungstabelle

Einheit:
ECU Speicher
Speicheradresse: 0xD00014A2
Adresserweiterung: Ox00
Beschreibung:

Bedingung Funktionsanforderung elektr. Thermostatregelung

i)
i

Fertigstellen ][ Abbrechen Hilfe

N

Abbildung 6.8: durch INCA-Datei ausgewahlte Signale

Durch Kilick auf ein Signal werden dessen Details im mittleren Fenster angezeigt.

Diese Vorauswahl lasst sich Uiber den Button [Entfernen], mit dem man Signalgruppen oder
auch einzelne Signale innerhalb der Signalgruppe lIdschen kann, einschranken.

Nach dem Klick auf [Fertigstellen] wird ein neues ECU im Konfigurationsbaum angezeigt (z. B.
ECU #1). Es konnen bis zu vier Steuergerate angelegt werden.

CCPfYCP
@ NeueECU... (1/9)
B, ECU #1 (TeMO)
,, Allgemeine Einstelungen

Abbildung 6.9: Neu hinzugefiigte ECU

Hinweis:

Die Parameter sind bereits von der A2L-Datei vordefiniert. Bitte andern Sie diese nur,
wenn Sie sich Uber die damit verbundenen Auswirkungen wirklich bewusst sind.
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6.2 Reiter [Konfiguration]

ﬁ Konfiguration {Logger_M) == @ E @
Kanéle = Trigger = | @ = .| 7| Aktuelle Loggerzeit: Mittwoch, 10.02.2016 07:07:11 = @ Feature-Anleitung im ServiceCenter verfiighar. | Legger neu starten
£ Allgemein ECU #1 (ECU_1) =
H-[_-| Passwortschutz Dieses ECU lgschen
-9 CAN _
0% LN Konfiguration | /&, Protokall (CCP) | Messtng
- Seriell
* Gerat
H-3.| Ethernet
547 Analog Aktiviere ECU
t-# | Digitaler Eingang ECU Name: ECU_1
H--#| Digitaler Ausgang
EPK: 67/1/MEVD/11/MEVD 1723_00001260_052_020_001//000012B0_052_020_001///

H-# | Kamera =
K- USB ECL Adresse (Hex): ad01
H-| | Trigger -
i+ | Signalbasierte Filter EEEnss B |
[ cepfxee Timeout {ms): 2000

----- @) MNeusECU... (1/9

..... § - MECU #1 (ECu_1) Timeout {ms) fur DAQ-Machrichten: 2000

L g® Allgemeine Einstellungen Bieerioere 100/=] %
H--[ | Online Streaming
b Live View Protokoll Version: v2.1 L 4
H--[ | Kanalmapping Automatisches Wiederverbinden [ zyklisches Warten auf ECU
H-[2) System Link (TSL) Verbindungsversuche: 30
#-[ =] Datenbasen B

‘.1\ Logger wird auf Kanal CAM-HS #1 (DUT_178_HSCAN-1) wachgehalten, solange der Logger versucht, sich wieder zur ECU zu verbinden
[ Defaultkonfiguration ] [ Von Datei laden. .. ] [ Als Datei speichern... ] [ om Logger lesen ] [ Zum Logger senden

Abbildung 6.10: Beispiel ECU-Konfiguration

6.2.1 Status
Léschen und Deaktivieren Giber das Kontextmenu (rechte Maustaste) im Konfigurationsbaum:

B[] CCPXCP
@ Meue ECU... (1/4)

- Deaktivieren
&
- Online Stream Laschen

[--[] Live View

Abbildung 6.11: L6schen und Deaktivieren eines Steuergerates

Aktivieren und Deaktivieren Uber das Kontrollkéstchen [Aktiviere ECU].

ECU #1 (ECU_1)

Konfiguration | /4, Protokoll (CCP) | Messung|
Gerat
Aktiviere ECL
ECL Mame: ECU_1
EPK: 35/1/MED 17/9/ME 1730,/ 173070709E0///

Abbildung 6.12: Kontrollkastchen "Aktiviere ECU"
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Hinweis:
Wenn das Steuergerat deaktiviert ist, bleiben die Parameter konfiguriert. Aber es erfolgt
keine CCP/XCP-Kommunikation zwischen Datenlogger und Steuergerat.

6.2.2 Dieses ECU loschen

Die Schaltflache [Dieses ECU Idschen] |6scht das aktuell getffnete ECU. Alternativ kann das
Steuergerat Uber die rechte Maustaste im Konfigurationsbaum geldscht werden.

ECU #1 (ECU_1)

[ Dieses ECU léschen

‘ Konfiguration | /8, Protokoll (CCP) | Messung|

Abbildung 6.13: Dieses ECU l6schen

6.2.3 ECU Name

ECLI Mame: TeMao

Abbildung 6.14: Textfeld "ECU Name"
Im Textfeld [ECU Name] kann der Name des Steuergerates geandert werden. Diese Option hat

keine Auswirkungen auf die Messung oder Verbindung und dient lediglich der leichteren Identi-
fikation fur den Benutzer.

6.2.4 EPK

EPK: 24/1TNVCON3/0//PVER//f

Abbildung 6.15: Feld "EPK"

In diesem Feld wird, wenn vorhanden, die Versionskennung der A2L-Datei angezeigt

6.2.5 ECU Adresse (Hex)
ECU Adresse (Hex): 01

Abbildung 6.16: Feld "ECU Adresse (Hex)"

Hinweis:
Das Feld [ECU Adresse (Hex)] wird nur fiir CCP-Steuergerate bendtigt und wird bei XCP-
Messungen nicht angezeigt.

Im Textfeld [ECU Adresse (Hex)] wird die ECU station address angegeben. Diese wird beim
Verbindungsvorgang zum Steuergerét bendtigt und muss immer in Intel Byte Order angegeben
werden, auch wenn die nachfolgende Kommunikation in Motorola Byte Order erfolgt.
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Ist die Adresse falsch, lehnt die ECU eine Kommunikation mit dem Logger ab. Die ECU station
address muss vom Lieferanten des Steuergerates erfragt werden, falls diese nicht in der A2L-
Datei eingetragen ist.

6.2.6 Byte Order

Byte Order: ;MD’I‘DRDLA - .

IMTEL
Timeout {ms): MOTOROLA

Abbildung 6.17: Feld "Byte Order"

Im Dropdown-Menu neben [Byte Order] kdnnen Sie eine der folgenden Einstellungen fur die
Kommunikation mit dem Steuergeréat wahlen:

e Motorola (Big Endian)
¢ Intel (Little Endian)

6.2.7 Timeout (ms)

Timeout (ms): 2000

Timeout {ms) fiir DAQ-MNachrichten: | 2000

Abbildung 6.18: Textfeld: "Timeout (ms)"

In den Textfeldern [Timeout (ms)] sowie [Timeout (ms) fir DAQ-Nachrichten] kann die ma-
ximale Zeit, in der auf eine Antwort vom ECU gewartet wird, in Millisekunden eingegeben wer-
den. Wird die Antwortzeit Uberschritten, wird die Kommunikation mit dem Steuergerat
abgebrochen.

Hinweis:
Wenn die Verbindung fehlschlagt, erhohen Sie den Wert fir den Timeout.

6.2.8 Buslast max.

Buslast max. : 100 = %

Abbildung 6.19: Feld "Buslast max."

Mit der Einstellung [Buslast max.] kann der maximale Anteil der CCP/XCP-Kommunikation auf
dem gewdhlten CAN-Kanal festgelegt werden. Uberschreitet die ECU-Kommunikation diesen
Wert, werden die folgenden Nachrichten verworfen.
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6.2.9 Protokoll Version

Protokoll Version: vZ.1

Abbildung 6.20: Protokoll Version

Die Protokoll Version wird der A2L-Datei enthommen.
Unterstitzt werden die Protokoll-Versionen XCP 1.0, 1.1 und 1.2 und die CCP-Version 2.1.

6.2.10 ECU-Verbindung

Wird die Verbindung unterbrochen oder ist das Steuergerdt zum Verbindungszeitpunkt noch

nicht aufgestartet, kann mit dem Kontrollkastchen Automatisches wiederverbinden / zykli-
sches Warten auf ECU eine kontinuierliche Abfrage realisiert werden, die alle 10 Sekunden
versucht, eine Verbindung aufzubauen.

Automatisches Wiederverbinden [ zyklisches Warten auf ECU

Verbindungsversuche: 30

Abbildung 6.21: Feld: Verbindungsversuche

Hinweis:
In der Standardkonfiguration ist [Automatisches Wiederverbinden / zyklisches Warten
auf ECU] ausgewaéahlt und die Verbindungsversuche sind auf 30 eingestellt.

Der Logger schickt mit dieser Konfiguration alle zehn Sekunden eine CAN-Botschaft auf den
gewahlten CAN-Kanal. Ist zudem auf dem CAN-Kanal [Weckfahig] oder [Wachhalten bei
Buslast] aktiv, schlaft der Logger solange nicht ein, wie Verbindungsversuche stattfinden. Um
dies zu vermeiden lasst sich die Anzahl der Verbindungsversuche individuell konfigurieren.

In Standard-Konfiguration werden deshalb verschiedene Warnungen im Client angezeigt:

/% Logger wird auf Kanal CAN-HS #1 (DUT_178_HSCAM-1) wachgehalten, solange der Logger versucht, sich wieder zur ECU zu verbinden

B[] CCPMXCP
@ NeueECU... (1/4)

=

e 4® | Allgemeine Einstellungen

ECU #1 (ECU_1)

Kﬂnﬁguraﬁun -L- Protokall CK':P (ber CAN} | Messung|

CAN

kKanal: ETCAN—I-lS #1 (DUT_178_HSCAN-1) Gehe zu Kanaleinstellungen

Baudrate: | 1000000
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Auch wenn man diese Konfiguration zum Logger senden mdchte, erscheint ein Warnhinweis:

- y
{‘j} Warnung ﬁ

I-. Legger wird auf Kanal CAN-HS #1 (DUT_178_HSCAN-1) wachgehalten, solange der Logger versucht, sich
== wieder zur ECU zu verbinden

[7] Kenfigurationswarnungen nicht mehr anzeigers

Abbildung 6.22: Warnhinweis bei der Einstellung ,,automatisches Wiederverbinden*
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6.3 Reiter [Protokoll]

In der Registerkarte [Protokoll] kdnnen Einstellungen je nach Bus und Steuergerate-Protokoll
(CCP/XCP) vorgenommen werden.

ECU #1 (TeMo)

Kgnﬁguratiun Protokoll |:5ECF' iiber CAN} | Messung

Abbildung 6.23: Reiter Protokoll
Es werden die Transportschichten CAN und Ethernet (TCP und UDP) fir XCP unterstitzt.

In runden Klammern steht das Steuergerate-Protokoll und, falls méglich, der Fahrzeugbus:
e CCP (Hinweis: Fahrzeugbus istimmer CAN)
e XCP Uber CAN
e XCP Uber TCP (Ethernet)
e XCP Uber UDP (Ethernet)

6.3.1 Protokoll CCP/XCP uber CAN

CAN
Kanal: CANHS #1 (BUT 178 HSCAN-I} v | Gehe 2u Kanaleinstellungen

Abbildung 6.24: CAN Kanalauswahlfeld

Bitte wahlen Sie den gewiinschten CAN-Kanal.

Uber den Link [Gehe zu Kanaleinstellungen] gelangt man zu den Einstellungen des CAN-
Kanals.

CAM #1
CAM Anschluss aktiv

Mame: |DUT_178_HSCAN-1

{Diieser Mame wird spdter in die Dateinamen der Tracedsteien singsfiigt)

Acknowledge an Hinwreis: Acknowledge muss an sein, wenn der Logger
iiber diesen Kanal Nachrichten versenden scll.

Physikalische Schicht: Low Speed

i@ High Speed

Abbildung 6.25: CAN Anschluss aktiv und Acknowledge an

[CAN Anschluss aktiv] und [Acknowledge an] missen gesetzt sein.
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Tirming

@) Baudrate: 1000000 » | bits/s

Bei diesar Crpticn wier 30000 parameter wis Abtastpunkt ete, verwendst,
83333
(71 Chip-Parameter i 100000
- 125000

Bitte die Chip-FParamet{250000 Erameter bezichen
sich auf sinen Basistzk{500000 ende Timingparameter:
Baudrate: e Baud Rate Prescaler (ERP): 1
Sample Paint: 6654 (Re}Synchronization Jump Width (S1W): |

Abbildung 6.26: Baudrate einstellen

Die [Baudrate] des Steuergerats wird ebenfalls aus der A2L-Datei importiert. Stimmt diese
nicht mit der unter dem jeweiligen CAN-Kanal (in diesem Fall ,CAN-HS #1%) konfigurierten
Baudrate Uberein, zeigt der Telemotive System Client eine Fehlermeldung in rot an.

Konfiguration 0 Protokoll (XCP Gber CAM) | Messung|

CAM
9 -
Kanal: CAN-HS #1 (DUT_178 HSCAM-1) = | Gehe zu Kanaleinstellungen

Baudrate: | 1000000

Master (Logger)
CAN ID {Hex): (07fd
Frame Typ:
(@) Base

() Extended

Slave (ECU)
CAN ID (Hex): |07fe

Frame Typ:
(@) Base

(7) Extended

Machrichtengrafe: () Maximale Grofe (@ Optimale Grife

Transport Version:  w1.0

0 Baudrate von CAN-HS #1 (DUT_178_HSCAM-1) entspricht nicht der geforderten Baudrate. Aktuell: 500.000 (Bit/s), Gefordert: 1000000 (Bit/s).

Abbildung 6.27: Fehlermeldung aufgrund unterschiedlicher Baudraten

Um dies zu korrigieren, wechseln Sie zu den Einstellungen des entsprechenden CAN-Kanals
(in diesem Fall ,CAN-HS #1%) tber den Link [Gehe zu Kanaleinstellungen] und stellen Sie dort
die in der A2L-Datei definierten [Baudrate] des jeweiligen CCP/XCP-Steuergerates ein (siehe
Abbildung 6.26: Baudrate einstellen).
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Master (Logager)
CAM ID (Hex): 07fd
Frame Typ:

‘@ Base

1 Extended

Slave (ECU)
CAM ID (Hex): 07fe
Frame Typ:

@) Base

"1 Extended
Abbildung 6.28: Einstellgruppe Master und Slave
In den Einstellungsgruppen [Master (Logger)] und [Slave (ECU)] werden jeweils die [CAN ID
(Hex)] sowie der [Frame Typ] der Kommunikation eingestellt.
Fur 11-Bit-CAN-IDs aktivieren Sie Base.
Fur 29-Bit-CAN-IDs aktivieren Sie Extended.
Alle CAN-Nachrichten zwischen Steuergerat und Logger erhalten diese CAN-IDs. Andere CAN-

Nachrichten auf dem Bus werden ignoriert. Sind die CAN-IDs falsch, antwortet das Steuergeréat
nicht.

Nachrichtengrafe: @ Maximale Grifie () Optimale Grife

Abbildung 6.29: Nachrichtengr6tRle
Bei Verwendung von XCP tber CAN befindet sich die [NachrichtengrtRRe] als weiterer Einstel-
lungspunkt in der Registerkarte [Protokoll].

Wenn die Nachrichten nur die Nutzdaten enthalten sollen, aktivieren Sie [Optimale Grof3e].
Wenn zusatzlich Fill-Bytes eingefiigt werden sollen, aktivieren Sie [Maximale Grof3e].

6.3.2 Protokoll XCP tUber TCP/UDP

Wihle Transport Protokoll Assistent (Konfiguriere Messung)

Transport Protokoll: ;D: CAMN v;

Abbildung 6.30: Transport Protokoll Auswahl

Ob TCP oder UDP genutzt wird, ist entweder durch die A2L-Datei vordefiniert oder kann
im [Wahle Transport Protokoll Assistent (Konfiguriere Messung)] ausgewahlt werden.
Siehe auch Kapitel 6.1 Neue ECU anlegen.
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Die Konfiguration von XCP tber TCP und XCP tber UDP unterscheidet sich nicht. Die Kommu-
nikation mit dem ECU per TCP/UDP findet nicht Uber einen Ethernet-Kanal statt. Es wird ein
neuer Kommunikationsendpunkt eingerichtet, der nur fir die ECU-Kommunikation zustandig ist.

Kﬂnﬁguraﬁgn Protokoll I:X':F' (ber T':F':l Messung

Ethernet
Anschluss:

IF Adresse des Fielgerats:

Part:

IP-Adresse des Datenloggers:

Subnetzmaske:

Transport Version:

Abbildung 6.31: XCP uber TCP

Hinten

169 |.[254 | [0 |.[1
1302

o |.|o 0 0
255 |, 255 |.|255 |. |0
v1.0

Hierfir wird im Reiter [Protokoll (XCP tber TCP)] oder [Protokoll (XCP tber UDP)] ein neuer
IP-Alias des Loggers bestimmt. In den Feldern [IP Adresse des Zielgerats] und [Port] werden
IP-Adresse und Port des Steuergerates eingetragen. Die [IP-Adresse des Datenloggers]

muss im selben Subnetz sein, wie die der ECU. Uber das Dropdown-Menii bei [Anschluss]
kann die Schnittstelle des Loggers (,Vorne“ oder ,Hinten“) ausgewahlt werden.
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6.4 Reiter [Messung]
6.4.1 Start und Stoppereignis

Fur jedes Steuergerat kann in der Registerkarte [Messung] ein Start- und Stoppereignis defi-

niert werden. Als Ereignisse stehen LOGGER_STARTUP, LOGGER_SHUTDOWN und Trigger
zur Verflgung.

[ Konfiguration | Protokoll (XCP tiber TCP) | Messung |
DAQs
Startereignis: LOGGER_STARTUR - | Stopereignis: | LOGGER_SHUTDOWN Signale hinzufigen... Signale entferne
LOGGER._STARTUP
Messungen rigger #1 thedingung Messmodus Intervall
I ABB_In_DaTrigger #3 E_COMMECTED w Task_10ms w 10ms
I ABB_In Data.l WR_Gen_MaDEVICE_COMNMECTED w Task_10ms - 10ms
1 ABB_In_Data.]_WR_Mot_Ma:DEVICE_COMMECTED w Task_10ms w 10ms

Abbildung 6.32: Startereignis wahlen

Achtung:

Um einen Trigger als Start- oder Stoppereignis zu definieren, ist evtl. die Lizenz ,,Kom-
plexe Trigger“ notig. Zwei komplexe Trigger sind standardmé&Rig freigeschaltet. Wenn Sie
mehr bendétigen, erwerben Sie bitte eine Lizenz.

Um unter CCP/XCP einen Trigger zu verwenden, muss dieser zunéchst in den Einstellungen fur
Trigger definiert werden.

In den Einstellungen dieses Triggers muss als Aktion [Fiihre CCP/XCP Aktion aus] ausge-
wahlt sein.

Aktion: Filhre CCPMCP Aktion aus

Abbildung 6.33: Triggeraktion: ,,Fiihre CCP/XCP Aktion aus*

Weiterfihrende Informationen finden Sie im ,Telemotive System Client Benutzerhandbuch®.
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6.4.2 Signale und DAQs

In der Registerkarte [Messung] kann zwischen den Ansichten [Signale] und [DAQs] (DAQ-
Listen) gewechselt werden. Die DAQ-Listen sind durch die A2L-Datei bereits vordefiniert. Man-
che dieser Listen erméglichen die Anderung der Parameter.

Einige A2L-Dateien enthalten statische DAQ-Listen die mit Signalen befillt werden kénnen.
Andernfalls werden aus den hinzugefligten Signalen dynamische DAQ-Listen generiert (bei
gleicher Einstellung [Startbedingung] und [Messmodus]).

| Konfiguration | Protokaoll {CCP}| Messung |

Signale
Startereignis: LOGGER_STARTUP w  Stopereignis: LOGGER_SHUTDOWN + [ Signale hinzufiigen. .. ] Signale entfernen
MessLngen Startbedingung Messmodus Intervall
[+ =] DAQ #1 (10ms time synchronous) OFF 10ms time synchronous 10 ms
[+ E=] DAQ #2 (100ms time synchronous)  OFF 100ms time synchronous 100 ms
separate Startbe- Modus fur individu-  zeit- oder ereignis-
dingung fur indivi- elle Messung getriggertes Intervall

duelle Messung

Abbildung 6.34: Statische DAQ-Listen
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6.4.2.1

Um weitere Signale zur Messung hinzuzufligen, kénnen Sie:
auf [Signale hinzufiigen...] klicken oder

in die DAQ-Liste rechtsklicken und im erscheinenden Kontextment
fugen...] klicken.

Signale hinzufliigen

o auf [Signale hinzu-

| Konfiguration | Protokoll (XCP iber TCP) | Messung |

Signale

Startereignis: LOGGER_STARTUP +

Stopereignis: :LDGGEF‘._SHU'I'DC]WN v: Signale hinzufigen... l Signale entfernen

Messungen ~ Startbedingung Messmodus Intervall
FHEJDAQ #0 (Dyn_DAQ 0) Trigger #1 w 1000ms time synchrono.., =+ 1:s
[+ B DAQ #1 (Dyn_DAQ 1) Teiz==- 20 w 100us measurementra... w 100 s

Signale hinzufigen...
[lnfl_lgc.'\

Details...

Abbildung 6.35: Signale hinzufugen
Es o6ffnet sich ein neues Fenster zur Signalauswahl.

Ein Doppelklick auf ein Signal figt es direkt zur Messung hinzu. Alternativ kénnen auch mehre-
re Signale markiert und mit [Fertigstellen] hinzugefiigt werden.

-
5331} Neue Signale zur Messung hinzufiigen...

S

—

auswihlen Assi:

Liignale:

ABE_In_Data.Psi_PM_Korr

ABE_Out_Data.lq_Soll_AEB
ACAL_AEO_SM.CurrentState

ACAL_AEQ_SM.LastState
ACAL _AFN SM ManfErocedures

Kodierter Wert
_____ AL ABE I Dats.1Q Sal n Mame: ABB_In_Data.Psi_PM_Korr
..... AL ABE In Dats.] WR_Gen Max E Datentyp: FLOAT32_IEEE
..... M ABE In Data.] WR_Mot Max i Untere Grenze: -298.416
----- A ASE In Data.N_Ist OB5 Obere Grenze: 298.406

Bit Mask:

----- ELNNABE In_Data, Temp_Rotor
----- LINNAFE_In_Data.l_Ist_LP Physikalischer Wert
----- I ABB_local_Data. ABE_Use Umrechnungsfunktion: f(x) = 0,00910692x
----- N ABB_Local_Data.ID_Soll_ABB_ByPass Einheit: mys
----- nn ABE_Local_Data.ID_Sol_ABE_ByPass_Value
----- u E—
----- A ABE_Local_Data.IQ_Soll_ABE_ByPass_Value Speicheradresse: 070003684
----- M. ABB_Local_Data.Id_From_ABE Adresserweiterung: 0x00
----- nn ABE_Local_Data.lq_From_ABE
----- A ABE_OQut_Data.Id_Soll_ABB -
Beschreibung:

Treffer: 31.547 von 31.547 Signalen

Weiter >

[ Fertigstellen H Abbrechen Hilfe

Abbildung 6.36: Signale auswahlen Assistent
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6.4.2.2

Signale kénnen per ,Drag and Drop“ zwischen den DAQ-Listen ausgetauscht werden oder au-
Rerhalb der DAQ-Listen platziert werden.

Startbedingung definieren

Fur jedes Signal, das sich nicht in einer DAQ-Liste befindet, kann eine eigene Startbedingung
definiert werden. Ebenso kann flr eine ganze DAQ-Liste eine Startbedingung definiert werden.

| Konfiguration | ,L., Protokoll {CCP)| Messung |
Signale

Startereignis: |LOGGER._STARTUP v:

Stopereignis: LOGGER_SHUTDOWMN v: Signale hinzufigen... Signale entfernen

Messungen Startbedingung Messmodus Intervall
FIEZDAQ #0 (10ms) DEVICE_CONMECTED - 10ms 10 ms
FI[E=] DAQ #2 (Segment) OFF Segment Zylinder Segrment
[#[=] DAQ #1 (Display) rigger #3 w Display 100 ms
OFF
DEVICE _COMMECTED
rigger #1

rigger #3

Abbildung 6.37: unterschiedliche Startbedingungen definieren

Wird die Startbedingung eines Signals aus einer DAQ-Liste in der [Signale]- oder in der
[DAQs] Ansicht geédndert, werden diese Startbedingungen von den anderen Signalen dieser
DAQ-Liste ibernommen.

| Konfiguration I Protokoll (XCP (ber TCP}l Messung |
Signale
Startereignis: LOGGER_STARTUP v |  Stopereignis: |LOGGER_SHUTDOWN | Signale hinzufiigen... | | Signale entfernen
Messungen Startbedingung Messmodus Intervall
-IEADAQ #0 (Dyn_DAQ 0) Trigger #2 w Task_10ms w 10ms
A DFES_EnvBlock_[779] Trigger #2 Task_10ms 10 ms
an ABB_In_Data.M_Ist OBS Trigger #2 Task_10ms 10 s
In ABE_In_Data. Temp_Rotor Trigger #2 Task_10ms 10 ms
In ABB_In_Data.U_Ist_LP Trigger #2 Task_10ms 10 ms
AL ABE_|ocal_Data.IQ_Soll_ABE_ByP: Trigger 2 Task_10ms 10 ms
A dataCosLoRawCld. MonFct_RirPosr Trigger 2 Task_10ms 10 ms
FEIDAQ #1 {Dyn_DAQ 1) DEVICE_COMNECTED w Task_100ms ~ 100ms
I ABE_In_Data.I_WR_Gen_Max OFF v SINGLE -
A ABE_In_Data.I_WR_Mot_Max Trigger %2 w SINGLE -

Abbildung 6.38: gleiche Startbedingung innerhalb einer DAQs-Liste
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Da dies in der [Signale]-Ansicht nicht erkennbar ist, erscheint bei der Anderung ein ent-
sprechendes Hinweisfenster.

| Konfiguration | Protokoll (XCP (iber TCP}|| Messung |

oAs
Startereignis: |LOGGER_STARTUP v |  Stopereignis: |LOGGER_SHUTDOWN | Signale hinaufiigen... | | Signale entfernen
Messungen Startbedingung Messmodus Intervall
L ABE_In_Data.IQ_Soll [} Trigger #1 w POLLING w 2000 ms
I ABE_In Data.]_WR_Gen Max DEVICE_CONNECTED ~ SINGLE -
I ABE_In_Data.I_WR_Mot_Max OFF w Task_10ms w l0ms
I ABE_In_Data.M_Ist_OBS Trigger #2 w Task_10ms w 10ms
I data@ 5 * 10ms
{b% Information @
A zahnf ™ — -
I DFES w l0ms
Die Startbedingung von anderen Signalen wird ebenfalls gedndert
oK ] [ Abbrechen ]
\

Abbildung 6.39: Hinweisfenster nach Anderung der Startbedingung

6.4.2.3 Messmodus definieren

Fur Signale und DAQ-Listen kann ein Messmodus definiert werden.

| Kenfiguration | /4 Protokell (CCP) | Messung |

DAGs
Startereignis: LOGGER_STARTUP v |  Stopereignis: |LOGGER_SHUTDOWN + | Signale hinzufiigen... | | Signale entfernen
Messungen Startbedingung Messmodus Intervall
I ABC_Trg_Loss_x16 DEVICE _CONMNECTED w  10ms w 10ms
M ACC_ISRDPlaus_Mode_Reg  DEVICE_COMMECTED w SINGLE -
ML ACC_ISRDPlaus_Mode_Unfiltd DEVICE_COMMECTED w POLLING w 2000 ms
ML ACC_ISRD_Mode DEVICE_COMNMNECTED - m w 10ms
AL ACC_OM_ISRDPlaus_Mode_ReDEVICE_CONMECTED - 10ms
L ACCampr1_Trg_Plaus DEVICE _CONMNECTED - 10 ms
L ACCampr2_Run_Mode DEVICE _CONMNECTED - 10 ms
I ACCompr2_Trg DEVICE _CONMNECTED h 4 10 ms

Abbildung 6.40: Messmodus wahlen

Die wahlbaren Optionen sind in aller Regel in der A2L-Datei vorgegeben. Kénnen Optionen
nicht verandert werden, ist dies ebenfalls in der A2L-Datei so vorgegeben.

Im Allgemeinen werden drei Messmaodi unterschieden, wobei im SINGLE und POLLING- Modus
der Logger die Messdaten vom Steuergeréat individuell anfordert. Diesen Messmodus kann man
nur einstellen, wenn sich das Signal auRerhalb einer DAQ-Liste befindet. Im sog. DAQ-Modus
dagegen schickt die ECU im angegebenen Zyklus (der in der A2L-Datei vorgegeben ist) die
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Daten zum Logger. Der Messmodus SINGLE und POLLING lasst sich fur Signale, die sich in-
nerhalb einer DAQ-Liste befinden nicht einstellen.

DAQ-Modus: Dieser Messmodus ist nicht einstellbar, so werden nur die Signale innerhalb einer
DAQ-Liste bezeichnet.

Name Bedeutung
SINGLE Die Messdaten werden einmalig vom Logger angefordert.

POLLING Die Messdaten werden in vorgegebenen Zyklen vom Logger angefordert. Die Zyk-
lusdauer wird von der Intervallzeit, die individuell einstellbar ist, bestimmt

DAQ Die Messdaten werden vom Datenlogger einmalig im Steuergerat konfiguriert. Das
Steuergerat sendet dann diese Daten im vorgegebenen Intervall an den Logger.

Tabelle 6.1: Mogliche Messmodi

Hinweis:

In manchen Fallen kann die Software der Steuergerate nicht jede der oben angegebenen
Messmodi unterstltzen, obwohl diese laut der A2L-Datei funktionieren mussten. Funkti-
oniert die CCP/XCP-Kommunikation bei mehreren gleichzeitig konfigurierten Messmodi
far ein Steuergerat nicht, versuchen Sie zunachst nur einen Messmodus zu verwenden.
So kénnen Sie das Problem eingrenzen und haben mdoglicherweise wenigstens einen
funktionierenden Messmodus.

Um ein Signal oder mehrere zu lI6schen, markieren Sie es und klicken Sie auf [Signale entfer-
nenj.
6.4.2.4 Detailansicht

Uber das Kontextmeni (rechte Maustaste gelangt man zur Detailansicht der Signale und der
DAQ-Liste.

| Konfiguration | Protokoll (XCP tiber TCP) | Messung | Seed & Key
Signale

Startereignis: | LOGGER._STARTUP Stopereignis: | LOGGER._SHUTDOWM

Messungen Startbedingung

HEDAQ # i ) DEVICE_COMNMNECTED
Signale hinzufiigen...

Einfligen

Details... %

Abbildung 6.41: Zur DAQ-Detailansicht
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AQ GriBe: |14

Byte 2 Byte 3

QDT 00 ‘ Accumulated_TorqueTime_criteria_HPROOS

QDT 01 ‘ CAD_b_Curvevalid CAD_cBar_Curvecroups_[0]

Abbildung 6.42: Detailansicht einer DAQ-Liste

In dieser Ansicht sieht man die einzelnen ODTs und deren Inhalt aus denen die DAQ Liste zu-
sammengesetzt ist.
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6.5 Reiter [Seed & Key]

Hinweis:
Derzeit wird ,,Seed & Key“ nur von blue PiraT2 und nur bei CCP unterstitzt.

6.5.1 Funktionsweise

Der Logger unterstiitzt mit der Funktion ,Seed & key* eine Autoritatsprifung, durch diese wird
sichergestellt, dass sich nur berechtigte Personen tber CCP mit dem Steuergerét verbinden
kénnen.

Der Logger fordert vom Steuergerat einen sog. ,Seed*“ an. Uber die vorab auf dem Logger ge-
ladene“ Seed & Key“- DLL wird dann ein sog. ,Key* berechnet den der Logger zur Uberpriifung
an das Steuergerat sendet. Ist diese Uberprufung erfolgreich, kann der Logger tiber CCP mit
der ECU kommunizieren.

6.5.2 Einstellungen

Unterstlitzt das Steuergerat bei CCP [Seed & Key], Uberprifen Sie dessen Einstellungen. Die-
se Einstellungen werden aus der A2L-Datei ibernommen.

| Konfiguration I Protokell (CCP) I Messung | Seed & Key |

Seed & Key Konfiguration
Aktiv
DLL Dateiname: \DC_DEV.DLL

Funktionsname: |ASAP1A_CCP_ComputekeyFromSeed

Funktionstyp: iCCP Standardmodus ASAP2 v1.6.x (5 Parameter) -

Seed & Key DLL hochladen

Abbildung 6.43: Seed & Key Konfiguration aus der A2L-Datei

Nun muss noch die steuergeratespezifische Seed & Key DLL lber den Button [Hochladen]
zum Logger transportiert werden.

| konfiguration I Protokoll (CCF) I Messung| Seed & Key |

Seed & Key Konfiguration
Altiv
DLL Dateiname: |DC_DEV.DLL

Funktionsname: |ASAP1A_CCP_ComputeKeyFromSeed

Funktionstyp: :CCP Standardmodus ASAPZ v1.6.x (5 Parameter) -

Seed & Key DLL hochladen
DLL: |C:\Datenbasen\CCP_XCPYCCPVCCP_seed_and_key'\2'DC_Dev.dl i Datei affnen... §|

Abbildung 6.44: Seed & Key Einstellungen
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Sind alle Einstellungen konfiguriert, kann die Konfiguration mit [Als Datei speichern...] lokal
gespeichert oder/und mit [Zum Logger senden...] zum Datenlogger Ubertragen werden.

..M ECU #1 (CRD2)
i LB allgemeine Einstellungean &
[ Defaultkonfiguration ] [ Von Datei laden... ] [ Als Datei speichern... ] [ Zum Logger senden...

Abbildung 6.45: Schaltflachenleiste unterhalb der ECU-Einstellungen

Eine gespeicherte Konfiguration kann jederzeit vom Telemotive System Client mit [Von Datei
laden...] geoffnet werden.

Nachdem die Konfiguration an den Datenlogger ohne Fehlermeldung tbertragen wurde, sollte
die CCP-Kommunikation funktionieren.
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6.6 Allgemeine Einstellungen

Unter [Allgemeine Einstellungen] befinden sich die Optionen flir die optionale DBC-Datei-
Generierung.

Die DBC-Datei-Generierung wird fir CCP und XCP unterstutzt.

Die DBC-Datei wird fur Live View, komplexe Trigger und fir signalbasierte Aktionen
bendtigt.

Weitere Informationen und Einstellméglichkeiten dazu, finden Sie im
TelemotiveSystemClient_Benutzerhandbuch.

Hinweis:

Es gilt folgende Einschrankung:

Nur DAQ-Messungen kénnen unterstitzt werden. (Als gemultiplexte CAN-Signale)
Single/Polling-Messungen sind nicht im DBC abbildbar. In den Antwortnachrichten vom ECU
werden nur Daten geliefert und kann im DBC somit nicht eindeutig einem Signal zugeordnet
werden, da die Daten prinzipiell zu verschiedenen Signalen gehéren kdnnten.

fx Konfiguration (Logger_M) s <=
‘anéle = Trigger = | - = | Aktuelle Loggerzeit: Mittwoch, 10.02,2016 07:41:21 = @ Feature-Anleitung im ServiceCenter verfigbar. | Logger neu starten
Allgemein -

f d CAN DBC

- Passwortschutz

H-#| CAN Generiere DBC Dateien fiir CAN-ECUs {(nur DAQ-Messungen)

84 LN Zielverzeichnis: |C:\Datenbasen\CCP Verzeichnis auswéahlen...

o8 Seriell

i-#: Ethernet Bestehende Dateien Gberschreiben

H--# Anglog

m

+--# | Digitaler Eingang
+--# | Digitaler Ausgang
i Kamera
H-#| USB
- Trigger
- Signalbasierte Filter
5-[2 CCRJXCP
@ NeueECU... (1/4)
M ECU #1(ECU_L)
i Allgemeine Einstellungen
- Online Streaming =

[ Defaultkonfiguration ][ Von Datei laden... ][ Als Datei speichern... ][ om Logger lesen ][ Zum Logger senden

Abbildung 6.46: Allgemeine Einstellungen

Mit der Aktivierung des oberen Kontrollkastchens weisen Sie den Datenlogger an ,.dbc*-
Dateien zu erstellen. Diese Dateien enthalten Details Uber die CCP/XCP-Datenfelder, welche
mit DAQ-Listen aufgezeichnet werden.

Mit der Aktivierung des unteren Kontrollkastchens legen Sie fest, dass neue ,.dbc“-Dateien be-

reits existierende im Zielverzeichnis Gberschreiben. Der Dateiname wird vom Telemotive Sys-
tem Client generiert.
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Hinweis:

'\'}:H Konfiguration nicht erlaubt =

Zur DBC-Generierung dirfen Signale nicht den gleichen Kurznamen haben; ABE_Local_Data.ID_Sol_AEB_ByPass, ABE_Local_Data.ID_Sol_ABB_ByPass_Value

\ =

Abbildung 6.47: Warnhinweis bei gleichen Signal-Kurznamen

Die ,virtuellen* Signalkurznamen dtrfen nur 32 Zeichen lang sein und muissen sich unterschei-
den.
Mit einem Rechtsklick auf das Signal lasst sich der Kurzname entsprechend anpassen.

| Kenfiguration | Protokoll (XCP iber TCP) | Messung | Seed & Key
ones

Startereignis: |LOGGER_STARTUP w | Stopereignis: LOGGER_SHUTDOWN

Messungen Startbedingung Messmodus
N Eitslice DEVICE_COMMECTED w 100ms
I BitSlicen DEVICE_COMMECTED w 100ms
Q. BitSlice1 DEVICE_COMMECTED w 100ms
I Eitslice2 DEVICE_COMMECTED w 100ms
L Counter_B4 DEVICE_COMMECTED w 100ms
. Counter_B5 DEVICE_COMMECTED w  100ms
JUL & = —

m E:E:::::: '33} Bearbeiten... S — ﬁ
KL 10utput Signal: Counter_B4

A P Kurzname: | Counter_B4|

QL PWMFiltered

nn ShiftByte

nn Shifter_BO

mn LS. OK ] [ Abbrechen

Abbildung 6.48: Signal-Kurzname bearbeiten

Um die DBC Generierung zu starten klicken Sie bitte auf den Button [Zum Logger senden].

Index
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7  Datenaufzeichnung
Konnte die Konfiguration an den Datenlogger tUbertragen werden und arbeitet das Gerét ohne

Fehler, werden die CCP/XCP-Daten kontinuierlich oder ereignisgesteuert (je nach Konfigurati-
on) aufgezeichnet.

7.1 Display der RCTouch / blue PiraT Remote

\
[®) Telemotive AG

Home-Button

Abbildung 7.1: Remote Control Touch / blue PiraT Remote
Wenn eine RCTouch / bP Remote mit dem Logger verbunden ist, lasst sich tber den Button

[Busload] in der <Home>-Ansicht, die sich tUber den [Home-Button] erreichen lasst, die An-
zeige aller verfigbaren Busse und deren Kanéle aufrufen

= TSL: TSL_2_3(2) Busload 22.02.2016 - 17:36:44

#1 DUT_178_HSCAN-1 0%
#2 DUT_178_HSCAN-2 0%
#3 DUT_178_HSCAN-3 OFF
#4 DUT_178_HSCAN-4 OFF

CAN Serial LIN Ethernet Camera | CCP_

Abbildung 7.2: Anzeige "Busload"

Dricken sie unten auf den Button [CCP_XCP] um die CCP / XCP Kommunikationsbuslast an-
Zuzeigen.
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— TSL: Angelsachsen (2) Busload 23.02.2016- 11:27:44

—“

#1 ECU_1 4 Frames/sec

CAN Serial MOST25 FlexRay LIN Ethernet Camera CCP_XCP

Abbildung 7.3: Anzeige "CCP_XCP Busload"

7.2 Display der Remote Control (Voice)

Ist eine Remote Control (Voice) angeschlossen, wird eine Statusmeldung im Display angezeigt.
Dazu driicken Sie die Status-Taste und wechseln Sie mit den Menutasten zur Ansicht
<CCP/XCP — CAN>. XCP Uber TCP/UDP befindet sich unter <XCP — ETH>. Das Gerat zeigt
den Status von bis zu vier Steuergeraten an.

Status-Taste

Menutasten

Abbildung 7.4: blue PiraT Remote Control Voice

» CCP/XCP - CAN13/15
[1] 20 [2] OFF

[3] OFF [4] OFF
Delta Busload/%

Abbildung 7.5: CCP/XCP uber CAN

Die Zahl zeigt die Delta Buslast in Prozent an (Last die zusétzlich durch die CCP/XCP-
Kommunikation entsteht).
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» XCP — ETH 14/15
[1] 20 [2] N/C

[3] ERROR [4] OFF
values 1n Frame/sec

Abbildung 7.6: XCP tber TCP/UDP

Die Zahl zeigt die eintreffenden XCP-Frames pro Sekunde an.

Status Bedeutung ECU-Nummern, die mit XCP Uber

. TCP/UDP konfiguriert sind, wer-
OFF ECU deaktiviert den in der Ansicht <CCP/XCP —
N/C ECU nicht verbunden CAN> als ,OFF* markiert und um-
ERROR Verbindungsfehler gekehrt.

Tabelle 7.1: Weitere Statusangaben im Display der Remote Control (Voice)

7.3 Display des blue PiraT2 / 5E

Das im blue PiraT2 / 5E verbaute Display zeigt ebenfalls Informationen zur CCP/XCP-
Kommunikation an. Das Display kann nur zwei Zeilen anzeigen. Bitte nutzen Sie den Dreh-
knopf, bis das CCP/XCP-Menii erscheint. Jeder der vier angezeigten Buchstaben steht fiir ein
Steuergerat und zeigt dessen Status.

Status Bedeutung
- nicht konfiguriert

X nicht verbunden
T Traffic

N verbunden

E

Verbindungsfehler

Tabelle 7.2: Statusangaben im Display des blue PiraT2 / 5E

CCP/XCP XTNE

Abbildung 7.7: Display des blue PiraT2 / 5E
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Der Online Monitor bietet die Mdglichkeit, die aufgezeichneten Daten im Client live anzuschau-

en.

7.4.1 Online Monitor starten

Dazu muss im Unterpunkt [Online Streaming] der gleichnamigen Kategorie das Kontrollkast-
chen Online Streaming aktiv markiert und die Konfiguration zum Logger Ubertragen werden.

-[5] Live View
-~ Kanalmapping

|| Datenbasen

AN Cnline Streaming

-2 System Link {T5L)

& Algemein Online Streaming

m'_' Passwartschutz Onling Streaming aktiv
:Ll LN |Li1.restream der geloggten Daten|
GH-#) Seriell

:LI MOST

#_| FlexRay

=Ll Ethernet

=Ll Analog

=L| Digitaler Eingang

tl Digitaler Ausgang

=Ll Kamera

---._. Trigger

_. Signalbasierte Filter

[ CCPXCP

EI._. Online Streaming

Abbildung 7.8: Aktivieren des Online Streamings

Der Reiter <Online-Monitor> wird
[Online Monitor] (2) gedffnet.

nach Auswahlen des gewtiinschten Loggers und Klicken auf

Hetzwerk-Logger | [=]
:T‘F
MName IP Verbunden mit S
2 C5_bP2-5_1003596 192.168.0.233 [ |1003s%s -
S DI_EN T KBr 10.64, 75,48 gii11214
oy DLTIgd i0.64. 76, i89 Io382 10054719 |E
o U187 i0.64. 78. 205 iifeos 1001704
] EN_PhS_touchTsL {4) -
+ IP-Direkteingabe 1 2 3 4 5 ﬁ ?

S0 NENIESY RS

Abbildung 7.9: Reiter "Netzwerk-Logger"
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Hier kénnen nun die benétigten Schnittstellen ausgewahlt und das Streaming lber die Schalt-

flache D [Streaming starten] gestartet werden. Hierbei kdnnen Gruppen, z.B. alle ECU‘s
oder auch einzelne ECU's selektiert werden.

e =
tr'r1|r1 starten
- [ & CCP_XCP

. L [@] = ECU #1

O RETED

[] = ECU #3

Abbildung 7.10: Online Streaming starten

Das Online Streaming kann zwischendurch Gber die Schaltflache [Streaming pause] angehal-
ten werden.

) (&) l

|Stream|ng pause|
B TAN

E| -— 0]
Abbildung 7.11: Online Streaming pausieren
Eine nachtragliche Anderung der ausgewéhlten Schnittstellen wahrend des Streamings ist nicht

madglich. Das Online Streaming muss zuerst Uber [Streaming stoppen] beendet und kann nach
Anderung der Selektion wieder gestartet werden.

] (@
F- [ | & Analofs .
El = AN ]Streammg stu:uppenl

Abbildung 7.12: Online Streaming stoppen

Eine ausfihrliche Anleitung des Online Monitors finden Sie im
TelemotiveSystemClient_Benutzerhandbuch.
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Die Download-Applikation ermdglicht das Speichern interner Daten (in Telemotive-Format) aus

dem Logger auf dem Computer.

Die Konvertierungs-Applikation ermdglicht das Speichern von internen Daten aus dem Logger

oder einem Offlinedatensatz auf der Computer-Festplatte in einem ausgewahlten Format.

Verbinden Sie den Datenlogger mit dem Computer und starten Sie den Telemotive System Cli-

ent.

Wahlen Sie den entsprechenden Datenlogger aus dem Fenster <Netzwerk-Logger> und klicken

Sie entweder die Schaltflache:

e [Daten herunterladen] (3),
erstellen, oder

e [Daten konvertieren] (4),
selbst in ein anderes Format zu konvertieren.

Netzwerk-Logger # |

MName

Verbunden mit

SMN

=

IF B8
O &N IT KBr iN.64.76.98 giizi4
oLTigg iN.64. 76 I57 gifnzEz Ips419 |E|
DUT_187 IN.64.76.205 e I0isnd b
2]« EN_Ph5_touchTsL (4) -
+ IP-Direkteingabe 1 2 3 4 5 ﬁ' ?

AL NENESICIEA

Abbildung 8.1: Logger auswéahlen

Eine Ausflhrliche Beschreibung zu Download und Konvertierung der Daten finden Sie im

Handbuch fiir den Telemotive System, Client:

Benutzerhandbuch fur den Telemotive System ClI

https://sc.telemotive.de/4/uploads/media/TelemotiveSystemClient Benutzerhandbuch.pdf

ient
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8.1 Konvertierung

CCP/XCP-Daten kdénnen auch direkt und ohne DBC-Datei in das MDF, Telemotive ASCII For-
mat oder Extended Telemotive Trace Datei konvertiert werden.

Wahlen Sie in der Kanal-Auswahlliste unter [CCP_XCP] das gewiinschte Steuergerat anhand
der Geratenummer aus. Ein Doppelklick fiigt den Kanal direkt zur Ausgabeseite (rechte Seite
des Fensters) hinzu.

Wahlen Sie im Dropdown-Meni das Ausgabeformat:
e [Telemotive ASCII Format (*.txt)],
e [MDF CCP XCP Signal Format v3.3 (*.mdf)],
¢ [MDF CCP XCP Signal Format v4.1 (*.mf4)] oder
o [Extended Telemotive Trace Datei (*.xtmt)].

Wiederholen Sie diesen Vorgang mit allen benétigten Kanélen.

Kanal-Auswahliste Zielverzeichnis | C:Users\Pippi Langstrumpf -

o %9 (HSCAN-3) -
<= #10 (HSCAN-10) Format-Einstellungen [ Import l [ Export ] [ Alle entfernen ]
- #11 (HSCAN-11) _ ,
o #12 (HSCAN-12) CCP_XCP ECU #1 |MDF CCP XCP Signal Format v4.1 (.mf4) = ﬁ x
~¥ #13(L5CAN-13) CCP_XCP ECU #2 |MDF CCP XCP Signal Format v4.1 (=mf4)_ » 1| 3¢
““¥ #14 (LSCAN-14) elemotive ASCII Format (= tet)

(- &% CCP_XCP MDF CCP ¥CP Signal Format v3.3 (*.mdf)
- e ECL #1 MDF CCP XCFP Signal Format w4, 1 (*.mf4)
™ ECl £32 Extended Telemotive Trace Datei (*.xtmt)
- ECU %3

Abbildung 8.2: Ausgabeformat wahlen

Abschlieend kann das Zielverzeichnis noch angepasst werden. Entweder wahlen Sie einen
Eintrag aus dem Dropdown-Meni oder Sie 6ffnen tber [Andern...] den Dialog <Zielverzeichnis
auswahlen>.

Zielverzeichnis | C:\Tools\Telemotive - Tracedaten - [ Andern... ]

Abbildung 8.3: Zielverzeichnis einstellen

Uber die Schaltflache [Konvertieren] in der unteren Schaltflachenleiste kann die Konvertierung
gestartet werden. Alle Kanéle im Bereich zur Format-Einstellung werden im eingestellten For-
mat in das Zielverzeichnis geschrieben.

[ Einstellungen... ][ Iiunverﬁerent\; |

Abbildung 8.4: Schaltflachenleiste unterhalb der Ausgabeseite

Hinweis:
Ab Version 2.1.1 werden ECU-Log-Messages (Warnungen, Fehler, Hinweise) bei MDF-
Konvertierungen zusatzlich als TMASCII in ein Textfile im Tagesverzeichnis geschrieben.

Index
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9  Abkirzungen

Kurzel Bedeutung

blue PiraT Processing Information Recording Analyzing Tool
bP blue PiraT

bP2 blue PiraT2

bP2 5E blue PiraT2 5E

bPMini blue PiraT Mini

A2L ASAM MCD-2 MC Language

AE Automotive Electronics

ACK ACKnowledged

CAN Controller Area Network

CCP CAN Calibration Protocol

CF Compact Flash

CRO Command Receive Object

DAQ Data Acquisition

DTO Data Transmission Object

ECL Electrical Control Line

ECU Electronic Control Unit

FIBEX Fleld Bus Exchange Format

Fw Firmware

GMT Greenwich Mean Time

INCA INtegrated Calibration and Application Tool
LAN Local Area Network = Netzwerk
LIN Local Interconnect Network
MAC Media Access Control

MCD Measure Calibrate Diagnose
MDX Meta Data EXchange Format
MEP MOST Ethernet Packet

MOST Media Oriented Systems Transport (www.mostnet.de)
ODT Object Descriptor Table

ODX Open Data EXchange

OEM Original Equipment Manufacturer
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PHY
PW
RX

SD
SFTP
SHA
SSL

TCP/IP
TLS
TMP
TSC
TSL
uUbP
uUsSB
uTC

Wi-Fi
WLAN

XCP

acompany of Magna Messungen mit CCP/XCP Anleitung

PHYsical Bus Connect
Passwort
Receiver Data

Secure Digital

Secure File Transfer Protocol
Secure Hash

Secure Sockets Layer

Transmission Control Protocol/Internet Protocol
Transport Layer Security

Telemotive Packetformat

Telemotive System Client

Telemotive System Link

User Datagram Protocol

Universal Serial Bus

Universal Time, Coordinated

Wireless Fidelity
Wireless Local Area Network

Universal Measurement and Calibration Protocol

Tabelle 9.1: Abklirzungen
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Biuro Minchen
Frankfurter Ring 115a
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Tel.: +49 89 357186-0

Fax.: +49 89 357186-520

E-Mail: info@telemotive.de
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Vertrieb

Tel.: +49 89 357186-550

Fax.: +49 89 357186-520

E-Mail: sales@telemotive.de

Support

Tel.: +49 89 357186-518

E-Mail: produktsupport@telemotive.de
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