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LIZENZVERTRAG

Lesen Sie bitte die Lizenzvereinbarung dieses Lizenzvertrages sorgfaltig, bevor Sie die Soft-
ware installieren. Durch das Installieren der Software stimmen Sie den Bedingungen dieses
Lizenzvertrages zu.

Diese Software-Lizenzvereinbarung, nachfolgend als ,Lizenz® bezeichnet, enthélt alle Rechte
und Beschrénkungen fiir Endanwender, die den Gebrauch der begleitenden Software, Bedie-
nungsanleitung und sonstigen Unterlagen, nachfolgend als ,Software® bezeichnet, regein.

1.

2.

10.

11.
12.

13.

14.

15.

Dieser Lizenzvertrag ist eine Vereinbarung zwischen dem Lizenzgeber und Lizenznehmer, der
die Lizenz erhéalt, um die genannte Software zu verwenden.

Dem Lizenznehmer ist bekannt, dass dies nur eine beschrénkte, nicht exklusive Lizenz ist. Dies
bedeutet, dass der Lizenznehmer keinerlei Recht auf Lizenzvergabe hat. Der Lizenzgeber ist und
bleibt der Eigentiimer aller Titel, Rechte und Interessen an der Software.

Die Software ist urheberrechtlich geschitztes Eigentum der Telemotive AG. Das Programm oder
Teile davon durfen nicht an Dritte vermietet, verkauft, weiterlizenziert oder sonst in irgendeiner
Form ohne ausdriickliche, schriftiche Genehmigung der Telemotive AG weitervermarktet wer-
den. Der Anwender darf die Software und deren Bestandteile weder verdndern, modifizieren
noch sonst in irgendeiner Form riickentwickeln oder dekompilieren.

Diese Software unterliegt keiner Garantie. Die Software wurde verkauft wie sie ist, ohne jegliche
Garantie. Falls irgendwann ein Benutzer sein System &andert, tragt der Lizenzgeber keine Ver-
antwortung dafur, die Software zu dndern, damit sie wieder funktioniert.

Diese Lizenz erlaubt dem Lizenznehmer, die Software auf mehr als einem Computersystem zu
installieren, solange die Software nicht gleichzeitig auf mehr als einem Computersystem verwen-
det wird. Der Lizenznehmer darf keine Kopien der Software machen oder Kopien der Software
erlauben, wenn keine Autorisierung dafur besteht. Der Lizenznehmer darf lediglich zu Siche-
rungszwecken Kopien der Software machen. Der Lizenznehmer ist nicht berechtigt, die Software
oder ihre Rechte aus dieser Lizenzvereinbarung weiterzugeben oder zu tGbertragen.

Der Lizenzgeber ist gegeniiber dem Lizenznehmer weder fur Schéaden, einschlie3lich kompensa-
torischer, spezieller, beilaufiger, exemplarischer, strafender oder folgenreicher Schaden, verant-
wortlich, die sich aus dem Gebrauch dieser Software durch den Lizenznehmer ergeben.

Der Lizenznehmer ist bereit, den Lizenzgeber zu schitzen, zu entschadigen und fern zu halten
von allen Anspriichen, Verlusten, Schaden, Beschwerden oder Ausgaben, die mit den Ge-
schéftsoperationen des Lizenznehmers verbunden sind oder sich aus diesen ergeben.

Der Lizenzgeber hat das Recht, diesen Lizenzvertrag sofort zu kiindigen und das Softwarebenut-
zungsrecht des Lizenznehmers zu begrenzen, falls es zu einem Vertragsbruch seitens des Li-
zenznehmers kommt. Die Laufdauer des Lizenzvertrages ist auf unbestimmte Zeit festgelegt.

Der Lizenznehmer ist bereit, dem Lizenzgeber alle Kopien der Software bei Kiindigung des Li-
zenzvertrages zurtickzugeben oder zu zerstoren.

Dieser Lizenzvertrag beendet und ersetzt alle vorherigen Verhandlungen, Vereinbarungen und
Abmachungen, zwischen dem Lizenzgeber und Lizenznehmer beziiglich dieser Software.

Dieser Lizenzvertrag unterliegt deutschem Recht.

Wenn eine Bestimmung dieses Lizenzvertrages nichtig ist, wird dadurch die Gultigkeit der ver-
bleibenden Bestimmungen dieses Lizenzvertrages nicht beriihrt. Diese nichtige Bestimmung wird
durch eine giiltige, in Ubereinstimmung mit den gesetzlichen Vorschriften stehende Bestimmung
mit &hnlicher Absicht und ahnlichen, wirtschaftlichen Auswirkungen ersetzt.

Der Lizenzvertrag kommt durch Ubergabe der Software von dem Lizenzgeber an den Lizenz-
nehmer und/oder durch den Gebrauch der Software durch den Lizenznehmer wirksam zustande.
Dieser Lizenzvertrag ist auch ohne die Unterschrift des Lizenzgebers gultig.

Die Lizenz erlischt automatisch, wenn der Lizenznehmer den hier beschriebenen Lizenzbestim-
mungen nicht zustimmt oder gegen die Lizenzbestimmungen dieses Lizenzvertrages verstoft.
Bei Beendigung ist der Lizenznehmer verpflichtet, sowohl die Software als auch séamtliche Kopien
der Software in bereits installierter Form oder gespeichert auf einem Datentrager zu lI6schen, zu
vernichten oder der Telemotive AG zurlick zu geben.

Der Lizenznehmer haftet fur alle Schaden, welche dem Lizenzgeber durch die Verletzung dieses
Lizenzvertrags entstehen.
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PRODUKTHAFTUNG

Fur alle Angebote, Verkdufe und Lieferungen gelten ausschliel3lich die nachstehenden Bedin-
gungen und zwar auch dann, wenn der Kaufer, Besteller und dergleichen andere Bedingungen
vorschreibt. Abanderungen sind nur gtltig, wenn sie schriftlich vereinbart werden.

1.

Die Technische Dokumentation ist Bestandteil des Produktes. Werden die Inhalte und insbeson-
dere die Sicherheitshinweise und Handlungsanleitungen der Dokumentation nicht beachtet, hat
dies den Ausschluss der Produkthaftung und der Produktgewahrleistung zur Folge.

Die Produkte gehéren zur Gruppe der Testtools. Bei Einsatz des Gerates kann eine Stérung des
zu testenden Systems nicht vollstandig ausgeschlossen werden. Damit kann die Garantie eines
einwandfrei funktionierenden Systems nicht vom Hersteller iibernommen werden. Der Einsatz
des Produktes erfolgt auf eigene Gefahr.

Die Haftung fur den Ersatz von Schaden gemaf 81 des Produkthaftungsgesetzes wird im Rah-
men des 89 PHG ausdricklich ausgeschlossen, soweit zwingende gesetzliche Bestimmungen
nichts anderes vorsehen.

Der Hersteller lehnt in jedem Fall die Verantwortung fur indirekte, beilaufige, spezielle oder fol-
genreiche Schaden, einschlie3lich dem Verlust von Gewinn, von Einnahmen, von Daten des Ge-
brauchs, jedem anderen wirtschaftlichen Vorteil oder Schaden aus Ansprichen Dritter gegen den
Kunden, ab, die aus dieser Abmachung, ob in einer Handlung im Vertrag, strenger Ver-
bindlichkeit, klagbarem Delikt (einschlie3lich der Nachlassigkeit) oder anderen gesetzlichen oder
gerechten Theorien, entsteht.

Die Beweispflicht liegt beim Kaufer.

Die Telemotive AG gewahrleistet die gesetzliche Garantie gemaR deutschem Recht. AuRer den
Garantien, die ausdricklich in dieser Vereinbarung festgelegt worden sind, werden alle Produkte
~wie vertraglich vereinbart® geliefert, soweit der Kunde vom Hersteller nicht ausdriicklich zusatzli-
che oder implizierte Garantien empfangt. Der Hersteller dementiert hiermit ausdrtcklich irgend-
welche und alle weiteren Garantien irgendeiner Art oder Natur bezlglich der Produkte, ob
ausdrucklich oder stillschweigend, einschlie3lich unbeschrankt, jede Garantie des Titels, der
Marktfahigkeit, der Qualitat, der Genauigkeit oder Eignung zu einem bestimmten Zweck oder
zum Zweck des Kunden. Der Hersteller streitet ausdriicklich irgendwelche Garantien ab, die vom
Handelsbrauch, der Handelssitte oder der Leistung einbezogen werden kénnen. Abgesehen von
den festgesetzten, ausdriicklichen Garantien in dieser Abmachung, sind die Produkte mit allen
Fehlern und der vollstandigen Gefahr einer nicht befriedigenden Qualitat, Leistung, Genauigkeit
bereitgestellt. Der mégliche Aufwand wird vom Kunden getragen. Der Hersteller Ubernimmt keine
Garantie, dass die Produkte fehlerfrei arbeiten.

Die Telemotive AG ist berechtigt, mangelhafte Waren gegen gleichartige, einwandfreie Waren in-
nerhalb einer angemessenen Frist einzutauschen oder den Mangel innerhalb einer angemesse-
nen Frist zu beheben. In diesem Fall erlischt ein Anspruch auf Wandlung oder Preisminderung.
Gewabhrleistungsrechte setzen eine rechtzeitige Mangelriige voraus.

Der Weiterverkauf, die Weitergabe, Schenkung, Tauschgeschéafte oder der Verleih der angebo-
tenen Produkte an Dritte ist ohne Freigabe durch die Telemotive AG nicht gestattet.

Als Rechtsgrundlage ist deutsches Recht anzuwenden.

© by Telemotive AG, 2016
Technische Anderungen im Rahmen von Produktverbesserungen und Irrtimer vorbehalten.
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3  Ubersicht

Diese Anleitung beschreibt die Funktion der Lizenz Signalbasiertes Filtern fur die Datenlogger

e Dblue PiraT2

e blue PiraT2 5E

e blue PiraT Mini

e Dblue PiraT Remote

der Telemotive AG.

Es werden die Konfiguration und Anwendung dieser Funktion beschrieben. Fir allgemeine
Punkte wird auf die Benutzerhandbucher des verwendeten Datenloggers, sowie des gemein-
sam giltigen Telemotive System Client verwiesen.

Die Client-Software wurde ausschlieRlich unter Microsoft® Windows® 7 getestet.

Dieses Dokument bezieht sich auf die Firmware Version 02.04.01 und den Telemotive Sys-
tem Client ab Version 2.4.1. Einige Eigenschaften und Funktionen variieren je nach Modell
und installierter Lizenz oder stehen in alteren Versionen nicht zur Verfigung.

Software-Updates und Anleitungen fiir andere, optional erhaltliche, lizenzpflichtige Erweiterun-
gen stehen im ServiceCenter der Telemotive AG zur Verfigung (Adresse siehe unter Kontakt
auf der letzten Seite).

Um einen mdglichst zuverlassigen Betrieb Ihres Systems zu gewabhrleisten, stellen Sie bitte
sicher, dass Sie immer eine aktuelle Version der Firmware und Software verwenden.

bP2-Mini_Signalbasierte_Filterung_Anleitung_V2.4.1.doc
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4  Systemvoraussetzungen

Kontrolleinheit

Um die Gerate der Telemotive AG mit dem Telemotive System Client konfigurieren zu kén-
nen, ist ein PC oder Laptop mit Windows nétig. Damit kdnnen spéater auch die aufgezeichneten
Daten vom Datenlogger heruntergeladen und offline (ohne angeschlossenen Datenlogger) wei-
terverarbeitet werden.

Telemotive System Client

Der Software-Client erméglicht die Konfiguration der Gerate sowie das Herunterladen und Kon-
vertieren der aufgezeichneten Daten. Ein Firmwareupdate der Gerate kann ebenfalls durch den
Telemotive System Client erfolgen, damit Ihre Gerate immer auf dem neusten Stand sind.

blue PiraT2 / blue PiraT2 5E / blue PiraT Mini

Die Buskommunikation zwischen den Steuergeraten und Busteilnehmern wird von den Daten-
loggern der Telemotive AG sehr prazise aufgezeichnet. Die aufgezeichneten Daten kbnnen
Uber Ethernet von den Datenloggern heruntergeladen und z. B. auf einem Testrechner analy-
siert werden.

Der blue PiraT2 ist unser All-in-one-Datenlogger der Spitzenklasse. Sieben Modelle decken
alle relevanten Schnittstellen ab.

Der blue PiraT2 5E bietet zusatzlich optimiertes Power Management mit Power Backup, funf
eingebaute Ethernet-Buchsen sowie besonders schnelles Aufstarten. Der blue PiraT2 / 5E ist
Uber_Telemotive System Link flexibel erweiterbar.

Der blue PiraT Mini ist der weltweit kleinste Datenlogger mit diesem herausragenden Funktion-
sumfang. Er punktet mit weitreichender Schnittstellenabdeckung, stabilem Temperaturverhal-
ten, sehr geringem Energieverbrauch, 4-fach GBit Ethernet und vielem mehr. Uber Telemotive
System Link kdnnen mehrere unterschiedlicher blue PiraT Mini zu einem Gesamtsystem kom-
biniert, und so einfach verwaltet werden.

Remote Control Touch (optional)

Bedienen Sie lhren blue PiraT Mini oder blue PiraT2 sicher und komfortabel vom Fahrer- oder
Beifahrersitz aus. Uber Telemotive System Link wird unsere neue Fernbedienung Teil lhres
Logger-Netzwerks. Eine Fernbedienung kann so alle verbundenen Logger bedienen.

blue PiraT Remote (optional)

Wahrend die Remote Control Touch eine reine Fernbedienung zur Verwaltung einzelner Gerate
oder eines TSL Verbundes ist, bietet der blue PiraT Remote zusatzliche Loggerfunktionalitat
durch einen internen Speicher und einige Schnittstellen an.

Lizenz

Eine installierte Lizenz auf dem Datenlogger ist fur die Benutzung des Zusatzfeatures Signal-
basiertes Filtern notwendig. Einstellungen bei lizensierten Features kdnnen nur mit einer galti-
gen Lizenz vorgenommen werden.

Sollten Sie eine entsprechende Lizenz fur Ihr Telemotive AG Produkt benétigen, wenden Sie
sich bitte an unseren Vertrieb. (Adresse siehe Kontakt auf der letzten Seite)

bP2-Mini_Signalbasierte_Filterung_Anleitung_V2.4.1.doc
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4.1 Weiterfiuhrende Anleitungen

Auler dieser Anleitung finden Sie in unserem ServiceCenter unter
https://sc.telemotive.de/bluepirat Haupt-Anleitungen fir den Client sowie fur die einzelnen Te-
lemotive Datenlogger-Generationen.

Benutzerhandbuch fir den Telemotive System Client
https://sc.telemotive.de/4/uploads/media/TelemotiveSystemClient Benutzerhandbuch.pdf

Benutzerhandbuch fur den blue PiraT2 / blue PiraT2 5E
https://www.telemotive.de/4/uploads/media/blue PiraT2 Benutzerhandbuch.pdf

Benutzerhandbuch fir den blue PiraT Mini
https://www.telemotive.de/4/uploads/media/blue PiraT Mini Benutzerhandbuch.pdf

Benutzerhandbuch fiir die Remote Control Touch
https://sc.telemotive.de/4/uploads/media/RCTouch Benutzerhandbuch.pdf

Benutzerhandbuch fiir die blue PiraT Remote
https://sc.telemotive.de/4/uploads/media/blue PiraT Remote Benutzerhandbuch.pdf

Um bei Bedarf schnell darauf zugreifen zu kénnen, sind die wichtigsten Handbucher auch im
Client verlinkt und Gber den Menupunkt [Hilfe] direkt aus dem Client erreichbar:

Datei Extras Fenster

Netzwerk Logger % Telemotive System Client Handbuch o
blue PiraT 2 Handbuch
Marme 5 @
— blue PiraT Mini Handbuch
-
05 hO2 100358 Remote Control Touch Handbuch
O5_BPR_ 10057 blue PiraT Remote Handbuch E'
C5_RCT._ 10060k Info il

Abbildung 4.1: Verlinkung der Handbtcher im Client

Fur lizenzpflichtige Erweiterungen stehen im Telemotive ServiceCenter separate Anleitungen
zur Verfligung. Eine Liste der lizenzpflichtigen Zusatzfunktionen finden Sie in den Benutzer-
handbiichern im Kapitel Zusétzliche Funktionen Uber optionale Lizenzen.

bP2-Mini_Signalbasierte_Filterung_Anleitung_V2.4.1.doc
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5 Signalbasiertes Filtern

Das Feature Signalbasiertes Filtern bietet die Moglichkeit, direkt auf dem Logger aus den auf-
gezeichneten Nachrichten vorkonfigurierte Signale mit einer einstellbaren Abtastfrequenz auto-
matisch zu extrahieren und diese in einer MDF- bzw. CSV-Datei abzulegen.

Dadurch wird ein Teil der aufgezeichneten Daten automatisch gefiltert, um die Datenmenge zu
reduzieren. Hierzu kann der Benutzer mit Hilfe des Telemotive System Clients frei konfigurier-
bare Filterregeln anlegen. Jedem Filter kénnen dabei beliebige Signale zugeordnet werden, die
dann aus den aufgezeichneten Daten herausgefiltert werden.

Jedem angelegten Filter muss ein Ereignis zugewiesen werden (siehe Abschnitt 5.1.7). Tritt
dieses Ereignis ein, werden die Werte der zugeordneten Signale gefiltert und in einer separaten
Datei gespeichert.

Hinweis:

Die Filterung findet nicht kontinuierlich statt, sondern die Daten werden zun&chst kom-
plett gespeichert und erst wenn eine Trace-Datei abgespeichert wurde, wird die Filterung
auf diese Datei angewendet!

Eine Trace-Datei wird abgespeichert, wenn:

e |hre maximale GrofR3e von ca. 10 MB erreicht wird, oder

¢ die Ereignisanzeige Uber [Aktualisieren] den Logger veranlasst, die Tracefiles zu
schliel3en.

5.1 Filter-Konfiguration

Hinweis:

Durch das Senden der Konfiguration zum Datenlogger wird jede aktive Filterung beendet.
Wenn eine Filterung vorher ausgel6st wurde, z. B. durch einen Tastendruck, muss diese
erneut Uber einen Tastendruck ausgeldst werden.

Starten Sie den Telemotive System Client. Klicken Sie einen Datenlogger in der Netzwerk-

Logger-Liste, der nicht verbunden ist. Klicken Sie auf die Applikation [Konfiguration anzeigen]
und klappen Sie den Ordner [Signalbasierte Filter] im Fenster rechts auf.

bP2-Mini_Signalbasierte_Filterung_Anleitung_V2.4.1.doc
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% Konfiguration (bp2-Jerny) ss| m E @
Kanale = Trigger = | Ly | v| Aktuelle Loggerzeit: Donnerstag, 14.01.2016 11:14:05 = @ Feature-Anleitung im ServiceCenter verfiigbar. | Loy
H-[ | Allgemein Filter-Einstellungen: 50 km/h
H-[ | Passwortschutz e Filter lgschen
{9 CAN
H-# LIN Ennstelungen | CAN-Signale | LN-Signale | Analog-Inputs [ Digital-Tnputs
w8 Seriel
i--#| Ethernet Mame: 50 km/h
- Anal -
% Analog Samplerate: 10 5| ms
+-% Digitaler Eingang
b8 | Digitaler Ausgang Dateiname: =50
H-4| Kamera Pre-Time: 1=
i-# USB
b Trigger Post-Time: 1 s
=) — Signalbasierte Filter Filter-Auslasung: |Machricht empfangen (LEVEL) -
() Meuer Filter... (Nr. 5)
BT NFilter 1 (50 kmjh) Format: CSV - Comma-separated values -
S Filter %2 (80 km/h) Ereignis: Tastendruck -
~® Filter %3 (100 km/h)
Filter #4 r .
E iter 4.0 Taste: |F1 (Remote Control) -
i 4% Allgemeine Einstellungen
i-[Z5] CCPMXCP (@ gedriickt
£ Online Streaming () losgelassen
H--[] Live View
H--[_| Kanalmapping
b System Link (TSL)
i--[~-| Datenbasen
[ Defaultkonfiguration I [ Von Datei laden. .. ] [ Als Datei speichern... I [ om Logger lesen ] [ Zum Logger senden

Abbildung 5.1: Beispiel Filter-Konfiguration

Uber einen Doppelklick auf [Neuer Filter...] wird ein neuer Filter generiert und in der Liste an-
gezeigt (z. B. Filter #1). Das rote Symbol mit Ausrufezeichen erinnert daran, dass der Filter

noch konfiguriert werden muss oder eine unvollstdndige Konfiguration besitzt.

Filter Einstellungen:

Aktiv

@ Einstelungen | can-Sianale | LiN-Signale | Analoa-Inputs | Digital-Inputs

Filter laschen

MName: 9

Samplerate: 0= ms
Dateiname:

Pre-Time: 0 s
Post-Time: 0s

Filter-Auslosung: |Nachricht empfangen (LEVEL)

Format: MDF - Measurement Data Format

a
Ereignis:

Abbildung 5.2: Konfigurations-Parameter

5.1.1 Status

Jeder Filter kann tber die rechte Maustaste im Konfigurationsbaum, in der Filter-Ubersicht oder

uber das Kontrollkastchen Aktiv aktiviert und deaktiviert werden.

Wenn der Filter deaktiviert ist, bleiben die Parameter konfiguriert. Aber der Filter selber kann

nicht ausgelost werden.

bP2-Mini_Signalbasierte_Filterung_Anleitung_V2.4.1.doc
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5.1.2 Filter I6schen

Die Schaltflache [Filter [6schen] l6scht den aktuell gedffneten Filter. Alternativ kann der Filter
uber die rechte Maustaste im Konfigurationsbaum oder der Filter-Ubersicht geléscht werden.

5.1.3 Samplerate

Durch die Samplerate wird eine neue Abtastrate aller gefilterten Signale fir die Ausgabedatei
eingestellt. Die Einstellung der Samplerate ist formatabh&angig und kann nur bei folgenden For-
maten angewandt werden:

o CSV - Comma-separated values

¢ MDF — Measurement Data Format — sortiert (Samplerate muss groRRer als 0 sein)
Bei einer Samplerate von 0 wird die Abtastrate der Signale beibehalten.

5.1.4 Pre-Time und Post-Time

Trifft ein Filter auf die aufgezeichneten Daten zu, kann die Vor- und Nachlaufzeit zu diesem
Ereignis konfiguriert werden, um einen gewissen Bereich vor und nach dem Ereignis mit aufzu-
zeichnen.

Zeitbereich VOR dem Ereignis => Pre-Time Wert zwischen 0 und 3600 Sekunden
Zeitbereich NACH dem Ereignis => Post-Time Wert zwischen 0 und 3600 Sekunden

5.1.5 Filter-Ausldésung

Es werden die folgenden zwei Filter-Auslésungen unterstutzt.

Filter-Auslésuna: INECh.I’iCht empfangen (LEVEL) v
Machricht empfangen (LEVEL)
Signalanderung (EDGE)

Abbildung 5.3: Filter-Auslosung

5.15.1 Nachricht empfangen (LEVEL)

Der Filter wird ausgeldst, wenn eine Nachricht empfangen wird und dessen Signalkondition mit
der konfigurierten Ubereinstimmt.

Wenn z. B. 10-mal hintereinander das gleiche Signal kommt, wird 10-mal ausgeltst. Bei analo-
gen und digitalen Signalen, bei denen in den allgemeinen Kanaleinstellungen ein Abtastintervall
angegeben wurde, wird z. B. alle 100 ms, wenn sich das Signal nicht andert, ausgeldst.
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5.1.5.2 Signalanderung (EDGE)

Der Filter wird ausgeldst, wenn sich der Signalwert andert.

Wenn z. B. 10-mal hintereinander das gleiche Signal kommt, wird nur einmal ausgeldst. Bei
analogen und digitalen Signalen, bei denen in den allgemeinen Kanaleinstellungen ein Abtastin-
tervall angegeben wurde, wird nur ausgeldst, wenn sich bei der Abtastung der Signalwert an-
dert.

5.1.6 Format

Die Formate der erzeugten Dateien sind abh&éngig vom Typ und der Konfiguration des jeweili-
gen Filters. Es werden die folgende Ausgabeformate untersttitzt:

e Unsortierter MDF 3.3 (Einschrankung auf maximal 256 Nachrichten) (*.mdf)
e CSV (*.cav)

e Sortierter MDF 3.3 (*.mdf)

e Vector Rohdaten (*.log)

o Telemotive Trace Datei (*.tmt)

Format: MDF - Measurement Data Format

MDF - Measurement Data Format
CSV - Comma-separated values
MDF - Measurement Data Format - sortiert
Vector Rawdata (log)
- Telemotive Trace Datei

Ereignis:

Abbildung 5.4: Format wéahlen

Werden die folgenden Formate ausgewahlt,

¢ Vector Rawdata (.log)
e TMT — Telemotive Trace Datei

wird keine Filterung nach Signalen durchgeftihrt.

Es werden nur die Rohdaten ungefiltert aufgezeichnet, jedoch getriggert mit Start- und Stopp-
bedingung.

In diesem Fall werden die Signal-Reiter ausgegraut dargestellt, da diese nicht ausgewertet
werden.
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Filter-Einstellungen: Fahren
Einstellungen I
Mame: Fahren
Samplerate: 0= ms
Dateiname: Fahren
Pre-Time: 50 s
Post-Time: 5E s
Filter-Auslosung: :Nachricht empfangen (LEVEL) -
Format: ol'\.l'ector Rawdata {.log) -
Ereignis: :Tastendruck -
Taste: iFl (Remote Contral) -
(@ gedriickt
() losgelassen

&) Gewahltes Format unterstiitzt keine Signalfitterung. Es findet eine getriggerte Aufzeichnung statt.

Abbildung 5.5: inaktive Reiter bei Formatauswahl Vector Rawdata und Telemotive Trace-

datei

5.1.7 Ereignis

Um einen Filtervorgang starten zu kénnen, muss jedem angelegten Filter ein Ereignis zugewie-
sen werden. Tritt dieses Ereignis ein, werden die entsprechenden Signalwerte gefiltert und in
einer neuen Datei gespeichert. Die gefilterten Daten werden mit Hilfe des Telemotive System
Clients automatisch heruntergeladen.

Derzeit sind folgende Ereignisse moglich:

Komplexes Ereignis

CAN Signal empfangen
LIN Signal empfangen
FlexRay Signal empfangen
Tastendruck

Digitaler Eingang
Analoger Eingang
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5.1.7.1 Komplexes Ereignis

Das Ereignis [Komplexes Ereignis] ermdglicht es, verschiedene einzelne Ereignisse und logi-
sche Ausdriicke zu einem Ereignis zu kombinieren.

Der Benutzer kann ein [Komplexes Ereignis] im ersten Schritt der Konfiguration auswéahlen.
Als nachstes erscheint ein leeres Eingabefeld fir den <Ausdruck>. Jetzt kann der Benutzer
mehrere verschiedene Basisereignisse Uber die Schaltflache [Element einfiigen...] definieren.
Ein neu eingefiigter Ausdruck wird an der aktuellen Cursor-Position eingefiigt. Eingefligte Ele-
mente werden in blauer Textfarbe angezeigt. Fehlermeldungen und Warnhinweise zu Elemen-
ten werden in roter Textfarbe dargestellt. Wenn ein Element eingefiigt wurde, kann dies aus
dem Ausdruck gel6scht aber nicht gedndert werden.

Es kann auch ein Komplexes Ereignis mit nur einem Basisereignis erstellt werden.

Ereignis: Komplexes Ereignis

R CAMNI.Mumber_of_Operation_Time5=0& RC.F3 = GEDRUCK‘I‘I

I Element einfigen... I

Abbildung 5.6: Ereignis ,,Komplexes Ereignis“

5.1.7.2 ... Signal empfangen

Fur folgende Ereignisse [CAN Signal empfangen], [LIN Signal empfangen] und [FlexRay
Signal empfangen] soll als Beispiel das Ereignis [CAN Signal empfangen] dienen, da sie
vergleichbar zu konfigurieren sind.

Mit den folgenden Einstellungen definieren Sie das CAN-Signal, das den Filter starten soll.

Sie kdnnen hier das Signal selbst definieren oder Sie laden es lber die Schaltflache [Von Da-
tenbasis laden...] von einer vorher zugewiesenen Datenbasis (siehe Abschnitt 5.5).

Kanal: CAM-HS #1 (HSCAN-1) ~ | Gehe zu Kanaleinstellungen

CAM ID (Hex): 074a @ Base (11Bit) () Extended (29 Bit)

Starthit; 4= (Hochstwertiges Bit, monoton aufsteigende Bitnummerierung)

Lange (in Bit): 8

Wert (Hex): oo

Byte Order: Big Endian v

Datenfeld: | ________ ________ ________ 00000000 ———mmmmm —mmmmmmm —mmmmmmm e
BitO Bit 63

I Von Datenbasis laden. .. I

Abbildung 5.7: Ereignis ,,CAN Signal empfangen*
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5.1.7.3 Tastendruck

Das Ereignis [Tastendruck] kann durch das Driicken der [Trigger] -Taste des Loggers bzw.
der Remote Control oder den Funktionstasten [F1] bis [F10] ausgelost werden.

Ereignis: Tastendruck

Taste: F1(Remote Contral) - |

4 rigger (Remote Control oder Logger)
b F | (Remote Control)

1 losgiF2 (Remote Control)
F3 (Remote Control)
F4 (Remote Control)
F5 (Remote Control)
F& (Remote Control)
F7 (Remote Control)
F& (Remote Contral)
F3 (Remote Contral)
F10 (Remote Control)

Abbildung 5.8: Auslésende Taste auswahlen

Dabei kann jeder Funktionstaste oder jedem Trigger nur ein einziger Filter zugewiesen werden.
Die Verknipfung mehrerer Funktionstasten miteinander oder einer Funktionstaste und einem
komplexen Ereignis ist nicht méglich.

Es gibt den Status gedriickt bzw. losgelassen. Diese Parameter kdnnen durch den Benutzer
ausgewahlt werden.

Die damit verbundene Aktion wird ausgefiihrt, wenn z. B. bei Auswahl gedrickt die Taste ge-
driickt wird.

Fur die Verwendung der Funktionstasten [F1] bis [F10] ist eine blue PiraT Remote Control
(Voice) Voraussetzung.
5.1.7.4 Digitaler Eingang

Das Ereignis [Digitaler Eingang] wird durch die Wahl des Signalstatus [1 (High)] bzw. [0
(Low)] definiert. Diese Parameter werden vom Nutzer ausgewahlt.

Ereignis: Digitaler Eingang

Kanal: | Digitalln #1 (Digitalln-1) - Gehe 7u Kanaleinstellungen
@ 1 (High)
710 {Low)

Gehe zu Digitalln Allgemein

Abbildung 5.9: Ereignis ,,Digitaler Eingang“

Hinweis:
Die Signalauswertung entspricht dem verwendeten digitalen Eingang. Je nach Anwen-
dung muss der Trigger passend zum digitalen Eingang konfiguriert werden.

Die genaue Anzahl der verfligbaren digitalen Eingange hangt vom verwendeten Logger-Modell

ab. Zur genauen Bestimmung der zur Verfugung stehenden Eingénge schauen Sie bitte in die
Hardwareanleitung.
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5.1.7.5 Analoger Eingang

Das Ereignis [Analoger Eingang] wird durch den Vergleich des analogen Eingangs mit dem
eingestellten Spannungswert definiert. Die Spannung muss in mV angegeben werden.

Achtung:

Die Spannung muss exakt dem eingestellten Wert entsprechen. Ist dies nicht der Fall,
wird keine Aktion ausgeldst. Um ein Intervall zu definieren, kbnnen die Komplexen Er-
eignisse verwendet werden.

Ereignis: #naloger Eingang

Kanal: Analog #1 (Analog-1) + | Gehe zu Kanaleinstellungen

Wert (Dez): 0.0

Gehe zu AnalogIn Alloemein

Abbildung 5.10: Ereignis ,,Analoger Eingang*“
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5.2 Filter-Zuweisung

Wenn der Filter vollstandig konfiguriert ist, kbnnen Sie die Signale/Inputs festlegen, die er nach
seiner Auslésung filtern soll.

Folgende Signale kénnen gefiltert werden:
¢ CAN-Signale
e LIN-Signale
e FlexRay-Signale
¢ Analog-Inputs
¢ Digital-Inputs

Um einen Filter fur ein Signal aufzuheben, 6ffnen Sie den jeweiligen Reiter und markieren Sie
das Signal. Léschen Sie das Signal, indem Sie entweder auf [Signal entfernen] bzw. [Input

entfernen] klicken oder mit Rechtsklick auf das Signal sein Kontextmenu 6ffnen und dort auf

[Signal(e) I16schen] klicken.

Um einen Filter fur ein Signal festzulegen, 6ffnen Sie den jeweiligen Reiter und klicken Sie auf
[Signal hinzufiigen...] bzw. [Input hinzufligen...]. Es 0ffnet sich ein Dialog, dessen Inhalt
davon abhangt, ob Sie ein Signal oder einen Input zuweisen.

Filter-Einstellungen: 50 km/h
Aktiv Filter laschen
| Einstellungen | CAN-Signale I LIN-Signale | Analog-Inputs | Digital-Inputs
Signal D Kanal Input hinzufiigen...
AN Digitalln #1 Digitaln #1 {Digitalin-1) Input entfernen

Abbildung 5.11: Filter-Zuweisung

5.2.1 Signal filtern
Als Beispiel soll hier das Hinzufigen von CAN-Signalen gezeigt werden.

Uber die Einstellung ,Kanal“ kénnen Sie die zu filternden Signale von einem einzelnen Kanal
oder von allen Kanalen auswahlen.

kanal: alle Kanale - |
Datenbasis:

CAM Kanal #1
Suche: CAM Kanal #2

CAM Kanal #3

BaumansichiCaN Kanal #4

Abbildung 5.12: CAN-Kanal wahlen

Markieren Sie in der Baum- oder Listenansicht die gewtinschten Signale aus der konfigurierten
Datenbasis und klicken Sie [Hinzufligen].

Hinweis: Weitere Informationen zur Datenbasis finden Sie im Abschnitt 5.5.
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r
{53 Verfugbare CAN-Signale aus DBCs S
Allgemein
Kanal: CAN Kanal #1 MName: PID
Datenbasis: |C:\DatenbasenCAN\test.dbc Datentyp: Unsigned Integer
Start-Bit: 7
Suche:
Byte-Order: Big Endian
Listenansicht Signal-Lange (Bits): 8
CAN-ID Knaten Machricht Signal Kodierung
Ox610 Unbekannter Knoten DTO_CRDZ_0x&610 FID Umrechnungsfunktion: fx) =x
04625 Junbekamnter Knoten —DTO_CRD2 0x618 — i
0x 748 Unbekannter Knoten DTO_CRDZ_0x743 FID
N [0x748 Unbekannter Knoten DTO_CRD2_0x748 Bat_Volt Sende-Informationen
| |[0xT4A Unbekannter Knoten CRO_CRDZ CMD Message-MName: DTO_CRD2_0x613
Wl [[0x74A Unbekannter Knoten CRO_CRD2 CTR Can-Typ: Standard
|| [0x7am Unbekannter Knoten CRO_CRD2 DATAD Cand X618
Ox744 Unbekannter Knoten CRO_CRDZ DATAL
L ECU-Mame:
Ox 748 Unbekannter Knoten CRO_CRD2 DATAZ
M (ox74a Unbekannter Knoten CRO_CRD2 DATAS Multiplexer: Ja
M |[0x74a Unbekannter Knoten CRO_CRD2 DATAS Multiplexed: Nein
M [ox74a Unbekannter Knoten CRO_CRDZ DATAS
|
[ Schliessen ] [ Hinzufiigen ]
|

Abbildung 5.13: Signale aus CAN-Kanal wahlen

Um Konflikte mit gleichnamigen Signalen zu vermeiden, werden beim Telemotive System Client
alle eingefugten Signale automatisch in ein festgelegtes Format umbenannt und dadurch mit
einem einzigartigen Namen versehen.

Format fur Signalnamen:

<Original-Signalname>___ #<Logischer Kanal (Hex)><Nachrichten-1D (Hex)>

Beispiel:

Original-Signalname:
Logischer Kanal (Hex):
Nachrichten-ID (Hex):
Neuer Signalname:

bP2-Mini_Signalbasierte_Filterung_Anleitung_V2.4.1.doc
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Filter-Einstellungen

Filter léschen

(7] Aktiv

Signal Kanal D ’ Signal hinzufligen... ]
Stw_AnglHP 2 Oxe -
StW_AngHP_Sens_Id 2 e | signal(e) entfernen |
SHW_AngIHP_Sens_Stat 2 Oxe

StW_AnglSens_Id 2 0x3

SHW_AnglSens_Stat 2 0x3

StW_AnglSpd 2 0x3

StW_Cond_Fit 2 0x45

StW_Cond_Psd 2 0x45

StW_Cond_Stat 2 0x283

StW_Lvr_Stat 2 0x45

StW_Sw00_Psd 2 0x45

StW_Sw01_Psd 2 0x45

StW_Sw02_Psd 2 045

StW_Sw03_Psd 2 0x45

StW_Sw04_Psd 2 0x45

StW_SwO5_Psd 2 0x45

StW_Sw05_Psd 2 0x45

StW_Sw07_Psd 2 0x45

StW_5w08_Psd 2 0x45

StW_Sw09_Psd 2 0x45

StW_Sw10_Psd 2 0x45

StW_Swil Psd 2 0x45

StW_Swi12_Psd 2 045

StW_Sw13_Psd 2 0x45

Abbildung 5.14: Zu filternde CAN-Signale

5.2.2 Input filtern

Die Inputs (Analog und Digital) kénnen von Ihnen manuell festgelegt werden. Diese beziehen
sich auf den Kanalgesamtwert und nicht auf ein Signal.
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5.3 Allgemeine Einstellungen

Fur die gefilterten Daten kann ein eigener Ringpuffer konfiguriert werden. Uber die GroRenan-
gabe wird festgelegt, wie viel Prozent des verfiigbaren Gesamtspeichers der Festplatte flr die
gefilterten Daten verwendet werden sollen.

Die Ringpuffergrof3e ist von minimal 30 bis maximal 70 % einstellbar.

* Konfiguration (bp2-Jenny) ﬁ| @E} E]
Kandle = Trigger = | @ * '| Aktuelle Loggerzeit: Mittwach, 13.01. 2016 15:55:07 = @ Feature-Anleitung im Service
1 Digitaler Ausgang + | Allgemeine Einstellungen
1 Kamera Puffergrife: | 505 %
-4 USB
| Trigger

B | Signalbasierte Filter
= (&) Meuer Filter... (Nr. 2) —
B Filter #10

5 CCP/YCP

H-[—| Online Streaming

H-[ ) Live View Alle Einstellungen als CSV exportieren
H-[ | Kanalmapping

m

e O e WO e WO |

Abbildung 5.15: PuffergrofRe

5.4 Filter-Ubersicht

Um eine schnelle Ubersicht tber Ihre signalbasierten Filter zu erhalten, konnen Sie durch Kili-
cken des Ordners [Signalbasierte Filter] die Konfigurations-Ubersicht erreichen.

4 Konfiguration (bp2-Jenny) se| @E @

Kanale = Trigger = | - 5l '| Aktuelle Loggerzeit: Donnerstag, 14.01.2016 11:15:50 = @ Feature-Anleitung im ServiceCenter verfiigbar. |Lo

7| Allgemein -
t-[ | Passwortschutz
H-#| CAN Signalbasierte Filter ~ Aktiv ~ Samplerate  Dateiname  Pre Post Modus Ausgabeformat Ereignis

10 =50 E] 1 Machricht empfangen (L...
10 =80 D 1 Machricht empfangen (L...
10 w=100 E] 1 Machricht empfangen (L...
0 E] 0 Machricht empfangen (L...

Als Fragment abspeichern... ]

it ;IN. . 7 50 kmh C5V - Comma-separated values w  RCFl==pressed E]
] Eriel
H-# | Ethernet Z]80kmf
-4 Analog #1100 kmfh
£ | Digitaler Eingang &
¢8| Digitaler Ausgang
H-- 3| Kamera
D% USB
| Trigger
= L
>.‘g) Neuer Filter... {Nr. 5)
5P Filter £1 (50 kmjh)
P Filter #2 (30 km/h)
P Filter #3 (100 km/h)
B Filter 740 -

< m | »

CSV - Comma-separated values w RC.FZ==pressed D
C5Y - Comma-separated values w  RC.F3==pressed E]

m

EEEE
4 4d

o kb e

MDF - Measurement Data Fo... w E]

TR W e W ea i == W e = B e W == e= B =]

u

i
o

[ Defaultkonfiguration ][ Von Datei laden... ][ Als Datei speichern. .. ][ Vom Logger lesen H Zum Logger senden I

Abbildung 5.16: Konfiguration — Signalbasierte Filter: Signalbasierte Filter (Ubersicht)

Die Konfigurationsubersicht beinhaltet eine kurze Ubersicht mit den wichtigsten Filter-
Einstellungen.

Folgende Aktionen stehen im Filter-Kontextmeni zur Verfigung:
o Filter kopieren
e Filter [6schen
o Filter aktivieren / deaktivieren
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5.4.1 Als Fragment speichern

Mit der Schaltflache [Als Fragment abspeichern...] wird lhnen erméglicht, Ihre signalbasierten
Filter unabhangig von anderen Einstellungen im Telemotive System Client abzuspeichern.
Dadurch laden Sie Ihre selbstdefinierten Filter schnell auf andere Datenlogger und kombinieren
Sie mit verschiedenen Konfigurationen.

Um diese abgespeicherte Filter-Konfiguration zu importieren, 6ffnen Sie in der Netzwerk-
Logger-Liste mit der rechten Maustaste das Logger-Kontextmeni und klicken Sie [Konfigurati-
on hochladen...].

RCT Slaue 10.64.76. 700 I Online-Monitor &ffnen
RCT_Slave_M150 10.564.75. 158 # Daten herunterladen

1 +J TSL_MVP (3} o= Daten konvertieren
TT_BPminiR35 10.64.76.50 | Kenfiguration anzeigen
T5T_EA-445 10.64.75.90

- Firmware aktualisieren

& Fehlerreport anzeigen
Kenfiguration huchladen..%

Gerdte-LED aktivieren

Datum und Uhrzeit setzen
- IP-Direkteingabe

(mm Gerdt neu starten

Abbildung 5.17: Filter-Konfiguration hochladen
Daraufhin wird die Konfiguration zum Logger tbertragen.

Unten rechts im Telemotive System Client erscheint dann der Fortschrittsbalken. Bitte warten
Sie, bis der Balken verschwindet.

Sende Konfiguration zu Q5_DUT149... | -

Abbildung 5.18: Ladebalken

Sie mussen nun die Ansicht Uber die Schaltflache [Vom Logger lesen] aktualisieren.

speichern. .. H Vom Logger lesen H Zum Logger ¢

Abbildung 5.19: Vom Logger lesen
Daraufhin wird der importierte Filter im Ordner [Signalbasierte Filter] sichtbar.

EI | Signalbasierte Filter
© L@ Meuer Filter... (Nr. 2)

P

Lo g® ) Allgemeine Einstellungen

Abbildung 5.20: Importierter signalbasierter Filter
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5.4.2 Filter kopieren

Uber die Funktion [Filter kopieren] im Kontextmenii jedes Filters kdnnen Sie eine exakte Kopie
von einem bereits definierten Filter anfertigen.

Signalbasierte Filter  Aktiv =~ Samplerate [

-?-l” 5i kITIﬂ'I [=xl el v
* 80 km/h Filter aktivieren

&
“ 100 km/h Filter deaktivieren

&

Filter l6schen

Filter kopieren k

Abbildung 5.21: Filter kopieren

Die verdoppelten Filter sind gekennzeichnet mit dem Namen des urspriunglichen Filters und
,_Copy*“.

Beispiel: *Name vom originalen Filter*_Copy

Signalbasierte Filter  Aktiv ~ Samplerate

4 50 km/h 10
480 km/h 10
5100 kmjh 10

Rsomncoor (B0 |

Abbildung 5.22: Kopierter Filter
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5.5 Datenbasen

Uber den Ordner [Datenbasen] kénnen Datenbasen fur die CAN-, LIN- und FlexRay-Kanale
eingestellt werden, wobei jedem Kanal eine separate Datenbasis zugeteilt werden kann.

Datenbasen enthalten lesbare Namen und Interpretationen flir Bussignale, die eine einfachere
Konfiguration von Filtern oder Triggern ermaoglicht.

Uber das Auswabhlfeld eines Kanals ist es moglich, eine Schnellauswahl der bisher verwendeten
Datenbasen oder die Nutzung von Datenbasen fur diesen Kanal zu wahlen. Beim Klicken des

Dateisymbols auf der rechten Seite der Combobox 6ffnet sich eine Dateiauswahl, um eine
vorhandene Datenbasis auszuwahlen.

Bus Datenbasis

CAN Vektor DBC-File

Fibex 3.x

Fibex 4.x

AUTOSAR System Template 3.2.x
FlexRay Fibex 3.x

Fibex 4.x

AUTOSAR System Template 3.2.x
LIN Fibex 4.x

LDF Version 2.1

LDF Version 2.2

Tabelle 5.1: Busse und kompatible Datenbasen

Onling Streaming
Live View

- Allgemein CAN-Datenbasen
- Passwortschutz
b CAN CAN-HS =1 (HSCAN-1): “\exchange\CAN_Datenbasen\test.dbc - D Gehe 2u HSCAN-1
S CAN-HS #2 (HSCAN-Z ine Datenbasi d Gehe zu HSCAN-2
B% | Seriel #2 (H -2): [keine Datenbasis verwenden] - G ehe zu -
[t-# | FlexRa

v CAN-HS #3 (HSCAN-3):  |[keine Datenbasis verwenden] - G Gehe zu HSCAN-3
[+-#| Ethernet

%7 Anal

= n=eq CAN-HS £4 (HSCAN-4): | [keine Datenbasis verwenden] - G Gehe zu HSCAN-4
[+-# | Digitaler Eingang
E-5 Digitaler Ausgang CAN-RC #5 (LSCAN-5): | [keine Datenbasis verwenden] - D Gehe zu LSCAN-5
[ Trigger
E
f
[
[

|

H

- Kanalmapping

H| System Link (T5L)

= Datenbasen

i..* CAN-Datenbasen
FlexRay-Datenbasen
| LIN-Datenbasen

Abbildung 5.23: Konfiguration — Datenbasen — CAN-Datenbasen
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Sollte einem vorher konfigurierten Signal eine falsche Datenbasis zugewiesen werden, wird
dies mit einem ,,i“-Symbol kenntlich gemacht.

Filter-Einstellungen: Fahren o~
Aktiv
Einstellungen | CAN-Signale | LIN-Signale | Analog-Inputs | Digital-Inputs
Signal D kanal L
@ PID O=G10 CAMN-HS #1 (HSCAMN-1) [
@ PID Ox=G18 CAMN-HS #1 (HICAM-1)
@ FID I o CAN-HS #1 (HICAM-1)
@ Bat_valt 0x745 CAM-HS #1 (HSCAN-1)
@ CMD 0=74a CAMN-HS #1 (HSCAMN-1) N
@ cmr 0x74a CAM-HS #1 (HSCAR-1)
@ DATAQ Dx74a CAN-HS #1 (HICAM-1)
@ DATAL x7a CAMN-HS #1 (HICAMN-1)
@ DATAZ 0=74a CAMN-HS #1 (HSCAMN-1)
@ DATA3 Ox=74a CAMN-HS #1 (HICAM-1)
@ DATA4 Dx74a CAN-HS #1 (HICAM-1)
@ DaTAS 0x74a CAM-HS #1 (HSCAN-10 o
4| I r
&9 Konnte Signal DATAD nicht in der CAN-Datenbasis finden

Abbildung 5.24:Hinweis Signal nicht in Datenbasis
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6 Download und Konvertierung

Die Konvertierungs-Applikation ermoglicht das Speichern von internen Daten aus dem Logger
oder einem Offlinedatensatz auf der Computer-Festplatte in einem ausgewahlten Format.

Starten Sie den Telemotive System Client. Klicken Sie einen Datenlogger in der Netzwerk-
Logger-Liste, der nicht verbunden ist. Klicken Sie auf die Applikation [Daten konvertieren] 4.

Datum: 16.09.2016
Seite 24 von 29

Netzwerk-Logger # |

MName

2 C5_bP2-5_1003696

20023 | oo

Verbunden mit

S

| O

»

- ¥ BN IT KBr i0.64. 76.98 giifzid

. D09 i0.64. 76, 189 fe L 05419 |E|

- DULT_ 187 I0.64.76.205 G ifaes 01704 b
._5,1,', EN_PhS_touchTSL (4) =
+ IP-Direkteingabe 1 2 3 4 5 ﬁ ?

o3¢« &) 2|4

Abbildung 6.1: Download und Konvertieren

Eine Ausflhrliche Beschreibung zu Download und Konvertierung der Daten finden Sie im

Handbuch fir den Telemotive System, Client:

Benutzerhandbuch fur den Telemotive System Client

https://sc.telemotive.de/4/uploads/media/TelemotiveSystemClient Benutzerhandbuch.pdf

bP2-Mini_Signalbasierte_Filterung_Anleitung_V2.4.1.doc
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7  Abkurzungen

blue PiraT

blue PiraT2

blue PiraT2 5E

blue PiraT Mini
Remote Control Touch
blue PiraT Remote

ASAM MCD-2 MC Language
Automotive Electronics
ACKnowledged

Controller Area Network
CAN Calibration Protocol
Compact Flash

Command Receive Object

Data Acquisition
Data Transmission Object

Electrical Control Line
Electronic Control Unit

Fleld Bus Exchange Format
Firmware

Greenwich Mean Time
INtegrated Calibration and Application Tool

Local Area Network = Netzwerk
Local Interconnect Network

Media Access Control
Measure Calibrate Diagnose
Meta Data EXchange Format
MOST Ethernet Packet

Processing Information Recording Analyzing Tool

Media Oriented Systems Transport (www.mostnet.de)

Object Descriptor Table
Open Data EXchange
Original Equipment Manufacturer
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http://www.mostnet.de/
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PHYsical Bus Connect
Passwort
Receiver Data

Secure Digital

Secure File Transfer Protocol
Secure Hash

Secure Sockets Layer

Transmission Control Protocol/Internet Protocol
Transport Layer Security

Telemotive Packetformat

Telemotive System Link

User Datagram Protocol

Universal Serial Bus

Universal Time, Coordinated

Wireless Fidelity
Wireless Local Area Network

Universal Measurement and Calibration Protocol

Tabelle 7.1: Abklrzungen
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10 Kontakt

Telemotive AG

Biuro Minchen
Frankfurter Ring 115a
80807 Miinchen

Tel.: +49 89 357186-0

Fax.: +49 89 357186-520

E-Mail: info@telemotive.de

Web: www.telemotive.de

Vertrieb

Tel.: +49 89 357186-550

Fax.: +49 89 357186-520

E-Mail: sales@telemotive.de

Support

Tel.: +49 89 357186-518

E-Mail: produktsupport@telemotive.de
ServiceCenter: https://sc.telemotive.de/bluepirat
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