we drive your ideas

\\

blue PiraT?2

Benutzerhandbuch

Version 1.9.1 - 16.06.2014

@ Telemotive AG



blue PiraT2 - Benutzerhandbuch

Version 1.9.1 - 16.06.2014 Seite 1
Inhalt

1. LIZENZVERTRAG ...ttt ettt ettt bttt et e e bt e s b e e e s mb e e ambe e e ebbe e e be e e sabeesnbeas 5
2. PRODUKTHAFTUNG ...ttt ittt ettt sttt e s bbe e s nbe e e smbe e ambe e e sabe e e beeesaneesnreas 6
3. 8T Yo o TSRS 7
4, Das DlUE PiraT2 SYSTEM ...uuiiiiiiiiii it e e e e e s s e e e e e e s s s st e e e e e e s e s nanraaeeeeeeesannnnenes 7
4.1. UNTEISTULZUNG ...ttt e e et e e e e e e et bt r e e e e e e eeabbbn e eeas 8

4.2, ZUDBROK . e 8

4.3. AKLUEHIE LIZENZEN.......eeiieeiiiee ettt e e e e e e e ae e e e e e e e e anns 8

4.4, SOFtWANE VEISIONEN ..ottt e ettt e e e e e e e s bbb e e e e e e e e e nnnbaneeeeaens 9

5. Der blue PiraT2 DatenlOgQer.......ooee ittt ettt e e 9
5.1 ANSCRIUSSE ..o 10

L0 I N (0] o £ =Y | (= PR 10

5.2. 0 (o (=T (SRS 10

5.3. Adapterkabel............cooo i 12

5.3.1. Universal Adapterkabel...........cccccvvviiiiiiiii 12

5.3.2. Adapterkabel Seriell/RS232, Analog/Digital ...........cccoviiieiiiiiiiieiiiiee e 12

5.3.3.  Adapterkabel fir Analog/Digital ...........cceeiiiiiiiiiiiiieee e 13

5.3.4. Adapterkabel FIEXRAY ..........ccoovviiiiiiiiiiiii 13

5.3.5. Adapterkabel flr CAN/FIEXRAY ........ccoevviiiiiiiiiiiiiiieeee e 14

LR G T = 41T = ] S PRSP 14

6. Benutzung deS BlUE Pir@T2 ... ..uuiiiiiiieiiiiiiieiiiiiiieisieieieieieierseeierererereenreesrernrnrsrerararnrnrnrnnnrnrnne 15
6.1. FrONtBIENAE ... s 15

00 O S @ |\ A I T [ = £ 7= 1) (= 15

L R © | o ] G = ] (R 15

B.1.3.  MENU TaASTE ...cei i 16

B.1.4.  LED S ittt ettt b e nnr e e 16

6.1.5. EXterner SPeICher ... 16

6.2. 1Y = o 1 PP UUPPPPPPPTT 16

B.2. 0. SO e 17

6.2.2.  MENU MOUUS ...coeiiriiiei ittt e e e e e et e e e arre e e e s anneee e 17

B.2.3.  INFO ittt en e 18

L I .~ o .~ o SRS 18

L0728 T U ] 1 1T o RS 18

6.2.6.  EITOr MEMOIY ..ccoiiiiiiiiiiii e 18

B.2.7.  MEMOIY CAr ......eiiiiieiiiiiiie ettt e e e e e st e e e e e e e e e aab b e e e e e e e e e e nnneees 19

6.3. Setzen von Triggern / Markern .........coiieiie it 20

6.4. F A1 (51 (] 0 0] o= ST 21

6.5.  Automatische SOMMerzeit ANPASSUNG........uuuiiiaaiiiiiiiiiiieaa e e aiiiieeeea e e e s aarrreeeaaeseaaaas 21

6.6. StANADY MOAUS ... e e e e 22

6.7. Kaskadierung ZWeIEr LOGGET ........ueie ittt ittt ettt ettt sebeee e nneaeeas 23

6.7.1. Aufstartszenarien kaskadierter LOGQET ........cuuviiiiiiiiiiiiieee it 24

6.7.2. Standby-Modus in einem kaskadierten SyStem ............cccccveieiiiiiiiiiiiieeee e 25

7. DatenaufZeIChNUNG «..o.eeii et e e 26

@ Telemotive AG



blue PiraT2 - Benutzerhandbuch

Version 1.9.1 - 16.06.2014 Seite 2

45 S ©F 1|\ PP OPPPPPI 27
7.1.1. Die High-Speed und Low-Speed Betriebsarten ...........cccccveveeeeeiiiciiiieneee e 27
7.1.2. CAN Daten mit 29bit Identifier ............ueeiiiiiii e 27
7.1.3.  Umfang der AUFZEICNNUNG .......cooiiiiiiiiiiie et 27
7.1.4.  Senden von CAN NaCHhIChIEN.........ooiiiiiiiiii e 27
7.2. [ PP 28
7.2.1. Lin Datenblocke / ZeitStempPel ........ooooiiiiiiii e 28
A R W |\ B I = 1 1ot Y= P PRUPT 28
7.2.3.  Umfang der AUfZEIChNUNG .......ccoiiiiiiiiieicc e 28
7.3, Serielle DAten RS232 .......oooiiiiiieiiei et 29
7.3.1. Segmentierung der seriellen DAaten ...........oocuiiiiiiiiieiiiiiee e 29
7.3.2. RS232 - TrANSCEIVET .....ieiiiieiie e e e ettt e e et e steeee e e e e e s s st beeee e e e e e s s snanbaeeeeeaeesansnneees 29
7.4. FIEXRAY ...ttt ettt ettt et s e sttt s e e r bt e e s b ee e e nnree s 29
7.5. ETNEINEL ... 30
7.5.1. Unterstltzte ProtOKOIE .........ooviiiiiiiiieiie et 30
7.6. MOSTE 25 .. 32
7.7. 0 =] A OSSP 32
7.8. L OO PRTPPT 33
8. Konvertierung der aufgezeiChNeten TraCeS .........uuuuuuiuieiuieiuiiieriininieieienneernrnrerne——.. 34
8.1. Uberblick der KONVEIIEIUNG ..........coiveuiiieiiieicteesiceete sttt 34
8.2. Kurze Beschreibung der Dateiformate .........ccccccvevvveviviiiiiee e 35
8.2.1. Telemotive Trace-Datei (binar) (*.tmt) (*.XtMt) .....ooovvvviiiiiiiiceeeeeeee, 35
8.2.2. Telemotive Trace File (ASCII) (FIXL)..cciiureiiiiiiie e 35
8.2.3.  CANOE ASCII (F.8SC) . uveeeeiiutiiee ittt ettt ettt ettt e et e et e e e sbaeea e 35
8.2.4.  CANCOIdEr ASCII (F.IXL) .eeeeitieieeiiiieeeiitiie e e stiee e e sieee e e sttee e e staeeessteeeeesnbbeeaesnsaeeaeans 35
8.2.5.  OPLOIYZEN (F.0P2).cciiiiiieieeeeeeee e 36
8.2.6. MOST Data ANAIYSEr (*.IMQ) ..eeeiiiiieieiiiiie ettt sbbee e baeee e 36
8.2.7.  Serial Trace ANAIYSEr (F.IXE) ..vueeeiiiiiee ittt 36
8.2.8. Serielle Rohdaten (*.tXt)........cccvviiiiiiiiiiiiiee 36
8.2.9. Seriell DebUg (¥.1XE)....cccviiiiiiiiieeeeeeee 36
8.2.10. ASCII Hexadezimal FOrmat (*.IXE) .....oovveeiiiiieee et 36
8.2.11.  APN FOIMMAL.....ciiiiiiiiiiiiiee e 37
8.2.12. GN-Log format (*.(*.<YY>88)......cceiiiiiiiiiieieieieeeeeeeeeeeee e 37
8.2.13. Ethernet - RAW/UTFS (F.FAW) .....oiiuiiiiiiiee ettt 37
8.2.14. Trace Client FOrMAL (*.I1C) ...uueieeiiiiee ettt e e baeee e 37
8.2.15.  CANOE BLF (¥.DIf) .....oeeeeceeeeeeeeeeecceee et n s 37
8.2.16. TCPAUMP (F.PCAP) - eieiuutttieiee e ettt e e e ettt e e e e e e et e e e e e e e e e aanbee e e e e e e e e aannnneees 37
8.2.17. MDF CAN Signal v 3.3 ((Mdf) ....ccuiiiiiiiiee et 37
8.2.18.  MDF FOIMAL (*.100) «.eeiveeeeiiiiieee ittt ettt e et e et e e e s baeee e 38
8.2.19.  AULOSAr DLT (AIt) ..eeeiiiiiieiiiiiee ittt e e baeee e 38
8.2.20.  KIML, KIMZ ....oeiiiiiiiiie sttt ettt e ettt e et e e e e stbee e e s tbe e e e s tbeeeesnsbaeaesnsaeaaeans 38
S R €1 = PP OPPRPRORPRR 38
8.2.22. MPEG4 FOrmat (.MPEUA) ....eeeeeiiiiiee ittt ettt e et e e st e e e s bbee e e abaeeeeans 38

@ Telemotive AG



blue PiraT2 - Benutzerhandbuch

Version 1.9.1 - 16.06.2014 Seite 3
8.2.23. MPEG -TranSpPOrtSIrEaM .......ccceviiiiiiiieiiieieieteeee ettt ettt e e e e e e e 38
8.2.24. NMEA - ASCI GPS ((NMEA).....citiiieiiiiiieeitiiee e siieee ettt e et e e et eeesnbbeeaesnraeeaeans 38
8.2.25.  ESO TraCe ((ESOIACE) . .cciiutiieeeiitrieeeititee e sttt e et e e e sbr et e e st e e e sbb e e e e sabbeeeesbneeaeans 38

9. blue Pirat2 Client - Konfiguration und EinStellung........ccccoveveieeiiiiiieece e 39
9.1, ANSChlUusSs des BIUE PIraT2 ......cooiiiiiiiiiiiiie e 39
9.2. Download und Installation des blue PiraT2 ClientS .........cooccvveiiiiiieiniiiie e 40
9.3. Konsolen Installer fir den blue PiraT2 Client ..o, 41

9.3.1. Starten des Konsolen INStallers ............oeiiiiiiiiiiiiiiiee e 41
9.3.2. DeinstallatioNSProgramM ........cccciiiciiiie e e e s e erireee e e e e e s s s e e e e e e s s snrarereeeeesennnneees 41
9.4.  Allgemeine Funktionen des blue PiraT2 Client ..........ccccviiiieeeeiiiiciiieece e 42
9.4.1.  NELZWEIK LOGOEN ... eeiiiititeeeiitiie ettt ettt ettt ettt e et e e e st e e e s bbe e e e sbbeeeeabneeeeaas 42
9.4.2. Wahlen Sie einen Logger aus und starten Sie die Anwendung ..........ccccceceeeuvneee. 42
9.5. TOOIDAr AES CHENES ....eiiiiiiiite et e e e e e s eeneeee 44
9.6. Das Favoriten Feld ............oooiiiiiiii et 45
9.7. Konfiguration des BIUe PiraT2 .......coooiiiiiiiiiieiiiie et 45
9.7.1.  LOQUEr AUSWERNIEN ...coiiiiiiiiiiiiie ittt e bbb e e b e e e 45
9.7.2. Konfigurationsseite (ANWENAUNG)........ccevviiiiiiiiiiiiieiececeeeeeeeeee e 45
9.7.3. Laden und speichern der Konfiguration..............ccccccvevviiiiiiiiiiiiiieeeeeeeeeeee 46
9.8. Der KonfigurationShaum ..........ooiiiiiii s 47
9.8.1. Allgemeine EINSIEIIUNGEN ......oiiiiiiiii e 47
9.8.2. CAN EINStEllUNGEN......ccoeiiieeeieeeeeeee e 53
9.8.3.  LINEINStEIIUNGEN......cccoieieieeeeeeeeeee e 56
9.8.4. Einstellungen der Seriellen Schnittstellen ..o 58
9.8.5.  FlexRay EINSEIIUNGEN .....ccoiiiiiiiiiiii ettt 59
9.8.6. MOST EINSEIUNGEN .....ccoeieieieeeeeeeeee e 60
9.8.7. Ethernet EINStellUNGEN..........cooiviiiiiiiiiee e, 61
9.8.8. Einstellung der Analogen Kanale ..o 63
9.8.9. Einstellung von digitalen EINQANGEN........ccooiiiiiiiiiiiee e 64
9.8.10. Einstellungen fir Digitale AUSQENJE .......ccoevvviiiiiiiiiieeeeeeeeeeeeeeeeee e, 65
9.8.11. DatenbaseneinstelluNgen...........cccccoevvviiiiiiii 66
9.9. Daten Download - Offinedatensatz............cccuvvieiiieiii i 67
9.9.1. Starten der Download ANWENTUNG .........coiiiiiiiiiiiiiee ettt seaeee e 67
9.9.2. Allgemeine EinStellunNgen ..o, 68
9.9.3.  DAten IOSCREN .....eeiiiiiii e 68
9.9.4. Datenauswahl NACh MarKEr ...........ccuuuiiiiee i e e e 69
9.9.5.  EreigniSUDErSICNL .....ccoiiiiiii e 69
9.9.6.  ZEIDEIEICKH ... 71
9.9.7. Daten Download und EiNStEIIUNGEN ........cooiiiiiiiiiiiii e 71
9.9.8.  DOWNIOAA STAMEN ....ccciiiiiiiiiiiie et e e e e e s e err e e e e e s e s r e e e e e e e nnnnnees 72
9.10. Der integrierte Trace Datei VIBWET ..........ceoiiiiiieiiiiiee ittt 72

10. Datenkonvertierung von BIUE PiraT2 TraCeS .....ccoiiiiieiiiiieeiiiiie ettt 73
10.1. Starten der DatenKONVEItIEIUNG ........oouuviiiiiieie it 73
10.2.  Ereignis UNd ZeitlUDersiCNL ..........oiiiiiiiii et 74

@ Telemotive AG



blue PiraT2 - Benutzerhandbuch

Version 1.9.1 - 16.06.2014 Seite 4

10.3.  KaANAlAUSWANI ....cuiiiiiiii et 74

10.4.  ZIEIVEIZEICHNIS ...t 76

10.5.  KONVErtierUNGSOPLIONEN ... ..eiiiiiiiiii ittt ettt et e e et e e e b e e e s nnneeeeans 76
L10.5. 1. AlIGEIMEIN ..ottt e et e e st e e e st e e e e e 76

10.5.2.  DALEINAIME ...oceiiiiiie ittt sttt e e n e s e e e e e nnre e s nne e e nnreennneas 77

10.5.3.  Zeitspanne im Dat@iN@meN..........uuuuiiiieiiiiiiieiee e e e e srraae e 77

10.5.4.  PartitiONIEIUNG ....eeeeiiiiiieiiiiiee ettt e st e e abne e e eneee 78

T10.5.5.  FOMMATE ..o 79

10.5.6. CAN PseudonachriChten ...........cccoiiiiiiiiiiiie e 80

10.5.7. MOST Pseudo NaChICNLEN .........coiiiiiiiecie e 81

10.5.8.  CAN DAteNDaSEN........uiiiiiiiieiitee e 81

10.5.9. Formatspezifische EINStellUNgen..........cooiiiiiiiiii e 82

11. Firmware-/ Lizenz Update beim blue PiraT2......coooiiiiiiii e 83
11,1, AKIUEIHE VEISION ...cciiiiiee ittt ettt ettt e e e e e sn e e e s nnneee e 83

11.2.  Komponentenupdate ErZWINGEN .........uiiiiiiiee it aitiee ettt e st e et e e e snbbe e e e snaneeeeans 84

11.3.  Firmware UPAate ........ooiiiiiiiiiiiiiee ittt ettt et e e et e e e s nneea e 84

L11.4.  LIZENZEN ..eeeieiiieeee ettt ettt e e e e e e e e e e e 85

R T = o 2 U1 o = 1= 85

12. Erstellen eines FehlerBeriChts ... 86
12.1.  Anzeigen des FEhIEITEPOILS .......cooiiiiiiiiiiiiiie ittt ee e 86

D e 01 0=T 1 =T 87

12.3. Speichern des FehlerberiChtS............uuuiuiiiiiiiiiiiiiiiiiiie e 88

R T B - (=1 0] o] = L PR PP PSPPSR 90
13.1. Technische Daten (Standard VErSioN) ........cccocuiiiiiiieeeiiiiiee ettt 20

13.2. Pinbelegung und KabelbDAUME ............euuiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiieieesneeeeseeeeneeenenenenenenee 93
13.2.1. Datenlogger: MultifunktionSSteCKer ...........ccooieiiiiii i, 95

13.2.2.  Serieller ANSChIUSS (D-SUD 26) .....ccouviiiiiiiiieiiiiiee e 97

13.2.3. Analoge / Digitale-Anschlisse (26-polig) (nicht bei 14C6S8L) ........ccccceevvveeenen 98

13.2.4. Ethernet ANSCRIUSSE.........vviiiiiiiiie e 99

13.2.5. FlexRay Anschluss (nur 150M14C8LR) ......ccccoeieieiiii e, 100

13.2.6. CAN/FlexRay (D-Sub 44) (nur 25M24C8LFR) .......cocouviiiiiiiiiiiiiiee e 101

G TR T Y o] (0 | 74U o To = o D PO SPTPPPPP 102

14.  ADbbIldUNGSVEIZEICINIS ..o 103
15, TabelleNVEIZEICHNIS ..uuiiiiie i e e e et e e e e e s e e nnrae e e eee s 105
L (0 ] 1] =1 A TP EUTT TP 106

@ Telemotive AG



blue PiraT2 - Benutzerhandbuch
Version 1.9.1 - 16.06.2014 Seite 5

1. LIZENZVERTRAG

Lesen Sie bitte die Lizenzvereinbarung dieses Lizenzvertrages sorgféltig, bevor Sie die Software
installieren. Durch das Installieren der Software stimmen Sie den Bedingungen dieses Lizenzvertrages
zu.

Diese Software-Lizenzvereinbarung, nachfolgend als "Lizenz" bezeichnet, enthalt alle Rechte und
Beschrankungen fiir Endanwender, die den Gebrauch der begleitenden Software,
Bedienungsanleitung und sonstigen Unterlagen, nachfolgend als "Software" bezeichnet, regeln.

1. Dieser Lizenzvertrag ist eine Vereinbarung zwischen dem Lizenzgeber und Lizenznehmer, der
die Lizenz erhalt, um die genannte Software zu verwenden.

2. Dem Lizenznehmer ist bekannt, dass dies nur eine beschrénkte nichtexklusive Lizenz ist. Dies
bedeutet das der Lizenznehmer keinerlei recht auf unter-lizenzvergabe hat. DER Lizenzgeber
ist und bleibt der Eigentimer aller Titel, Rechte und Interessen AN der Software.

3. Die Software ist urheberrechtlich geschiitztes Eigentum der Telemotive AG. Das Programm
oder Teile davon durfen nicht an Dritte vermietet, verkauft, weiterlizenziert oder sonst in
irgendeiner Form ohne ausdriickliche, schriftiche Genehmigung der Telemotive AG
weitervermarktet werden. Der Anwender darf die Software und deren Bestandteile weder
verandern, modifizieren noch sonst in jeglicher Form riickentwickeln oder dekompilieren.

4. Diese Software unterliegt keiner Garantie. Die Software wurde verkauft wie sie ist, ohne
jegliche Garantie. Falls irgendwann ein Benutzer sein System andert, tragt der Lizenzgeber
keine Verantwortung dafir, die Software zu andern, damit sie wieder funktioniert.

5. Diese Lizenz erlaubt dem Lizenznehmer, die Software auf mehr als einem Computersystem
zu installieren, solange die Software nicht gleichzeitig auf mehr als einem Computersystem
verwendet wird. Der Lizenznehmer darf keine Kopien der Software machen oder Kopien der
Software erlauben, wenn keine Autorisierung daftir besteht. Der Lizenznehmer darf lediglich
zu Aushilfszwecken Kopien der Software machen. Der Lizenznehmer ist nicht berechtigt, die
Software oder Ihre Rechte aus dieser Lizenzvereinbarung weiterzugeben oder zu tbertragen.

6. DER LIZENZGEBER ist gegeniiber dem LIZENZNEHMER weder FUR SCHADEN,
EINSCHLIESSLICH kompensatorischer, SPEZIELLER, BEILAUFIGER, exemplarischer,
STRAFENDER ODER FOLGENREICHER SCHADEN, verantwortlich, die sich aus dem
Gebrauch DIESER SOFTWARE durch den Lizenznehmer ERGEBEN.

7. Der Lizenznehmer ist bereit, den Lizenzgeber zu SCHUTZEN und zu entschadigen und fern
zu halten von allen Ansprichen, Verlusten, Schaden, Beschwerden, oder Ausgaben, die mit
den Geschéftsoperationen des Lizenznehmers verbunden sind oder sich aus diesen ergeben.

8. Der Lizenzgeber hat das Recht, diesen Lizenzvertrag sofort zu kiindigen und das
Softwarebenutzungsrecht des Lizenznehmers zu begrenzen, falls es zu einem Vertragsbruch
seitens des Lizenznehmers kommt. Die Laufdauer des Lizenzvertrages ist auf unbestimmte
zeit festgelegt.

9. Der Lizenznehmer ist bereit, dem Lizenzgeber alle Kopien der Software bei Kindigung des
Lizenzvertrags zurtickzugeben oder zu zerstoren.

10. Dieser Lizenzvertrag beendet und ersetzt alle vorherigen Verhandlungen, Vereinbarungen und
Abmachungen zwischen dem Lizenzgeber und Lizenznehmer bezliglich dieser Software.

11. Dieser Lizenzvertrag unterliegt deutschem Recht.

12. Wenn eine Bestimmung dieses Lizenzvertrags nichtig ist, wird dadurch die Gultigkeit der
verbleibenden Bestimmungen dieses Lizenzvertrages nicht beriihrt. Diese nichtige
Bestimmung wird durch eine giiltige, in Ubereinstimmung mit den gesetzlichen Vorschriften
stehende Bestimmung mit &hnlicher Absicht und &hnlichen wirtschaftlichen Auswirkungen
ersetzt.

13. Der Lizenzvertrag kommt durch Ubergabe der Software von dem Lizenzgeber an den
Lizenznehmer und/oder durch den gebrauch der Software durch den Lizenznehmer wirksam
zustande. Dieser Lizenzvertrag ist auch ohne die Unterschrift des Lizenzgebers giltig.

14. Die Lizenz erlischt automatisch, wenn der Lizenznehmer den hier beschriebenen
Lizenzbestimmungen nicht zustimmt oder gegen die Lizenzbestimmungen dieses
Lizenzvertrags verstol3en. Bei Beendigung ist der Lizenznehmer verpflichtet, sowohl die
Software, als auch samtliche Kopien der Software in bereits installierter form oder gespeichert
auf einem Datentrager zu ldschen, zu vernichten oder der Telemotive AG zurtick zu geben.

15. Der Lizenznehmer haftet fir alle Schaden, welche dem Lizenzgeber durch die Verletzung
dieses Lizenzvertrags entstehen.

@ Telemotive AG
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2. PRODUKTHAFTUNG

Fur alle Angebote, Verkaufe und Lieferungen gelten ausschlieflich die nachstehenden Bedingungen
und zwar auch dann, wenn der Kaufer, Besteller und dergleichen andere Bedingungen vorschreibt.
Abanderungen sind nur giiltig, wenn sie schriftlich vereinbart werden.

1. Die Technische Dokumentation ist Bestandteil des Produktes. Werden die Inhalte und
insbesondere die Sicherheitshinweise und Handlungsanleitungen der Dokumentation nicht
beachtet, kann dies den Ausschluss der Produkthaftung und der Produktgewahrleistung zur
Folge haben.

2. Die Produkte gehoren zur Gruppe der Testtools. bei Einsatz des Gerétes kann eine Storung
des zu testenden Systems nicht 100% ausgeschlossen werden. damit kann die Garantie
eines einwandfrei funktionierenden Systems nicht vom Hersteller ibernommen werden.

Der Einsatz des Produktes erfolgt auf eigene Gefahr.

3. Die Haftung fur den Ersatz von Schéaden gemaf 81 des Produkthaftungsgesetzes, wird, im
Rahmen des 89 PHG ausdriicklich ausgeschlossen, soweit zwingende gesetzliche
Bestimmungen nichts anderes vorsehen.

Der Hersteller lehnt in jedem Fall die Verantwortung fur indirekte, beildufige, spezielle oder
folgenreiche Schaden, einschlie3lich dem Verlust von Gewinn, von Einnahmen, von Daten,
des Gebrauchs, jedem anderem wirtschaftlichen Vorteils oder Schaden aus Anspriichen
Dritter gegen den Kunden, ab, die aus dieser Abmachung , ob in einer Handlung im Vertrag,
strenger Verbindlichkeit, klagbares Delikt (einschlie3lich der Nachlassigkeit) oder anderen
gesetzlichen oder gerechten Theorien entsteht.

Die Beweispflicht liegt beim Kaufer.

4. Die Telemotive AG gewéhrleistet die gesetzliche Garantie gemalR deutschen Rechts.

Auf3er den Garantien, die ausdricklich in dieser Vereinbarung festgelegt worden sind, werden
alle Produkte "geliefert, wie vertraglich vereinbart, soweit der Kunde vom Hersteller nicht
ausdrucklich zusatzliche oder implizierten Garantien empfangt. Der Hersteller dementiert hier-
mit ausdricklich irgendwelche und alle weiteren Garantien irgendeiner Art oder Natur
beziiglich der Produkte, ob ausdrticklich oder stillschweigend, einschliel3lich unbeschrankt,
jede Garantie des Titels, der Marktfahigkeit, der Qualitat, der Genauigkeit oder Eignung zu
einem bestimmten Zweck oder zum Zweck des Kunden. Der Hersteller streitet ausdrticklich
irgendwelche Garantien ab, die vom Handelsbrauch, der Handelssitte oder der Leistung
einbezogen werden kénnen. Abgesehen von den festgesetzten ausdricklichen Garantien in
dieser Abmachung, sind die Produkte mit allen Fehlern und der vollstdndigen Gefahr einer
nicht befriedigenden Qualitat, Leistung, Genauigkeit bereitgestellt. Der mdgliche Aufwand wird
vom Kunden getragen. Der Hersteller ibernimmt keine Garantie, dass die Produkte fehlerfrei
arbeiten.

5. Die Telemotive AG ist berechtigt, mangelhafte Waren gegen gleichartige einwandfreie Waren
innerhalb einer angemessenen Frist einzutauschen oder den Mangel innerhalb einer
angemessenen Frist zu beheben. Bei diesem fall erlischt ein Anspruch auf Wandlung oder
Preisminderung. Gewahrleistungsrechte setzen eine rechtzeitige Mangelrlige voraus.

6. der Weiterverkauf, die Weitergabe, Schenkung, Tauschgeschéfte oder der Verleih der
angebotenen Produkte an Dritte, ist ohne Freigabe von Telemotive nicht gestattet.

7. Als Rechtsgrundlage ist deutsches Recht anzuwenden.

© by Telemotive AG, 2014
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3. Ubersicht

Dieses Benutzerhandbuch ist nur fur die zweite Generation der blue PiraT Datenlogger der Telemotive
AG, den blue PiraT2. Dieses Handbuch, beschreibt die allgemeinen Funktionen und Schnittstellen
des blue PiraT2 nicht aber die verschiedenen lizenzpflichtigen Erweiterungen des blue Pirat2. Diese
werden in separaten Anleitungen beschrieben.

Dieses Dokument bezieht sich auf die blue PiraT2 Firmware Version 01.09.01 und den blue PiraT2
Client in der Version 1.9.1. Einige Eigenschaften und Funktionen variieren je nach Modell und
Feature-Lizenz oder stehen in alteren Versionen evtl. nicht zur Verfiigung.

Software-Updates und Anleitungen fir andere, optional erhdltliche, Lizenzen stehen im ServiceCenter
der Telemotive AG zur Verfugung (Adresse siehe unter Kontakt)

Bitte stellen Sie sicher, dass Sie eine aktuelle Firmware und Software verwenden.

4. Das blue PiraT2 System

Der blue PiraT2 ist ein Datenlogger der, je nach Ausstattung, folgende Schnittstellen anbietet:

e MOST 25

e Most 150 incl. ECL
e High Speed CAN
Low Speed CAN
RS232

LIN

Analog Input
Digital Input

Flex Ray

Ethernet

Der Datenlogger kann in einem Fahrzeug montiert werden und aufgrund der groRen Speicherkapazitat
der Festplatte mit derzeit 100 GB und hoher, ist der blue PiraT2 in der Lage umfangreiche Testlaufe
zu unterstiitzen. Nachdem die Daten gespeichert wurden, missen die Daten Uber eine Ethernet
Schnittstelle heruntergeladen werden. Fur den Download und die Konvertierung der Loggingdaten
steht eine Client-Software zur Verfligung.

Eine Ubersicht der verschiedenen Dateiformate finden Sie im Kapitel 8.1. Dem blue PiraT2 stehen
unterschiedliche Zusatzfunktionen zur Verfugung, die per Lizenz freigeschaltet werden kénnen (siehe
Tabelle 4.1: Ubersicht verfugbarer Lizenzen).

Abhéangig vom Datenloggertyp: blue PiraT 2 Datenlogger
MOST25/150

12/22 x HS-CAN

2 x LS-CAN

6 x Seriell

8x LIN

2x FlexRay a/b

1XECL

1 x GB Ethemet

4 x 100MB Ethemnet

i

Abbildung 4.1: Schnittstellentibersicht
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Der blue PiraT2 wurde entwickelt um Zugriff in die Fahrzeug Bus-Systeme und deren Schnittstellen zu
haben. Der Datenlogger tiberwacht den Datenverkehr, ohne als Busteilnehmer aufzutreten.

Zusatzlich zu der Datenaufzeichnung bietet der blue PiraT2 eine Datenverarbeitungsfunktion;
e Einfache CAN- und MOST-Filter

e Speziell definierte CAN-Nachrichten kénnen die Einstellung von Markern auslésen
(erfordert die Lizenz: Komplexe Trigger)

4.1. Unterstitzung

Software-Updates und weitere Informationen finden Sie im ServiceCenter unter
https://sc.telemotive.de/bluepirat. Die Zugangsdaten hierfur erhalten Sie von unseren Support, unter
produktsupport@telemotive.de

4.2. Zubehor
Es steht verschiedenes Zubehor fur den blue PiraT2 zu Verfugung:
e verschiedene Adapterkabel
e eine blue PiraT2 Remote Control Voice, die als Fernbedienung dient und mit der zuséatzlich
Sprachnotizen aufgezeichnet werden kénnen.
e Erweiterung der Funktionalitét Uber Lizenzen
Bitte kontaktieren Sie unseren Vertrieb fir weitere Informationen tber dieses Zubehor.
Die entsprechenden Handbucher fir diese Erweiterungen finden Sie im ServiceCenter.

4.3. Aktuelle Lizenzen

Zusatzliche Funktionen kénnen durch den Kauf von Lizenzen und deren Installation aktiviert werden.
Derzeit stehen folgenden Lizenzen zur Verfligung:

Feature Beschreibung

Komplexe Trigger bestimmte Ereignisse (z. B. Bedingungen flir CAN-Signale) kbnnen
programmiert werden, um ein Ausloser fur bestimmte Aktionen (z. B.
Anzeige einer Nachricht auf der Fernbedienung) zu sein.
Die Standard-Konfiguration des blue PiraT2 enthalt 2 komplexe Trigger.
Diese Lizenz ermdglicht die Konfiguration von bis zu 50 komplexen
Triggern

Remote Control Monitor Anzeige von CAN Signalen auf der Fernbedienung

DLT logging Dies unterstitzt die Aufzeichnung von DLT Nachrichten Gber Ethernet
oder serielle (eingeschrénkten) Verbindungen

Kameraanbindung Video-Aufnahme Uber Videoserver oder Netzwerk-Kameras

WLAN Unterstitzung von W-LAN

GPS Tracking der GPS Daten

Ethernet Spy-Modus Aufzeichnung aller RAW Ethernet Daten

CCP CAN Kalibrierungs Protokoll

esoTrace Protokollierung der ESO Trace-Ethernet-Daten
Konvertierung der aufgezeichneten Daten in JSON-Format

MOST150 Streaming Logging MOST150 synchronous/isochronous Daten

Online streaming C++ online streaming Bibliothek

Terminal Light Erlaubt es, aufgezeichnete Traces von mehreren blue PiraT2
gleichzeitig herunterladen

Tabelle 4.1: Ubersicht verfiigbarer Lizenzen
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4.4. Software Versionen
Dieses Handbuch, bezieht sich auf folgende Software-Versionen:

e Datenlogger Firmware 01.09.01
e Client1.9.1

Software-Updates fiir den blue PiraT2 sind im ServiceCenter verflgbar.

5. Der blue PiraT2 Datenlogger

Die Frontseite des blue PiraT2 enthalt alle Bedienelemente und das Display. An der Rickseite
befinden sich die Anschlisse fir die Schnittstellen und die Spannungsversorgung.

tive AG

Abbildung 5.1: blue PiraT2 Datenlogger

Hinweis:

Basierend auf der Spezifikation der Festplatte, sollte der Datenlogger immer senkrecht oder
waagerecht montiert werden (stehend oder hangend). Bitte vermeiden Sie eine enge Biegung
des MOST150 Lichtwellenleiters.
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5.1. Anschllisse
5.1.1. Frontseite

Die blue PiraT2 ist mit einem 1 GBit-Ethernet-Port auf der Vorderseite (siehe Abbildung 5.2:
Vorderseite des blue PiraT2) sowie mit vier zusatzlichen 100-MBit-Ethernet-Ports (siehe Abbildung
5.3) auf der Riickseite ausgestattet, wo ein Ethernet-Switch integriert ist. Ein Mini-Switch mit 4x RJ45-
Buchsen steht als optionales Zubehor zur Verfligung.

Antennen ON / Trigger
Zweizeilen-Display Status-LEDs  -Anschluss -Taste

1

© Ac
© WMem
© e

CompactFlash

[I]Telem 0 -Ve AG Antenna
Xve
(=)

e drive your ideas blue PiraT 2

Ethernet USB Compact Flash Meni-Knopf OFF /ESC
Einschub -Taste

Abbildung 5.2: Vorderseite des blue PiraT2

Achtung: Wenn Sie eine externe Antenne fir GPS verwenden, sollte diese nur per Hand
festgeschraubt werden und nicht mit einem Werkzeug!

5.2. Rickseite

Analog / Digital Multifunktions
MOST 150 FlexRay - Anschluss

== e

sleife

~

Seriell
nicht angeschlossen Ethernet

Abbildung 5.3: zeigt die Riickseite eines Datenloggers mit MOST150
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Bei den verschiedenen Datenlogger-Typen sind folgende Anschliisse méglich:

e Multifunktions-Anschluss: Dieser beinhaltet die Spannungsversorgung, High-Speed-CAN 1-
12, Low Speed-CAN 12-13, Remote Control Voice-, LIN-8.1. Die Belegung dieses Steckers ist
im Kapitel 13.2.1 beschrieben

Achtung:

Der Datenlogger ist gegen Verpolung der Spannungsversorgung geschutzt. Trotzdem kénnen
am Datenlogger angeschlossene Gerate beschadigt werden, falls der Datenlogger mit falscher
Polung angeschlossen wird.

e Most: Ein Standard-Anschluss fur 2 + 0 MOST Lichtwellenleiter.

Wichtig:

Wenn der MOST-Anschluss nicht verwendet wird, muss die Buchse mit einem
Abschlussstecker verschlossen sein. Dieser verhindert auch das unbeabsichtigte Aufstarten
des Loggers durch z.B. starkes Sonnenlicht.

e Seriell: Dieser Anschluss ist im Kapitel 13.2.2 beschrieben.

¢ Analog/Digital: Diese Anschluss ist im Kapitel 13.2.3 beschrieben.

o FlexRay: Ein Anschluss fur zwei Schnittstellen mit a/b. Die Belegung dieses Steckers istim
Kapitel 13.2.5 beschrieben.
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5.3. Adapterkabel
Dieses Kapitel beschreibt die Adapterkabel, die fir den blue PiraT2 verfigbar sind.
5.3.1. Universal Adapterkabel

Fur die Multifunktionsbuchse sind Kabelsatze als Zubehor erhéltlich, die die gewiinschten Leitungen
auf separate Anschlisse fuhren

I EE 12x CAN high speed

'i]ﬂ 2x CAN low speed
il | [ 8xLIN
ID Remote Control

+12V Power

a'm

—_—

54-pin MQS

Abbildung 5.4: Anschluss des blue PiraT2 mit einen Universal-Adapterkabel.

5.3.2. Adapterkabel Seriell/RS232, Analog/Digital

Diese Abbildung zeigt das Adapterkabel fiir 6 x RS232, einen Digital IN und einen Analog IN Kanal

il _ig 6x RS232

Digital IN

Analog IN

26-pin Sub-D

Abbildung 5.5: RS232/digital/analog Adapterkabel

Wichtig:

Der blue PiraT2 sendet aktiv liber die ,,Tx“-Leitung der seriellen Schnittstelle, falls ein Protokoll
tiber die Konfiguration aktiviert ist. Die ,,Tx“-Leitung darf nur an spezielle Geréate
angeschlossen werden, die diese Protokolle unterstiitzen. Soll der Datenverkehr zwischen zwei
Geréaten mitgelauscht werden, mussen zwei serielle Schnittstellen des blue PiraT2 verwendet
werden. Die ,,Tx“- Leitungen werden dabei nicht angeschlossen (s. Abbildung 5.6).
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Device 1
RE232 #1 Ry Ty Rx
]
RE232 #1 Tx
blue "
PiraT RE232 #2 Rx
. ]
RE232 #2 Tx
R Tx
Device 2

Abbildung 5.6: Mitlauschen einer seriellen Kommunikation

5.3.3. Adapterkabel fur Analog/Digital

Abbildung 5.7 zeigt das Adapterkabel fiir ECL, 4x Digital IN, 8x Analog IN und 2x Digital OUT.

_ 8x Analog IN

26pol Ribbon 4x Digital IN

2x Digital OUT

Abbildung 5.7: Adapterkabel fur digital/analog

Diese Adapterkabel ist nur fir die Logger: 150M14C8LFR und 25M24C8LFR verfligbar.

5.3.4. Adapterkabel FlexRay

Die nachste Abbildung zeigt das Adapterkabel fur FlexRay (nur fir blue PiraT2 150M14C8LFR).

14pol HH =l 2x FlexRay A
Ribbon =| 2x FlexRay B

Abbildung 5.8: Adapterkabel fir FlexRay
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5.3.5. Adapterkabel fir CAN/FlexRay

Dieses Bild zeigt das Adapterkabel fir 10x High Speed CAN and FlexRay (nur fur blue PiraT2
25M24C8LFR).

\ﬂl] 10x CAN high speed

m gl 2x FlexRay Ch.A
=~ 2x FlexRay Ch.B

44-pin Sub-D

Abbildung 5.9: Adapterkabel fir CAN/FlexRay

5.3.6. Ethernet Kit

Das Ethernet Kit hat vier Ethernet Schnittstellen. Es wird mit einem FCI-Kabel mit dem blue PiraT2
verbunden.

Abbildung 5.10: Ethernet-Kit
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6. Benutzung des blue PiraT2

Die folgenden Schritte sollen Ihnen helfen, Ihren ersten blue PiraT2 Trace aufzunehmen.

1. Zuerst verbinden Sie den blue PiraT2 mit der Spannungsversorgung und dem PC.
Danach installieren Sie den Client. Dazu folgen Sie bitte der Anweisung unter
Kapitel 9.1 Anschluss des blue PiraT2.

2. Bevor Sie die Aufzeichnungen von Daten starten, missen Sie zuerst den Logger
konfigurieren. Dazu folgen Sie bitte der Anweisung unter Kapitel 9.7 Konfiguration des
blue PiraT2.

3. SchlieRen Sie die erforderlichen Schnittstellen am Logger an.

4. Wenn der Datenlogger noch nicht eingeschaltet ist, starten Sie ihn durch Driicken der
Taste [ON / Trigger].

5. Der Logger speichert automatisch die Informationen, solange eine Schnittstelle noch aktiv
ist. Durch driicken der [ESC] -Taste auf der Frontseite kann er in den Standby-Modus
versetzt werden. Erst wenn im Display die Meldung "Go Standby-Modus" angezeigt wird,
kénnen Sie die Taste loslassen.

6. Wenn der Logger mit der Speicherung der Daten fertig ist, kbnnen Sie den Logger wieder
an den PC anschlieen und die Tracedaten herunterladen (fir Details lesen Sie bitte 9.9
Daten Download - Offlinedatensatz) Oder laden und konvertieren Sie die Datei in ein
spezielles Analyse-Tool. Detaillierte Informationen Uber die verfiigbaren
Konvertierungsformate und der Konvertierung fir den Client finden Sie im Kapitel 8.1.

In den folgenden Kapiteln, werde die Tasten und das Display im Detail erklart.

6.1. Frontblende

Der nachste Abschnitt beschreibt die Vorderseite des blue PiraT2.

6.1.1. ON / Triggertaste

Mit der [ON / Trigger] -Taste schalten Sie den Logger ein, wenn er mit dem Netzteil verbunden ist
oder Sie setzen den Logger in den Standby Modus.

Wichtige Zeitpunkte konnen durch die [ON / Trigger] -Taste gekennzeichnet werden. Wenn Sie die
Taste driicken, speichert der Logger die aktuelle Zeit als Marker auf der Festplatte. Es ist auch
maoglich, den Logger so zu konfigurieren, dass dabei eine CAN Nachricht gesendet wird. Zuséatzlich ist
es maglich, CAN-Nachrichten zu definieren die Trigger ausldsen. Dabei findet eine Entprellung statt,
die das Setzen von max. zehn Triggern alle 2 sec. zulasst.

Beim Herunterladen der Daten, zeigt der Client alle Trigger in einer Ubersicht an. In dieser Ubersicht
kann ausgewahlt werden, welche Daten um den Marker herum Ubertragen werden sollen.

6.1.2. OFF / ESC Taste

Wenn der blue PiraT2 in Betrieb ist, und Sie die [OFF / Esc] -Taste langere Zeit driicken, wird der
Logger in den Standby Modus gesetzt.
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6.1.3. Menu Taste

Fur die Steuerung des Menus des Loggers, wird die [Men(] -Taste verwendet. Die [Men(] -Taste hat
eine Dreh- und Druckfunktion. Sie kdnnen den Knopf nach rechts und links drehen. Beim driicken des
Drehknopfes, wird die Eingabe bestatigt.

6.1.4. LED’s

Der blue PiraT2 hat 4 LED’s an der Frontseite: [Active], [Memory] und [Error] an der rechten Seite
vom Display und eine [CF Active] LED rechts neben dem CompactFlash Einschub.

e Active LED:
Diese LED ist immer an, solange der Logger in Betrieb ist

e Memory LED:
Diese LED ist nur an, wenn der Logger nicht im Ringpuffer Mode ist. Die LED blinkt, wenn der
Speicherkapazitat 75% Uberschreitet. Wenn der Speicher zu 100% voll ist, leuchtet die LED
immer.

e Error LED:
Wenn die Error-LED an ist, dann ist ein Fehler aufgetreten und noch aktiv.

e CF Active LED:
Die CF-Active-LED zeigt an, dass der blue PiraT2 die Compact-Flash-Karte erkannt hat.

6.1.5. Externer Speicher

Externer Speicher kann benutzt werden, um Tracedaten vom Logger herunterzuladen, die Firmware,
Konfiguration und Lizenzen zu installieren oder einen Bugreport herunterzuladen.

Compact Flash Karte (CF):

Die CF-Karte muss im FAT16, FAT32 oder NTFS-Dateiformat formatiert werden.

Der Kartenleser unterstiitzt die Compact Flash 4.1 Spezifikation (CF UDMA-Modi0-4, CF PIO-Modi 0-
6).

Wir empfehlen die Verwendung der "SanDisk Extreme 16GB CompactFlash" oder

"STEC SLCF8GM2PUI" diese sind fir die Automotive-Anforderung geeignet.

USB Speicher:

Der USB-Speicher muss im FAT 16, FAT 32 oder NTFS-Dateiformat formatiert werden. Sie kénnen
USB-Sticks und externe Festplatten bis zu einer maximalen Stromaufnahme von 500 mA anschlie3en.
Externe Netzteile diirfen nicht an der Festplatte angeschlossen sein.

6.2. Menu

Der blue PiraT2 verflgt Gber ein zweizeiliges Display. Die [MenU] -Taste, wird zur Steuerung des
Menus verwendet. Drehen sie die den Meni Regler nach links, entspricht es einer "up"-Funktion.
Drehen Sie ich nach rechts, entspricht es einer "down"-Funktion. Wenn die [Men] -Taste gedriickt
wird, entspricht es einer "OK"-Funktion oder "Enter"-Funktion. Durch driicken der [Esc] -Taste
verlassen Sie das aktuelle Men.

Halten Sie die [Esc] -Taste langer als 5 sec. gedriickt, geht der Logger in den Standby-Modus.
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Wahrend der Startphase zeigt das Display:

blue PiraT2

Wenn die Startphase abgeschlossen ist, zeigt das Display den Status der wichtigsten Schnittstellen.
MOST 25 und FlexRay wird am Anfang angezeigt:

M25-
FR NN--

Durch drehen der [Men] -Taste kénnen Sie sich durch die gesamten Schnittstellen navigieren. In der
folgenden Tabelle sind die Abkirzungen fir die angezeigten Schnittstellen und die mégliche Status-
Informationen zu finden.

Abk. Schnittstelle | - = Off X = Nicht N = No T = Traffic E=
angeschlossen Traffic Error

CAN CAN X X X X
CCP/XCP | CCP/XCP X X X X X
ETH Ethernet X X X X

FR FlexRay X X X

LIN LIN X X X

M25 MOST25 X X X X

M150 MOST150 X X X X

VID Video X X X

SER Seriell X X X

Tabelle 6.1: Abklrzungen und Statusinformationen der Schnittstellen
6.2.2. Menl Modus
Durch driicken der [Men] -Taste kénnen Sie den Menimodus und die folgenden zwei Zeilen sehen.
--- Men( ---
[1] Info
Derzeit hat das Menu funf Hauptkategorien:
[1] Info
[2] Licenses
[3] Functions
[4] Error Memory
[5] Memory Card
Die ausgewahlte Kategorie wird negativ dargestellt. Durch driicken der [Menu] -Taste kénnen Sie
den gewlinschten Menlpunkt auswahlen .
[1] Info 1/9
Firmware: 01.09.01

In der Regel, werden in der ersten Zeile die Meni-Nummer und der Menliname angezeigt.
Die zweite Zeile zeigt den Wert an.
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6.2.3. Info

Das Hauptmeni hat derzeit neun Untermends:

e Firmware: aktuelle Firmware des Loggers

e Hardware: Mainboardversion des Loggers

e Logger Serial No: Seriennummer des Loggers

e Date/Time: Datum und Zeit auf dem Logger

e Storage: belegter Festplattenspeicher

e Ext. Mem. Storage: belegter Speicher auf dem externen Speicher
e Ext. Mem. Dev: Status des externen Speichers

e DHCP: DHCP Status

o |IP: aktuelle IP Addresse des Loggers

e Config: der Name der Konfiguration

e WLAN-IP optionale IP der WLAN Schnittstelle

Durch Drehen der [Men] -Taste kbnnen Sie durch die Informationsanzeigen scrollen.

6.2.4. Lizenzen

Bei Auswahl dieser Meni Funktion werden alle installierten Lizenzen angezeigt. Die Meldung [No
Licenses] wird angezeigt wenn keine Lizenz installiert ist. Durch drehen der [Men(] -Taste wird lhnen
die Lizenzliste angezeigt.

6.2.5. Funktion
Derzeit, stehen 3 Funktionen zur Verfugung:

[Shutdown Device]
Wenn diese Funktion durch Dricken der [Menl] -Taste gestartet wird, wird der blue PiraT2 ohne
Ruckfrage in den Standby-Modus geschalten.

[Reset IP Config]

Wenn der Logger eine unbekannte IP-Konfiguration hat, und es ist nicht mdglich ist, Zugriff auf den
Logger zu haben gibt es eine Mdglichkeit, um die IP-Konfiguration zurlick auf die Standard
Einstellungen (DHCP-Server mit IP 192.168.0.233 zuriickzusetzen).

Gehen Sie mit dem Mendiregler auf [Reset IP Config] und setzen Sie Uber einen Druck auf die
[Menl] -Taste die IP-Adresse zurilick. Danach wird die Meldung <IP Config Modus DHCP-Server-
Reset> angezeigt. Um diese Einstellung zu Gbernehmen, ist ein Neustart erforderlich.

[Lock Keypad]

Durch die Aktivierung dieser Funktion Uber das Meni wird die Tastatur gesperrt. Durch Driicken der
[Esc] -Taste fur mehr als 5 sec., wird die Tastatur entsperrt.

6.2.6. Error memory

In dieser Menufunktion werden alle Fehler, die in den Fehlerspeicher gespeichert sind angezeigt.
Durch drehen der [Menu] -Taste werden lhnen die einzelnen Fehler aufgelistet.
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6.2.7. Memory Card

Das Memory Menii hat derzeit 8 Untermenis. Aber diese Funktionen kdnnen nur ausgewahlt werden,
wenn ein externer Speicher angeschlossen ist. Andernfalls wird die Meldung <No Memory Device
available> angezeigt.

Momentan wird nicht unterschieden, ob es sich dabei um eine Speicherkarte (CF) oder einen USB-
Stick handelt.

Hinweis: Entfernen Sie niemals einen externen Speicher, bevor Sie nicht <Safely remove ext.
mem...> gedriickt haben.

6.2.7.1. Copy to memory Card — Auf den externen Speicher kopieren
Hier stehen 5 Mdglichkeiten zur Verfligung:

e Copy all data

e Copy data of last 60min

e Copy data of last 12 hours
e Copy data of last 24 hours
e Copy data of last 48 hours

Durch die Auswahl einer der Optionen und durch driicken der [Menu] -Taste wird die Kopierfunktion
ausgefihrt, und der Speichervorgang wird auf dem Display angezeigt. Nach Abschluss des
Kopiervorganges wird die Meldung <copy done> angezeigt. Durch Driicken der [Esc] -Taste, wird das
Menu [Memory Card] angezeigt.

Der Ordnername der Offline-Daten hat das Format "bp2_extMem_Offline_yyyymmdd_hhmmss".
Das Datum und die Zeit am Ende des Dateinamens ist die Zeit, sie wird in der Standardzeit UTC
anzeigt.

6.2.7.2. Erase memory card - Loschen des externen Speichers

Nach dem drucken der [Menu] -Taste wird eine Meldung angezeigt. Mit der Taste [Esc] kann der
Prozess gestoppt werden, mit der [Menu] -Taste beginnt der blue PiraT2, die Speicherkarte zu
I6schen. Nach Fertigstellung wird die Meldung <Memory card successful erased> angezeigt.

6.2.7.3. Format memory card — den externen Speicher formatieren

Nach dem driicken der [MenU] -Taste wird eine Auswahl angezeigt. Mit der Taste Escape kann der
Prozess gestoppt werden, mit der [Menu] -Taste beginnt der blaue PiraT2, die Speicherkarte zu
formatieren. Nach Fertigstellung der Formatierung wird <memory card succesful formatted>
angezeigt.

6.2.7.4. Install license - Lizenzen installieren

Auf der externen Speicherkarte muss ein Verzeichnis licence angelegt werden, in dem nur eine
einzige Lizenz-Datei abgelegt sein darf.

Wenn der externe Speicher eingesetzt ist, kdnnen Sie [install license] auswahlen, dann driicken Sie
die [Men] -Taste. Es wird eine Bestatigungsmeldung angezeigt. Durch driicken der [Esc] -Taste
kénnen Sie den Vorgang abbrechen oder durch dricken der [Menl] —Taste kann der Vorgang
fortgesetzt werden. Wenn Sie die Funktion starten, wird <install license> angezeigt. Wenn es
erfolgreich war, wird die Meldung <Successful install of license file> angezeigt. Andernfalls wird die
Meldung <Install failed of license file> angezeigt.

@ Telemotive AG



blue PiraT2 - Benutzerhandbuch
Version 1.9.1 - 16.06.2014 Seite 20

6.2.7.5. Create bug report - Bug Report erstellen

Uber die [Menii] -Taste kann [create bug report] ausgewahlt werden Wenn der Kopiervorgang
beendet ist, wird die Meldung <creating bug-report done> fiir einige Sekunden angezeigt. Der
Fehlerbericht wird auf dem externen Speichergerat als Zip-Datei gespeichert werden, beginnend mit
"Bugreport_bP2_All_..."

6.2.7.6. Firmware Update — Die Firmware aktualisieren

Auf der externen Speicherkarte muss ein Verzeichnis update angelegt sein, in dann die Update-Datei
gespeichert werden kann. Durch driicken der [Men] -Taste wird ein Untermeni angezeigt. Driicken
Sie erneut die [Menli] -Taste der Update-Prozess wird gestartet.

Die Meldung <Updating firmware please wait> wird angezeigt. Nach einer Weile verschwindet diese
Meldung und eine leere Anzeige erscheint. Jetzt muss der Logger neu gestartet werden. Am Ende
des Neustarts wird fir einige Sekunden <blue PiraT2> angezeigt. Danach sehen Sie die
Aktualisierung am Display.

Hinweis:

Bitte beachten Sie, dass nach Aktualisierung der Firmware ein neuer Client verwendet werden
sollte. Zur Installation schauen Sie bitte unter Kapitel 9.2 Download und Installation des blue
PiraT2 Clients nach.

6.2.7.7. Install configuration — eine Konfiguration installieren

Auf der externen Speicherkarte, wird ein Verzeichnis configuration erstellt und in dieses Verzeichnis,
muss die Konfigurationsdatei abgelegt werden.

Wenn Sie [Install configuration] auswahlen, wird der Name der Konfiguration angezeigt. Mit der
[Menu] -Taste wird die Konfiguration gestartet. Danach wird die Meldung <Successful install of
Config file> angezeigt.

Wenn die Installation der Konfigurationsdatei nicht erfolgreich war, wird die Meldung <install failed of
configuration file> angezeigt.

6.2.7.8. Safely remove ext. Mem. - Sicheres entfernen des ext. Speichers

Wenn Sie die Speicherkarte entfernen wollen, missen Sie zuerst im Meni [Safely remove ext
Mem..] auswahlen. Danach kénnen Sie die Speicherkarte entfernen.

6.3. Setzen von Triggern / Markern

Wichtige Ereignisse kénnen durch die [Trigger] -Taste an der Geratevorderseite oder mit der Remote
Control Voice als Zeitstempel gesetzt werden. Wenn Sie diese Taste driicken, speichert der
Datenlogger die aktuelle Zeit als Trigger / Marker auf der Festplatte. Es ist mdglich, den Datenlogger
so zu konfigurieren, so dass eine CAN-Nachricht als eine Bestatigung des Setzens eines Markers
gesendet wird. Ist eine CAN-Nachricht als Markerbestatigung konfiguriert, wird diese gesendet.

Uber die Multifunktionsbuchse kann auch ein externer Markertaster angeschlossen werden, der wie
der Taster an der Frontblende funktioniert. Dartiber hinaus ist es auch moglich, CAN-Nachrichten zu
definieren, die Marker ausldsen. Dabei findet in allen Fallen eine Entprellung statt.

Die Marker werden beim Herunterladen der Tracedaten angezeigt. Dabei ist es méglich, beliebige
Marker in der Ereignisiibersicht auszuwahlen, um die Daten in der N&he dieser Marker zu Ubertragen.
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6.4. Zeitstempel

Die aufgezeichneten Nachrichten und Statusmeldungen werden beim Abschluss des Empfangs mit
einem Zeitstempel versehen, d. h. zu dem Zeitpunkt, an dem ein Empfénger die Nachricht empfangen
konnte. Der Zeitstempel wird bei den meisten Schnittstellen am Ende der Nachricht eingefiigt.

Trace Data Genauigkeit Start End
MOST25 1pus X
MOST150 1pus X
ECL 1pus X
CAN 1ps X
LIN 1pus X
FlexRay 1ps X
Ethernet 100 ms X
RS232/422Digital 1ms X

Tabelle 6.2: Genauigkeit der Marker

6.5. Automatische Sommerzeit Anpassung

Soll sich der Logger automatisch auf Sommerzeit umstellen, muss diese Option und die korrekte
Zeitzone Uber das Konfigurationsprogramm eingestellt sein. Bitte beachten Sie folgendes:

e |st die automatische Umstellung auf Sommerzeit deaktiviert, so ist die Einstellung der Zeitzone
nicht zwingend nétig. Es empfiehlt sich allerdings eher, die Zeitzoneneinstellung anzupassen
als die Uhrzeit auf dem Datenlogger zu andern, da der Datenlogger intern mit der
ortsunabhangigen Weltzeit (UTC) rechnet und so Zeitliberlappungen vermieden werden, die
sich bei der Umstellung der Uhrzeit ergeben kdnnten.

e Beim Konvertieren der Daten wird die Zeitzone verwendet, die beim Auslesen der Daten
eingestellt war. Wird ein Datensatz A in einer Zeitzone A aufgezeichnet, wird dann der Daten-
logger auf eine andere Zeitzone B umgestellt, so werden die Zeitstempel im Trace fur Zeit-
zone B dargestellt.

e Um Probleme mit Zeitzonen zu vermeiden, sollten alle Daten auf dem Datenlogger geldscht
werden wenn die Zeitzone geandert wird oder die Uhrzeit des Datenloggers um eine oder
mehrere Stunden verandert wird.
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Die untenstehende Tabelle zeigt, welche Busse oder Signale in der Lage sind den Logger

aufzuwecken, oder wach zu halten.

Schnittstelle Keep alive/ | Wake up / | Konfigurierbar Kommentar
Wachhalten | Aufwecken
MOST?25 v v WI/A: Ein/Aus Licht an
MOST150 v v WI/A: Ein/Aus Licht an
ECL v v WI/A: Ein/Aus
High Speed CAN v v WI/A: Ein/Aus
CAN1-10,11, 12, 15-24
Low Speed CAN v v WI/A: Ein/Aus
CAN13-14
LIN v v WI/A: Ein/Aus
LIN1-2, 3-4, 5-6, 7-8
FlexRay v v W: FlexRayla-2b
Serial RS232 v x A: Ein/Aus
Ethernet v x A: Ein/Aus, Alive time Zeit: General/Standby
1GBit
Ethernet 100MBit v x W: Ein/Aus
Analog In x x x
Digital In 1 x v W: Ein/Aus Schaltet bei
9.5V + 0.3V ein
Digital In 2 x v W: Ein/Aus Schaltet bei
2.5V £ 0.3V ein
Digital In 3-5 x x x
USB X X X
Remote Control x v x Via [Trigger] button
[Trigger] Button x v x
Wi-Fi x x x

Tabelle 6.3: Standby Modus
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6.7. Kaskadierung zweier Logger

Zur Erhéhung der Anzahl der Kanéle kénnen zwei Datenlogger zusammengeschaltet, kaskadiert
werden. Dabei werden die Uhren der Datenlogger mit 100 us Genauigkeit synchronisiert, so dass die
Zeitstempel der Datenlogger vergleichbar sind. Zur Kaskadierung wird ein spezieller Kabelsatz und ein
Verbindungskabel verwendet. Abbildung 6.2 zeigt die Kaskadierung zweier Standard-Datenlogger.

Wichtig
Bei der Kaskadierung mussen die Datenlogger an der gleichen Stromversorgung
angeschlossen werden.

Die blue PiraT2 Datenlogger missen die gleichen Firmware-Versionen haben.

Einer der Logger wird als "Zeitmaster", der andere als "Zeitslave" mit dem Konfigurationsprogramm
bezeichnet. (siehe Abschnitt 9.8.1.7 Kaskadierung)

blue PiraT 2
Data Logger

(Time Master)

Power Supply ©
DIN-Connector

Adapter cable for
cascading

DIMN-Connector

Power
Supply

blue PiraT 2 o=
Data Logger

(Time Slave)

Abbildung 6.1: Kaskadierung von zwei Loggern

Hinweis: Es ist mdglich, zwei Datenlogger die kaskadiert sind, mit einer blue PiraT2 Remote Control
zu bedienen. Hierfur wird ein spezieller Y-Adapter verwendet an dem beide blue PiraT2 und eine
Remote Control (Voice) angeschlossen werden kénnen. Die Remote Control ist dann am MASTER
Datenlogger angeschlossen. Bei der Remote Control Voice kann Uber die Taste ,i, zwischen MASTER
und SLAVE Logger umgeschaltet werden.

Das Y-Kabel ist als Zubehor erhaltlich.
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Hinweis
Wenn die Kaskadierung nur durch das Konfigurationsprogramm aktiviert wurde, wird die
Synchronisation erst beim néchsten Start aktiviert.

Der Zeitmaster stellt die Zeit zur Verfligung, der Zeitslave tibernimmt die Zeit vom Master. Dies erfolgt
in zwei Schritten:

e Synchronisieren der Slave-Uhr auf die Master-Uhr
e Bestimmung des Zeitversatzes zwischen Master und Slave, und Korrektur der Zeitstempel von
diesen Offset.

Wichtig
Fur korrekt synchronisiert Zeitstempel, missen beide Datenlogger auf die gleiche Zeitzone
eingestellt werden (siehe Kapitel 9.8.1.8 Zeitzone).

Die Trace-Daten miissen separat aus beiden Datenlogger heruntergeladen werden. Es ist méglich,
einen Offset fir die Kanalnummern des Slaves (siehe Kapitel 9.8.1.7 Kaskadierung). zu machen.

Warnung
Die Bezeichnungen des Master und des Slave missen unterschiedlich sein. Sonst kdnnten die
Trace-Dateien von Master und Slave Gberschrieben werden.

6.7.1. Aufstartszenarien kaskadierter Logger

Je nach Aktivitat der Busse ist es mdglich, dass der Master oder der Slave zuerst aufstartet. Im
letzteren Fall verwendet der Slave zunachst seinen eigenen Takt, und schaltet auf den Mastertakt um,
sobald der Master aktiv ist. Da der Zeitoffset erst beim Konvertieren der Daten im Client in die
Zeitstempel einfliel3t, werden auch die Daten vor dem Start des Masters auf die korrekte Zeit
umgerechnet.

IMaster

Slave nutzt die Zeit des Masters

Slave

Synchronisationspunkt

Abbildung 6.2: Master startet vor dem Slave

Master

Slave

Synchronisationspunkt

Abbildung 6.3: Slave startet vor dem Master
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6.7.2. Standby-Modus in einem kaskadierten System
Master und Slave synchronisieren sich, so dass sie gleichzeitig in den Ruhezustand gehen.
Wenn der Master vor dem Slave bereit ist in den Standby Mode zu gehen oder umgekehrt, wartet

das erste Gerat auf das spatere.
Wenn beide Logger im Standby-Modus sind, weckt der Master den Slave und umgekehrt.

Master Buslast : Busruhe Standoy

- e e E E e m e e e e e E—— == == —==

Slave Buslast Busruhe Standby

Abbildung 6.4: Der Slave geht vor dem Master in den Standby-Modus
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Beim blue PiraT2 gibt es eine Vielzahl von Bussystemen, welche aufgezeichnet werden kénnen. In
der untenstehenden Tabelle ist aufgelistet, welche Version des blue PiraT2, welche Anzahl an

Schnittstellen unterstutzt.

Feature
_| 2 = @
S| 3 L T | ®
QS Ol o Q | =
o | 8 = E 5| c g0
Q| Z | z > S| 0o| = = =
2 | g Silsle|2|e|J|s|s!|B = | =
. 818lc|allolz|2|8|2|l5 28|83
blue PiraT2 S| |02/ |le|lS|lclelalalsl818]9
14cessL -l -] -]12l 2] 1] 8 6 | 1] 21|1]3]|1]|4
25M24C8LFR 1| -] -1]2|2]|1|8|2|6|5|3|]9|3|1]4
150M14C8LFR -l 1]1|122|l2]|1|8|2|6|5|3|9|3|1]4

Tabelle 7.1: blue PiraT2 Daten Logger Versionen

Die Bezeichnungen in Klammern werden auch in der Produktbezeichnung verwendet. z.B. blue PiraT2
150M14C8LFR: 1x MOST 150, 12 HS-CAN, 2x LS-CAN, 8XLIN, 2x FlexRAY a/b, 1x 1GBit Ethernet
und 4x 100 Mbit Ethernet Interfaces. Low Speed und High Speed CANs werden zusammen gezahlt.
Die verschiedenen Busse werden in den folgenden Kapiteln naher beschrieben.
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7.1. CAN

Der blue PiraT2 ist in der Lage, Daten in Ubereinstimmung mit der CAN-Spezifikation 2.0A (11 Bit
Identifier) und 2.0b (29 Bit Identifier) aufzeichnen.

7.1.1. Die High-Speed und Low-Speed Betriebsarten

Je nach Modell hat der blue PiraT2 eine unterschiedliche Anzahl von High-und Low Speed-CAN-
Schnittstellen. Es ist nicht méglich, eine CAN-Schnittstelle von Low nach High oder umgekehrt zu
tauschen, da jeder Typ verschiedene Transceiver hat.

Das elektronische Verhalten von Low Speed- und High Speed CAN ist unterschiedlich, damit der
LOW Speed-CAN-Port des blue PiraT2 nicht zu einem High-Speed-CAN-Bus und umgekehrt
verbunden werden kann.

Beide Betriebsarten nutzen Differenzsignale (CANH, CANL). Fur die korrekte Datenaufzeichnung
missen alle Knoten des Busses Uber ein gemeinsames Bezugspotential verbunden sein. Der blue
PiraT2 verwendet die Verbindung "Klemme 31" als Bezugspotential. Die High-Speed-CANs
Schnittstellen sind mit einem hohen Widerstand abgeschlossen.

Low-speed CAN High-speed CAN
Transceiver chip Philips TJIA1054 Philips TJA1041
Terminierungswiderstand 12k 2k6
Baudrate 50 kBit/s - 125 kBit/s 50 kBit/s - 1 MBit/s
Unterstltzte Identifier (SW) 11 und 29 Bit 11 und 29 Bit
Acknowledge deaktivieren madglich maoglich
Zeitstempel am Ende der Nachricht am Ende der Nachricht

Tabelle 7.2: Technische Daten der CAN Aufzeichnung
7.1.2. CAN Daten mit 29bit Identifier

Der blue PiraT2 kann auch CAN-Daten mit 29 Bit Indentifier loggen. Man muss nichts konfigurieren.
Alle CAN-Daten werden aufgezeichnet, sobald sie verfigbar auf dem CAN-Bus sind. Es ist auch
maoglich, CAN-Nachrichten mit 11 Bit und 29 Bit gemischt aufzuzeichnen.

7.1.3. Umfang der Aufzeichnung
Der blue PiraT2 ist in der Lage, verschiedene Fehlerzustande auf dem CAN-Bus zu erkennen:

Stuff Error

Format Error
Acknowledge Error
Bit 0/1 Error

CRC Error
Overrun

Diese Fehlerzustande werden nur in Telemotive Dateiformaten angezeigt. Bei erreichen einer
bestimmten Fehleranzahl (50 Fehler) wird das Aufzeichnen der Fehler bis zum néchsten erfolgreich
empfangenen CAN-Nachricht unterbrochen, um die Datenmenge nicht tiberm&Rig hoch werden zu
lassen.

7.1.4. Senden von CAN Nachrichten

Versendet der blue PiraT2 CAN-Nachrichten, so werden diese im Trace zweimal aufgefiihrt: Zunéchst
als Sendeanfrage an den Controller und dann beim erfolgreichen Versenden als Nachricht.

Im CANoe-Dateiformat beispielsweise werden diese Nachrichten als "TxRqg" und "Tx" gekennzeichnet.
In Dateiformaten, die die Sendeanfrage nicht unterstiitzen, werden diese nicht aufgefiihrt.
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7.2 LIN

Der blue PiraT2 kann Daten nach der LIN-Spezifikation V1.3, V2.0 und V2.1 konform aufzeichnen.
Der Datenlogger ist dabei kein aktiver Busteilnehmer. Das senden von LIN-Botschaften wird
derzeit nicht unterstitzt.

Kanéle bis zu 4

Ubertragungsrate 1200, 2400, 4800, 9600, 19200, 20000
Baud

Transmitter TJA 1020

Status Parity BITS; format Check for Header,
CheckSum for Header and Payload

Busabschluss 30 kOhm

Tabelle 7.2: LIN

7.2.1. Lin Datenbldcke / Zeitstempel
Jede LIN-Nachricht erhélt einen Zeitstempel, der das Ende der Nachricht markiert. Werden Daten
ohne spezielle LIN-Kopfzeile ausgelesen, erfolgt eine Blockbildung der fehlerhaften Daten. Die Blocke

werden max. 10 Byte groR3. Ein Block wird abgeschlossen nach einem Timeout, der dreimal so lang ist
wie die Dauer eines Zeichens.

7.2.2. LIN Transceiver

Als LIN-Transceiver wird der TJA1020 von NXP (Philips Semiconductor) eingesetzt. Der blue PiraT2
unterstitzt Baudraten von 1200 bis 20000 Baud. Eine automatische Baudraten-Detektion wird derzeit
nicht unterstitzt. Die LIN Schnittstelle ist im LIN-Bus als Slave-Device mit einem Busabschluss von
30kQ konfiguriert.

7.2.3. Umfang der Aufzeichnung

Zusatzlich zu den Daten der normalen Frames werden auch folgende Informationen aufgezeichnet:

o Wakeup-Frames
e Checksum-Errors
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7.3. Serielle Daten RS232

Kanéle: 6x RS232

Data Bits: 5,6,7,8

Stop Bits: 1,2,15

Parity: None, odd, even

Tabelle 7.3: Serielle Schnittstelle

7.3.1. Segmentierung der seriellen Daten

Die eingehenden seriellen Daten werden, getrennt fur jeden Kanal, in Blécken zusammengefasst und
gespeichert. Die einzelnen Blécke werden entweder bei Erreichen einer bestimmten Datenmenge
oder einer bestimmten Wartezeit seit Empfang des ersten Zeichens gespeichert. Dies dauert ca. 30
bis 60ms, je nach Kanal. Jeder Block erhélt einen Zeitstempel, der den Zeitpunkt der Fertigstellung
des Blocks angibt.

7.3.2. RS232 - Transceiver

Die Empfangsschwellen der verwendeten RS232-Transceiver entsprechen den ublichen Werten. Eine
logische ,1“ wird bei Eingangsspannungen kleiner 0 Volt erkannt, eine logische ,,0 bei Spannungen
gréRRer 3 Volt.

7.4. FlexRay

Der blue PiraT2 ist in der Lage, Daten nach der FlexRay-Spezifikation 2.1A aufzuzeichnen. 7.4 zeigt
die technischen Daten des FlexRay-Moduls. Der Datenlogger zeichnet alle giltigen und ungltigen
statischen und dynamischen Frames der FlexRay Kanéle A und B unabhéngig bei
aufsynchronisiertem FlexRay-Bus auf.

Kanale: 2x (a+b)

Max. Bit rate: 10 MBit/s

Frames Static, Dynamic, Null Sync,
Startup

Transceiver: AS8221

Tabelle 7.4: technische Daten des FlexRay Moduls
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7.5. Ethernet

Alle blue PiraT2 Versionen kdnnen Ethernet Daten aufzeichnen. Alle Datenlogger haben einen 1GBit
Ethernet Port mit RJ45 Stecker an der Vorderseite. An der Riickseite befindet sich ein FCI Stecker
welcher ein 100MBIT Ethernet Interface hat. Ein Ethernet Kit stellt vier Ethernet-Ports mit RJ45-
Stecker zur Verfugung.

Normalerweise wird der 1GBit Port wird fur den Anschluss der Datenlogger mit dem PC verwendet.

7.5.1. Unterstltzte Protokolle

Das folgende Kapitel gibt einen Uberblick tiber die verfiigbaren Protokolle. Wenn ein Protokoll eine
Lizenz benétigt, wird dieses markiert.

7.5.1.1. GNLogger

Fur den Anschluss wird eine Standard-TCP (offene Socket-Verbindung) verwendet. Daher ist der blue
PiraT2 ein TCP-Slave-Gerét.
GNLogging wird fur einige Steuergerate-Diagnosen eingesetzt.

7.5.1.2. UTF8

Der blue PiraT2 initiiert einen Standard TCP - Verbindungsaufbau zu einem Server. Hierbei wird eine
opensocket Verbindung aufgebaut. Sie kénnen die IP und den Port des Servers Uber die Client-
Software konfigurieren. Durch die Verwendung von UTF8-Dateniibertragungen sendet der Logger
einen Zeitstempel nach jeden erkannten Linefeed(LF) einer eingehenden Datei. Bei einem
Verbindungsabbruch, dauert es ca. 5 sec. bis eine Verbindung neu hergestellt wird und neue Daten
aufgezeichnet werden kénnen.

7.5.1.3. RAW

Bei RAW Datenubertragung ist der blue PiraT2 der Client. Der blue PiraT2 initiiert einen Standard
TCP - Verbindungsaufbau zu einem Server. Hierbei wird eine opensocket Verbindung aufgebaut. Der
blue PiraT2 ist dabei ein TCP-Slave. (Konfiguration Gber den Client)

Nach dem Verbindungsaufbau werden RAW-Daten bis zu einer Paketgré3e von 40kByte mit einem
Zeitstempel versehen und auf den Datenlogger gespeichert. Bei einem Verbindungsabbruch dauert es
ca. 5 Sek. bis eine Verbindung neu hergestellt wird und Daten aufgezeichnet werden kdnnen.

7.5.1.4. UDP Server

Der blue PiraT2 kann als UDP-Server konfiguriert werden. Dabei wird die IP-Adresse der Schnittstelle
und der Port des UDP Servers konfiguriert. Es gibt einen einstellbaren Timeout, der nach Ablaufzeit
die Verbindung beendet. Dies wird als Mitteilung im TraceFile angezeigt. Es gibt keinen einstellbaren
Debug Level. Der blue PiraT2 als UDP Server nimmt dann UDP Datenpakete, UDP Multicast und
UDP Broadcast Pakete entgegen.

Bei einem Verbindungsabbruch dauert es ca. 5 Sek. bis eine Verbindung neu hergestellt wird und
Daten aufgezeichnet werden kénnen.
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7.5.1.5. Kamera (Lizenz erforderlich)
Ist eine Kamera Lizenz auf dem blue PiraT2 vorhanden, kénnen je nach Variante bis zu 4 Ethernet

Netzwerk-Kameras angeschossen werden. Es kann von jeder Kamera der MPEG4 Datenstream
aufgezeichnet werden. Nahere Informationen finden Sie in der Kamera - Anleitung.

7.5.1.6. DLT uUber Ethernet (Lizenz erforderlich)
Ist eine DLT Lizenz auf dem Datenlogger vorhanden, so kdnnen bis zu 8 Steuergeréte tber Ethernet

angeschlossen und deren DLT Nachrichten aufgezeichnet werden. Weitere Informationen zur
Aufzeichnung von DLT finden Sie in der Anleitung DLT-Logging.

7.5.1.7. Ethernet-Spy-Modus (Lizenz erforderlich)
Durch die Verwendung der Ethernet-Spion-Modus ist es moglich, die gesamten Ethernet-Daten

(Promiscuous Mode) in ein Protokoll zu schreiben. Weitere Informationen finden Sie in der
"EthernetSpy mode Anleitung".

7.5.1.8. Eso Trace (Lizenz erforderlich)

Durch die Verwendung der EsoTrace-Modus ist es moglich, Daten in der EsoTrace Protokoll zu
schreiben. Fur weitere Informationen finden Sie in der "ESOTrace Anleitung".
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7.6. Most 25

Der blue PiraT2 MOST25 Datenlogger ist in der Lage, auf dem MOST25 Bus Nachrichten folgender
Art aufzuzeichnen.

Status: MPR (Maximum Position Register), SBC, Light on,
MOST Lock Flag

Control: Control Messages

Packet: MDP (MOST Data Packet)

Filter: Control Messages on/off, Packet on/off, MDP on/off, MDP
Transmit and Receive Address, Packet Length, Status on/off

Tabelle 7.3: MOST 25 Data logging

Im SMSC SpyNIC MOST25 werden die MOST25 Daten aufgezeichnet. Der Datenlogger ist kein
aktiver Teil des Bus-Systems, weil er in einem Spy-Mode arbeitet. Das Gerat ist in der Lage,
Nachrichten sofort nach dem Einschalten aufzuzeichnen.

Bevor die Log-Daten auf der Festplatte gespeichert werden, werden sie in einem Ringpuffer
zwischengespeichert. Im Fall einer kurzzeitigen Spitzenbelastung, die die Speicherrate der Festplatte
Ubersteigt, ist die Speicherung von Daten immer noch madglich.

Wenn die MOST 25 Datenrate dauerhaft héher ist als die maximale Speicherrate, wird der
Datenlogger schrittweise Kanéle deaktivieren: zuerst die MDP-Kanéle, dann den Steuerkanal und
zuletzt die Statusmeldungen.

Um die Aufzeichnung der maximalen kontinuierlichen Datenblocke zu gewahrleisten ist eine
Hysterese implementiert. Vor dem einloggen werden die MPD-Nachrichten der Ringpuffer Daten
vollstandig auf der Festplatte gespeichert. Vor Beginn der erneuten Protokollierung der MDP-
Nachrichten sendet das System eine "Lost Message”

Diese Nachricht enthalt Informationen dartiber, wie viele Informationen abgelehnt wurden.

7.7. Most 150

Der blue PiraT2 MOST150 Datenlogger ist in der Lage, folgende Signale auf dem MOST150 Bus
aufzuzeichnen.

Status: MPR (Maximum Position Register, MDC (MOST Data Channel),
Light On, System Lock Flag, Shut Down Flag, Ring Lock Flag, Open
Ring/Multi Master Flag, Node Position

Statusmeldungen werden nur aufgezeichnet, wenn sich ihr Zustand

andert
Control: Kontrollnachrichten
Packet: MDP (MOST Data Packet),
MEP (MOST Ethernet Packet)
Filter: Kontrollnachrichten Ein/Aus, Packet Ein/Aus, MDP Ein/Aus, MEP Ein/Aus

MDP Transmit and Receive Address, Packet Length,
MEP Receive Address, Message Length
Tabelle 7.4: MOST 150 Data Logging

Der SMSC SpyNIC MOST150 stellt die MOST150 Daten bereit.
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Der Datenlogger ist nicht ein aktiver Teil des Bus-System, weil er in einem Spy-Modus arbeitet. Das
Gerat ist in der Lage, Nachrichten sofort nach dem Aufwachen zu speichern. Bevor die Logging-Daten
auf der Festplatte gespeichert werden, werden sie in einem Ringpuffer zwischengespeichert.

In dem Fall einer Spitze der Datenrate, die die Speicherrate der Festplatte libersteigt, ist die
Speicherung von Daten immer noch mdglich.

Wenn die MOST150 Datenrate dauerhaft hoher ist, als die maximale Speicherrate, wird der
Datenlogger schrittweise Kanéle deaktivieren: zuerst die MEP-und MDP-Kanéle, dann den
Steuerkanal und schlieBlich die Statusmeldungen.

Um eine Aufzeichnung kontinuierlicher Datenbldcke so weit wie mdglich zu gewahrleisten, ist eine
Hysterese implementiert. Vor dem erneuten Loggen, missen die MEP-und MPD und die Nachrichten
des Ringpuffers vollsténdig auf der Festplatte gespeichert werden. Vor Beginn der erneuten
Aufzeichnung der MDP-Nachrichten sendet das System eine "Lost Message", die Informationen
dartber enthélt, wie viele Nachrichten abgelehnt wurden.

7.8. ECL

Derzeit wird ECL (Electrical Control Line) nur in Verbindung mit MOST150 unterstitzt. Im allgemeinen
ist ECL ein langsamer LIN-Bus. Die folgenden ECL-Nachrichten werden aufgezeichnet:

EWU (Electrical Wake—-Up)
STWU (System Test Wake-Up)
STP (System Test Parameters)
STR (System Test Results)
Undefined Pulse
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8. Konvertierung der aufgezeichneten Traces

Alle Trace-Daten werden im Telemotive eigenen TMT-Format (*.tmt) auf dem Datenlogger
gespeichert. Mit Hilfe des Clients besteht die Méglichkeit dieses interne Format in andere
Dateiformate zu konvertieren, um sie lesbar zu machen bzw. um die Daten in Analyse-Tools einlesen
zu kénnen. Aus der untenstehenden Tabelle ist zu sehen, welche Trace-Daten in welches Format
konvertiert werden kénnen.

8.1. Uberblick der Konvertierung

Die Tabelle unten zeigt die Daten an, die in andere Formate konvertiert werden kdénnen.

Format £
Y— — X
gl |g E E| B[ e
= = = : X E =18 |«
* * o * x CE%
& @ o - | o 2i81h 1= =8
=3 2 2 S |c o |3 2 28 @ ol |z
=18 |g2l8| |8 |8 ¥ |E alSlgl=zlBlgIeleld|elm|e
O |l | © Sl |Z[* |5 |= 8(5_-“'0‘_-@8 o 0| 1)
Al |NISIE 28828 |5<|L|2|g|al=|=|8|2
<FE ISl lzlegF el 22228 |2C |00
Ol g ||l T D|la | |Ix|el« |E|0|F|g|E 2L |« o |Y|ec
q_)mq).g_u'k UGQO’X__IC _Jn: T | U)@Q-(U
2lelc|8|s|s|=|8 (|80« |22 |Z O rlo |8 Ko |g =
eEl8cEl2EI2Is2EILISal27CI8|IE0|B|IEIc|O|2|0
slzlzR|c|l®|I=2|lC€|gl0olz|F ol |w | |O o |W|a@ w | [N (W
siI<<lQlalsl<|zalsl@lalz|S|lolele|Slsla|RIBIZEIS|=|x
Trace data FlOO|IZI0nEln o< |[<|O|F|F[Z|Z|<|U|=|W|W|Z|X|X|=
MOST150 CTRL
MOST150 MDP X
MOST150 MEP |x X X X
MOST150
. X X X X
Streaming
MOST25 Control | x | x X X
MOST25 MDP X | X X X X
CAN X [ X [X X X | X X
LIN X | X X X
FlexRay X | X X X
Serial RS232 X X | X | X X | X X X
Ethernet X X X X | X X | X
Analog IN X X
Digital IN X X
Kamera/Video X
CCP X X X
GPS X X X | X | X

Tabelle 8.1: Ubersicht der Konvertierungsformate
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8.2. Kurze Beschreibung der Dateiformate
8.2.1. Telemotive Trace-Datei (binar) (*.tmt) (*.xtmt)

Dieses Format ist ein proprietares Binarformat der Telemotive AG. Es wird zur Speicherung der
Tracedaten auf dem Datenlogger und den Offlinedatensétzen verwendet. Die Dateinamen haben den
Anhang ,(*.tmt)“ oder (*.xtmt). Das Telemotive Trace File Binarformat ist in der Lage alle Busdateien
und Informationen, aufzuzeichnen. Jede Datei wird mit einem Zeitstempel gespeichert.

Wichtig
Dieses Dateiformat enthalt Zeitstempel in dem Zeitstandardformat UTC (Universal Time,
Coordinated).

8.2.2. Telemotive Trace File (ASCII) (*txt)

Dieses Format ist ein proprietares Textformat der Telemotive AG. Es wird hauptséchlich zu
Testzwecken verwendet. Das Telemotive Trace File ASCII-Format beinhaltet alle Busdateien, die der
Datenlogger aufzeichnen kann. Da die anderen Formate nicht alle Information enthalten, die der
Datenlogger aufzeichnen kann (z.B. Fehlerstatus), ist es unter Umstanden sinnvoll, dieses Format zu
verwenden.

Das Format kann sich bei neuen Clientversionen andern. Jede Zeile beginnt mit einem Zeitstempel,
gefolgt von dem Bustyp und der Kanalnummer. Ein Beispiel eines Traces im Telemotive ASCII Format
finden Sie hier:

22_08.2006 0€:-51:52.3422 MOST CIRL | [0101 -> 04011 . 01.01 . 0O3.1 . 0 O ([}

22 _D&_200€ De:-51:5Z_3430 SERIAL £1 | PI:4313 RTN:1 MESSRCES:€ selected:false HEX LR EE 01
Z2_08.200€ 0€:51:52.3430 SERIAL $1 | Program [1l] ixRadio

ZZ_0D8.2006 0E-51:52.3436 MOST CIRL | [0101 -> 01001 . ©01.01 . Q0O3.C . O 2 (01 O1)

22 _ D&_2006 0€-51:52_3464 CAN §1 | Bx Ofa 8 le 5d £& 00 1lc 15 B4 &35

22 _D6_200€ 0D€:-51:52_3476 SERILL £1 | Starting shutdown

Z2_06.2006 0&-51:52.3545 CAN £1 | BEx T=5 8 £0 50 01 5a 00 27 5a 00

Abbildung 8.1: Beispiel eines Traces im Telemotive ASCIl Format

8.2.3. CANoe ASCII (*.asc)
Das CANoe ASCII-Format ist ein Datenformat der Firma Vector Informatik. Es ist mdglich, Dateien von
diesem Format in der Software CANoe zu lesen. Derzeit kann der blue PiraT2 Client den MOST25

Steuerkanal und den MOST asynchronen Kanal, den FlexRay-Kanal und die LIN-Kanal-Daten in
dieses Format konvertieren.

8.2.4. CANCorder ASCII (*.txt)

Das CANcorder Format ist ein ASCII-Format des Datenloggers CANcorder der Firma IXXAT. Es ist
mdglich, durch den blue PiraT2 aufgezeichnete Daten in dieses Format zu konvertieren.
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8.2.5. Optolyzer (*.op2)
Das Optolyzer Format enthélt Daten des MOST25 Kontrollkanals. Es hat die Dateiendung ,*.op2“. Es

ist moglich, dieses Format mit dem Viewer der ,OptoLyzer Suite” der Firma SMSC zu importieren. Fur
neuere Versionen des "OptoLyzer Suite" wird empfohlen, das *.img-Format zu verwenden.

8.2.6. MOST Data Analyser (*.img)
Das MOST Data Analyzer-Format enthélt Daten des MOST-Kontroll und Asynchronkanals sowie

MDP, MdEP und Streaming-Nachrichten. Es hat die Erweiterung ".img". Es ist moglich, Dateien in
diesem Format mit der "OptoLyzer Suite" von SMSC zu lesen.

8.2.7. Serial Trace Analyser (*.txt)

Das Serial Trace Analyser-Format ist ein einfaches Textformat fur serielle Daten (siehe Abbildung 8.2:

000€354 22 _0&_200€ 07:12:01.5 | Startup seguence initiated
000&355 22 _06_200€ 07:12:02.3 | performing mem test

0006356 22 _06_2006 07:12:02.5 ====—==—= Marker § ==—===—==
000€397 22.06.2006 07:12:02.1 | time: 0455334

Abbildung 8.2: Beispiel Trace im Serien Trace Analyser-Format.
Meistens kann ein einzelner Kanal in diesem Format gespeichert werden. Jede Zeile beginnt mit einer

Zeilennummer gefolgt von einem Zeitstempel und der seriellen Daten. Dieses Format unterstitzt auch
Marker.

8.2.8. Serielle Rohdaten (*.txt)

Dieses Format enthalt nur die unveranderten seriellen Rohdaten ohne weitere Formatierung. Es kann
immer nur ein Kanal in diesem Format gespeichert werden.

8.2.9. Seriell Debug (*.txt)
Das serielle Debug-Format ist auch ein Format fur Rohdaten. Im Gegensatz zum seriellen RAW-

Format, das eine Nachricht enthalt werden alle Zeichen bis zur n&chsten End-of-line aufgezeichnet.
Dieses Format entspricht dem Serien RAW-Format des blue PiraT.

8.2.10. ASCIl Hexadezimal Format (*.txt)

Dieses Format enthélt die seriellen Daten im Hexadezimalformat. Jede Zeile beginnt mit einem
Zeitstempel. Eine Zeile wird abgeschlossen, wenn die Zahl der Bytes oder die Differenz der
Zeitstempel einen bestimmten Wert Giberschreiten.
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8.2.11. APN Format
Dieses Format enthélt die seriellen Daten im Binarformat. Jede Zeile beginnt mit einem Zeitstempel.
Eine Zeile wird abgeschlossen, wenn die Zeichenfolge 0xOD 0x0A OxAA oder 0xOD 0x0A 0xBB in den

seriellen Daten gefunden wird. In diesem Fall werden die Zeichen 0xOD 0xO0A in die aktuelle Zeile und
OxAA bzw. 0xBB in die folgende Zeile geschrieben.

8.2.12. GN-Log format (*.(*.<yy>aa)
Dies ist ein proprietares Format fur serielle Daten.

<yy> sind die 2 letzten Ziffern des Jahres.

8.2.13. Ethernet - RAW/UTFS8 (*.raw)
Ethernet Daten kdnnen in den beiden folgenden Formaten aufgezeichnet werden:

e RAW Daten = TCP RAW-Daten bis zu einer GréRe von 40kByte werden mit einem
Zeitstempel versehen und auf dem Datenlogger gespeichert.

e UTF8 Daten = UTF8 Daten werden nach einem CR oder LF mit einem Zeitstempel

versehen und auf den Datenlogger gespeichert. Dieses Format ist ein proprietdres Format auf
dem serielle Daten gespeichert werden.

8.2.14. Trace Client Format (*.trc)

Dies ist ein proprietares Format fur serielle Daten.

8.2.15. CANoe BLF (*.blf)

Das CANoe BLF-Format ist ein Dateiformat der Firma Vector. Es ist moglich, dieses Format mit der
Software CANoe auszulesen. Aktuell unterstitzt der blue PiraT2 CAN, MOST Control, MOST
Asynchronkanal, LIN-Daten und FlexRay-Daten in diesem Dateiformat.

8.2.16. TCPdump (*.pcap)

TCPdump ist das bekannteste Programm (*.pcap) zur Steuerung und Auswertung im
Netzwerkverkehr. Fir Windows gibt es ein Programm WinDump, Weitere Informationen finden Sie
unter www.tcpdump.org.

8.2.17. MDF CAN Signal v 3.3 (.mdf)

MDF (Measurement Data Format) ist ein binares Dateiformat fir Messdaten entwickelt von der Firma
Vector. Dieses Format enthélt alle Signale des CAN-Traces die in der zugewiesenen DBC-Datei
angegeben sind.
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8.2.18. MDF Format (*.log)
MDF (Measurement Data Format) ist ein binares Dateiformat fir Messdaten entwickelt von der Firma
Vector. Aktuell wird das MDF-Format nur flir CAN-Nachrichten benutzt. Es definiert eine Kanalgruppe
laut MDF-Spezifikation V3.3.

Die Kanalgruppe besteht aus:

o #1 Event-Type
o #H2 CAN-Channel
o #3 CAN-ID
o #4 Direction Rx/Tx
e #5 RTR
o #6 DLC
o HT 14Byte 0 — 7
o #15 Time Stamp
8.2.19. Autosar DLT (.dlIt)

Dieses Format basiert auf AUTOSAR Diagnostic Log and Trace 4.0. Das Format kann fir Ethernet
und seriellen Daten verwendet werden. Durch eine spezielle Kundenanforderung werden die Seriellen
DLT Nachrichten mit einem DLT Seriell Header erweitert. Die Kopfzeile wird vor jeder Nachricht
gesetzt und besteht aus den vier Bytes "0x44 0x4C 0x53 0x01" (ASCII-Darstellung: "DLS" +0 x01).

8.2.20. KML, KMZ
Keyhole Markup Language (KML) ist das Format fir Geo-Daten fir die Anwendungen von Google
Earth und Google Maps. KMZ ist die komprimierte Version im ZIP-Format KML. Das Format basiert
auf dem XML-Standard.

8.2.21. GPX

Das GPS-Austauschformat GPX ist das Format fiir Geodaten. Es ist ein offenes lizenzfreies Format,
das fiir den Austausch von Geo-Daten verwendet wird. Das Format basiert auf dem XML-Standard.

8.2.22. MPEG4 Format (.mpeg4)

MPEG4 ist ein bekanntes Format fur Video-Streams. Fir weitere Informationen schauen Sie bitte auf
http://mpeg.chiariglione.org/standards/mpeg-4/mpeg-4.htm. nach.

8.2.23. MPEG -Transportstream
MPEG-Transportstream ist ein Standard Kommunikationsprotokoll fur die kontinuierliche digitale
Video-und Audioaufzeichnung. Dieses Format wird fur DVB und ATSC verwendet.

Das Format wird fir MOST150 Streaming-Daten verwendet. Das Format wird durch Extrahieren der
Rohdaten von dem Datenstrom erzeugt.

8.2.24. NMEA - ASCII GPS (.nmea)

NMEA 0183 ist ein bekanntes Format flir Geodaten, das von der National Marine Electronics
Association definiert wurde. Es basiert auf ASCII.

8.2.25. ESO Trace (.esotrace)

Dieses Format wurde von der Firma eSolution definiert und kann fur Ethernet-Daten verwendet
werden.
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9. blue Pirat2 Client - Konfiguration und Einstellung

Das folgende Kapitel zeigt die Konfiguration des blue PiraT2 tber den Client.
9.1. Anschluss des blue PiraT2

Verbinden Sie den blue PiraT2 mit einem Adapterkabel (rot / + / Klemme 30 und schwarz/GND/-
/Klemme 31) mit der Fahrzeugbatterie oder einem Netzteil.

==
sl

Abbildung 9.1: Netzanschluss

Achtung:
Wenn Sie eine externe Antenne fir GPS verwenden, schrauben Sie den Connector nur mit der
Hand fest, nicht mit einen Werkzeug.

Schalten Sie den blue PiraT2 durch driicken der [ON / Trigger] -Taste ein und warten Sie, bis der
Logger bereit ist. Der Logger wechselt zu einem verfligbaren Bus-Port.

Abbildung 9.2: Einschalten
Zum Ausschalten des blue PiraT2 driicken Sie bitte die [OFF / Esc] -Taste fiir einige Sekunden.

Drucken Sie den Drehknopf um in das Meni zu gelangen. Jetzt wahlen Sie [1] Info aus, dann wéhlen
Sie 9/10 IP aus. Diese IP-Adresse wird fur die nachste Einstellung erforderlich sein.

Telemotive AG

blue PiraT

Abbildung 9.3: Info - Bildschirm IP Adresse
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9.2. Download und Installation des blue PiraT2 Clients

Offnen Sie lhren Internetbrowser und geben Sie dort die IP Adresse des Loggers ein, die
Standardadresse ist: 192.168.0.233

Ot Tonu 1 700

Sie bendtigen die Java Runtime Environment (JRE, mind. v1.6). Sie kénnen Sie hier herunterladen.

Installation (momentan nur fiir MS Windows OS):

1. Uber obigen Link (Bild) Client-Installationsprogramm herunterladen.

2. Download-Verzeichnis 6ffnen.

3. Setup-Datei ausfiihren.

4. Nach der Installation tiber Desktop-Verkniipfung oder Startmenii das Client-Programm starten.

The Java Runtime Environment (JRE, min. v1.6) is necessary. You can load it from here.

Installation (currently only for MS Windows OS):

1. Download Client Setup file from the link above.

2. Go to download directory.

3. Execute Client setup file.

4. Start Client application with the Desktop icon or the start menu.

Abbildung 9.4: Client-Download fir den blue PiraT2

Die Verbindung zwischen Logger und PC wird aufgebaut. Achten Sie darauf, dass die
Netzwerkeinstellungen lhres PCs auf [IP-Adresse automatisch beziehen] steht.

Klicken Sie auf das Bild, um die Client-Software (~ 60 MB) direkt vom Logger herunterzuladen.
Bestatigen Sie den Download, indem Sie [Ausfiihren] driicken. Folgen Sie den Anweisungen auf dem
Bildschirm, wahlen Sie ein Installationsverzeichnis und klicken Sie dann auf [Installieren].

Achtung:

Bevor Sie mit den blue PiraT2 Client-Setup starten, stellen Sie sicher, dass ein 32-Bit-Java
Runtime Environment (JRE) auf lhrem PC installiert ist.

Nach erfolgreicher Installation werden Sie das blue PiraT2 Client-Symbol auf lhrem Desktop sehen.
Mit einem Doppelklick auf das Symbol starten Sie die Anwendung.

@) Telemotive AG



blue PiraT2 - Benutzerhandbuch
Version 1.9.1 - 16.06.2014 Seite 41

Pk

blue PiraT 2 Client

Abbildung 9.5: Desktop-Symbol

9.3. Konsolen Installer fir den blue PiraT2 Client

Fur die Installation der blue PiraT2 Client-Software tber ein Batch-Skript oder Windows benétigen Sie
ein zusatzliches Tool, das aus dem Servicecenter der Telemotive AG heruntergeladen werden kann.

Wenn Fehler bei der Installation vom Konsolen Installer erscheinen, werden diese Fehler in der

Konsole angezeigt. Wenn die Installation erfolgreich lauft, werden keine Meldungen in der Konsole
angezeigt.

9.3.1. Starten des Konsolen Installers
Bitte starten Sie den Konsolen Installer wie unten aufgefuhrt:
blue_PiraT2_Console_Installer.exe <path to setup> [/L=...] [/D=...] [/DS=...]

Die erste Variable bezeichnet die Setup-Datei. Die nachsten Variablen /L, / D und / DS sind optional.
/L um die Installationssprache ist festzulegen - "e" fir englisch (Standard), "g" flr Deutsch

/D um den Installationspfad festzulegen. Es dirfen keine Leerzeichen und Apostrophe in diesen
Pfad vorhanden sein. Ohne dies, wirde der Client im Standardpfad installieren werden.

“<Program Files>\Telemotive AG\blue PiraT 2”

/DS hier bestimmen Sie, ob ein Desktopsymbol erstellt werden soll oder nicht. 0" = no, "1" = yes
(Standard).

Sie kdnnen die Hilfe-Datei mit/ h aufrufen.
Beispiel:

blue_PiraT2_Console_Installer.exe blue_PiraT_2_Client_Setup_1.9.1.exe /L=g /D="C:\Tools\blue
PiraT 2” /DS=1

9.3.2. Deinstallationsprogramm
Bei der Client-Installation werden 2 verschiedene Deinstallationsprogramme im Installationsordner

gespeichert. Fur die Deinstallation des Clients mit einem Batch-Skript missen Sie die
"uninst_silent.exe"starten, Evtl. auftretende Fehler werden auf der Konsole angezeigt.
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Dieser Abschnitt beschreibt die Verwendung des Clients im allgemeinen. Bitte folgen Sie den
nachsten Schritten.

9.4.1. Netzwerk Logger

Im Fenster "Netzwerk-Logger" finden Sie eine Liste der angeschlossenen Datenlogger im Netzwerk
(mit ihrer zugehorigen IP). Nach der Auswahl eines der Logger, haben Sie Zugriff auf die folgenden
Anwendungen.

Abbildung 9.6: blue PiraT2 Startbildschirm

p
[&d blue PiraT 2 Client 1.9.1

oo |

Datei Extras Fenster Hilfe

Netzwerk-Logger | =1
Mame P Verbunden mit
MoName 10.64. 76.69 Typorifer EPCT o

= |NoName 192.168.0.233 -

+ IP-Direkt=ingabe

HEeEE

Favoriten (lokal gespeicherte Offlinedaten, ... # | =1

f ﬁ blugRiraT-Mini_Config_10.64. 76.87_default. zip
i & bluePiraT2_Config_Axis-7214_V01.08.03.zip
[ m-bpng 1024700_Block00001_20140404_162350_2014

.

Verfugbare Anwendungen:

agrwONE

9.4.2.

Daten herunterladen

Daten konvertieren
Konfiguration anzeigen
Firmware / Lizenz aktualisieren
Fehlerreport anzeigen

Wahlen Sie einen Logger aus und starten Sie die Anwendung

Mit einem Klick auf eine der Anwendungen wird eine Verbindung zum Logger hergestellt (es kann
gleichzeitig immer nur eine Client-Verbindung zu einem Logger hergestellt werden).

Wenn ein anderer Client bereits mit einem Logger verbunden ist, wird der Benutzer des Clients in der
Spalte "Verbunden mit" angezeigt und die Zeile wird hervorgehoben dargestellt. Auch die

Anwendungen werden ausgegraut und kdnnen nicht aktiviert werden.
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Hetzwerk-Logger & | [=]
Mame IF Verbunden mit
10.64.76.64 Typprafer EPCL l T
o 192, 168.0.237 Kirgen Golombek
+ IP-Direkteingabe

i W

Abbildung 9.7: Ausgegraute Anwendungen

Ist ein Logger im Fehlerzustand wird er rot mit einem Fehlersymbol angezeigt (siehe Abbildung 9.8).

Alle Anwendungen sind jedoch verfiigbar.

Netzwerk-Logger 2 [=]
Name P Verbunden mit

=2 bPMini_LIN 10.64.76.83 -

-2 bPNG_A 10.64.76.115 B

aa GlKHLogger 10.64.76.140 Philp Stoehrer =

o= M150_Alwa 10.64.76.79 ® -

Abbildung 9.8: Logger verbunden

Das Kontextmeni (Uber einen Rechtsklick zu erreichen) erméglicht einen schnellen Zugriff fur

folgenden Aktionen.

e Das Zuriicksetzen des Gerats auf die Standardkonfiguration . (Hinweis: Dies ist nur fir
Datenlogger im Fehlermodus verfiigbar.)
e LED des Gerates aktivieren. Dieser kann verwendet werden, um ein physikalisches Gerat zu

identifizieren.
e Grundfunktion des Clients (s. Abb

ildung 9.9)

Netzwerk-Logger |

= ﬁ Konfiguration (192.1

192, 168.0.

+ IP-Direkteingabe

Mame IF Verbunden mit
e T T e
o= Nolame 10.64. 75, 133 Mudtieser
o NoMame 10.64.75.69 Tyoprifer EPCT

237

Kandle = Trigger = | |__<:

F-[] Allgemein
"'| ] CAN

fral LThI

[

Favoriten (lokal gespeicherte Offlinedaten, Konfiguratio__.

Lo J[.e ]

Abbildung 9.9: Kontext -Meni

bP2_Benutzerhandbuch_V1.9.1.doc

Auswahl &

Fehlerreport anzeigen
Firmware aktualizieren
Daten konvertieren
Daten herunterladen

Konfiguration anzeigen

[[]

Gerdte-LED aktrieren

TT T 1 | T ) p——
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9.5. Toolbar des Clients
Die Leiste des Clients enthélt vier MenUpunkte:

1. Der Menlpunkt [Datei] ermdglicht das 6ffnen von Offline-Daten und den Client zu schlie3en.

N[§J] blue PiraT 2 Client
m Extras Fenster Hilfe
Offnen  Strg+0

Beenden P

(N P

2. Der Menupunkt [Extras] ermdoglicht das Erstellen eines Fehlerreports (siehe Kapitel 12
Erstellen eines Fehlerbericht), und beim Klick auf Optionen 6ffnet sich das entsprechende
Fenster.

& blue PiraT 2 Client .

Datei ras | Fenster Hilfe

Net Fehlerreport erstellen (nur Client-Daten)

M Optiocnen mit

3. Der Menupunkt [Fenster] zeigt an, welches Fenster auf dem Client-Bildschirm erscheint

B! blue PiraT 2 Client

Datei Extras |Fenster| Hilfe

Netzwerk-Li Favoriten
Mame Metzwerk-Logger
e e ,
- miniSlave ToTaTroTIDT

4. Uber den Menuipunkt [Hilfe] gibt es allgemeine Informationen um auf den Client zuzugreifen

& blue PiraT 2 Client .

Datei Extras Fenster |Hilfe

Netzwerk-Logger Info
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9.6. Das Favoriten Feld

Im Feld [Favoriten] werden die gespeicherten Offline-Daten, Konfigurationen und Fehlerberichte
angezeigt.

Um eine Offline-Datensatz hinzuzufugen, klicken Sie auf die [griine +]-Taste, diese fugt dann Dateien
hin zu. Die Zip-Datei kann dann per Doppelklick tiber den Button [Auswahl 6ffnen] gedffnet
werden.

Favoriten (lokal gespeicherte Offlinedaten, Konfiguratio. .. ﬁ| [=]

ﬁ bluePiraT-Mini_Config_10.64. 76.87_default. zip
= = WolueFiraT2_Config_Axis-7214_Y01.08.03.zip
-] m-bpna1024700_Block00001_20140404_162350_20140404_162428

4 I I

Abbildung 9.10: Favoriten Feld

Die [rote -]-Taste entfernt die ausgewahlte Datei wieder aus der Liste.

9.7. Konfiguration des blue PiraT2

Der nachste Abschnitt beschreibt die Konfiguration des blue PiraT2 mit dem Client.
9.7.1. Logger auswahlen

Wabhlen Sie einen Logger aus, und klicken Sie auf das Symbol [Konfiguration anzeigen].

Network Logger 2 ] = =
Name P Connected with
DUT1i4 10.64.76.62 Multiuser
DUTIST 10.64.76.95

i |NoName  |10.64.76.64 | |

+ Enter IP address

¢ |2 &

Abbildung 9.11: Offnen der Loggerkonfiguration
9.7.2. Konfigurationsseite (Anwendung)

Der Konfigurationsbaum wird auf der linken Seite des Clients angezeigt.
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& Konfiguration (192.168.0.233) | EIREAE]
Kangle = Trigger = | [ | =

Allgemein
-] CAN
Serial
FlexRay
Ethernet
Analog
Digitaler Eingang
Digitaler Ausgang
Trigger
Datenbasen

[ Defaultkonfiguration ] [ ‘Von Datei laden. .. ] [ Als Datei speichern... ] [ Vom Logger lesen ] [ Zum Logger senden

Abbildung 9.12: Konfigurationsbaum

Die Konfiguration ist in mehreren Kategorien mit Unterpunkten unterteilt. Jede Kategorie kann durch
Klicken auf das "+" auf der linken Seite aufgeklappt werden.

Durch die Auswabhl einer der Untergruppen wird das entsprechende Konfigurationsformular geoffnet.

Am unteren Rand des Dialogs, stehen funf Felder zur Verfigung.

1.[ Defaultkonfiguration ]

Es werden alle Einstellungen auf die Werkseinstellungen zurtickgesetzt. Anderungen sind nur
lokal mdglich! Um Anderungen am Gerét vorzunehmen klicken Sie auf [Zum Logger senden]

2 [ Von Datei laden... ]

Ladt alle Einstellung aus einer Datei

. [ Als Datei speichern... ]

3
Speichert alle Einstellungen in eine Datei

4 [ Vom Logger lesen ]
Diese Schaltflache ladt die aktuellen Einstellungen aus dem Logger. Alle lokalen Anderungen
gehen verloren!

5 [ Zum Logger senden ]
Es werden alle Einstellungen auf den Datenlogger geschrieben. Anderungen werden sofort
Ubernommen. (Ausnahme: Die Einstellungen fiir Cascading / synchronisierten Betrieb und der
Netzwerkkonfiguration werden erst beim nachsten Start des Loggers aktiviert).

9.7.3. Laden und speichern der Konfiguration

Laden und Speichern der Konfiguration, um diese fir mehrere Datenlogger zu verwenden. In den
nachsten Schritten wird erklart, wie dies funktioniert.
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1. Richten Sie die gewlinschte Konfiguration des Datenloggers ein

Speichern Sie diese Konfiguration in eine lokale Datei:

Speichernin: | | blue FiraT2 - Konfigurationen - |‘=j< v

1) bluePiraT2_DefaultCanfig_150M14C8LFR_V01.07.07 zip 11, 5Co_blu
1) bluePiraT2_DefaultConfig_150M14C8LFR_V01.08.01 zip
1) bluePiraT2_DefaultConfig_150M14C8LFR_V01.08.02.zip

verwendet E} bluePiraT2_DefaultConfig_150M14CALFR_V01.09.01 zip
I

Bl U
Dateiname:  |iraT2_DefaultConfig_150M14C8LFR_V01.09.01.zip
'E': Dateityp: :Lagger Konfigurationsarchiv (*. zip) -

2. Fdur die restlichen Datenlogger, muss diese Datei geladen werden.

ra T
e
Suchen in: | | . blue PiraT2 - Konfigurationen o |‘j< v
= | 1 bluePiraT2_DefaultConfig_150M14C8LFR_V01.07.07.zip 14 SCo_blu
-i_jﬁ | 4) bluePiraT2_DefaultConfig_150M14CELFR_VO1.08.01.zip
Zuletzt | 1 bluePiraT2_DefaultConfig_150M14CELFR_V01.08.02.zip
verwendet 7] bluePiraT2_DefaultConfig_150M14C8LFR_V01.09.01 zip
1

m -

2
Desktop  Dateiname: |bluePiraT2_DefaultConfig_150M14CALFR_V01.08.0
'E': Dateityp: :Logger Konfigurationsarchiv (*.zip) —

3. Dann schreiben Sie die Konfiguration auf jedes ausgewdhlte Gerat, indem Sie auf [ Zum
Logger senden] klicken.

9.8. Der Konfigurationsbaum

Der folgende Abschnitt beschreibt den Konfigurationsbaum sowie die einzelnen Abschnitte und
Parameter.

9.8.1. Allgemeine Einstellungen
Die folgenden Abschnitte beschreiben die allgemeinen Einstellungen des Datenloggers.
9.8.1.1. Name des Datenloggers und der Konfiguration

Vergeben Sie einen Namen fur das Gerét. Dieser Name wird als Tracedateiname verwendet. Der
Name der Konfiguration wird auf dem Display vom Logger angezeigt (Unter Menu / Info).

bP2_Benutzerhandbuch_ V1.9.1.doc .
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Hinweis: Alle Anderungen die am Logger vorgenommen werden, missen mit [Zum Logger senden]
auf den Logger Ubertragen werden.

& Konfiguration (192.168.0.233) |

Kanéle = Trigger = | = -

Allgemein + | MName
MName -
Netzwerkeinstelungen Mame des Datenloggers:  |bluePiraT2_Handbuch

Puffer (Dieser Mame wird spater in die Dateinamen der Tracedateien eingefigt)

Komorimieruna

Abbildung 9.13: Name vergeben

9.8.1.2. Netzwerkeinstellungen

Hier kbnnen die Netzwerkeinstellungen angepasst werden. Bitte lesen Sie die Beschreibung tber die
Verbindung des Datenloggers an ein Netzwerk sorgfaltig, bevor Sie diese Einstellungen verandern.

Hinweis:
Netzwerk-Anderungen miissen an das Geréat gesendet werden, indem Sie auf [Zum Logger
senden] klicken und einem Neustart des Loggers durchfihren.

& Konfiguration (152.168.0.233) | I E3| =)
Kanale = Trigger = | ol -
=N Allgemein MNetzwerkeinstellungen
"] Name - Wichtiger Hinweis: Durch eine falsche Netzwerkkonfiguration ist es eventuell nicht mehr méglich
Netzwerkeinstellungen auf den Datenlogaer zuzugreifen. In diesem Fall kann tiber das Menii auf dem Logger-Display unter
&7 Puffer Functions - Reset IP Config die Netwerkkonfiguration auf DHCP-Server zuriickgesetzt werden.
* Komprimierung Der Datenlogger ist dann wieder (iber eine Direktverbindung mit dem PC/Laptop erreichbar.
| Ruhezustand DHCP-Modus

- 4| Sprachaufzeichnung

(@) DHCP-Server (Standardeinstellung)
# | Kaskadierung

Der Datenlogger verteilt IP-Adressen an die angeschlossenen PC/Laptops.

¢°| Zeitzone Diese Einstellung muss verwendet werden, wenn der Datenlogger direkt
H-[E CAN mit einem Laptop/PC ber ein Netzwerkkabel verbunden ist.
- LIM Bei Wahl dieser Einstellung darf der Datenlogger nicht mit einem
- Serial Metzwerk verbunden werden!
[+ FlexRay (71 DHCP-Client
18 MOST Der Datenlogger erhalt seine IP-Adresse vom Netzwerk, Diese Einstellung
[ Ethernet muss verwendet werden, wenn der Datenlogger an ein Metzwerk angeschlossen
- Analog [} werden soll. Der Anschluss muss vorher mit dem Netzwerkadministrator
Digitaler Ei abgeklart werden!
B gitaler Eingang Die Telemotive AG Gbernimmt keine Verantwortung bei eventuellen Problemen!
B Digitaler Ausgang )
[ Trigger () DHCP deaktiviert
=N Datenbazen Der Datenlogger verwendet eine feste IP-Adresse und kein DHCP. Diese Einstellung
;____v_., CANDatenbasen ist in Spezialfallen zu verwenden. Es ist sicherzustelllen, dass die verwendete

IP-Adresse verfugbar ist. Ist der Datenlogger direkt mit einem Laptop/PC verbunden,
muss der Laptop/PC auf eine feste IP-Adresse im gleichem Subnetz eingestellt sein.

Ist der Datenlogger mit einem Netzwerk verbunden, muss der Anschluss vorher mit dem
Netzwerkadministrator abgeklart werden!

Die Telemotive AG tbernimmt keine Verantwortung bei eventuellen Problemen!

[P-Adresse des Datenloggers 192 |. (188 |. 0 L |233
(Default: 192.168.0.233)

Subnetzmaske des Datenloggers |55 | (255 | (255 | |
(Default: 255.255.255.0)

Abbildung 9.14: Netzwerkeinstellung
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9.8.1.3. Puffer

Der Ringpuffer wirkt sich auf das Speicherverhalten des Loggers wéhrend der Datenaufzeichnung aus
und l8scht die altesten Daten, wenn die Festplattenkapazitat ausgeschopft ist.

¢ Wenn "Ringpuffermodus" deaktiviert ist, stoppt der Logger das aufzeichnen neuer Daten, bis
wieder Platz freigegeben wird.

e Wenn "Ringpuffermodus” aktiviert ist, werden alle ungeschutzten Daten Uberschrieben sobald
die Festplatte voll ist.

Markierte Daten kénnen vor Uberschreiben geschiitzt werden. Diese Funktion wird iiber das
entsprechende Kontrollkastchen aktiviert ist. Die Lange des Datenblocks kann eingestellt werden.

Wird fiir das Ende des Datenblocks eine Zeit eingegeben und geht der Datenlogger vor dieser Zeit in
den Ruhezustand, wird das Speichern des Datenblocks bereits mit dem Einschlafen beendet.

# Konfiguration (192.168.0.233) |
Kanale = Trigger ~ | - -

=5 Allgemein Puffer
- Mame ) )
- 47| Metzwerkeinstellungen Ringpuffermodus akey
- Schitzen der Markerdaten
-+ | Komprimierung [7] Beiwvollem Datenlogger mit aktiviertem Ringpuffermodus:
- 4% Ruhezustand Zuerst die Videodaten, dann erst die restlichen Tracedaten léschen
+&”| Sprachaufzeichnung [ Datenblock eines Markers gegen Uberschreiben schiitzen
- ® | Kaskadierung
&) Zeitzone Start des Datenblocks

[ CAM

- LIN Letzter Startup vor dem Marker

[ Serial @ (600 Sekunden vor dem Marker

- FlexRay

- MOST Ende des Datenblocks

- Ethernet Erstes Einschlafen nach dem Marker

B Analog 3 600 Sekunden nach dem Marker

[ Digitaler Eingang

[ Digitaler Ausgang

[ Trigger

Abbildung 9.15: Ringpuffer-Einstellungen
9.8.1.4. Komprimierung

Trace-Dateien kénnen wéahrend der Aufnahme durch aktivieren der Option [Komprimierung]
komprimiert werden, um Speicherplatz zu sparen.

Wenn Komprimierung aktiviert ist, schaltet der Logger automatisch in den Normalmodus, wenn die
Datenraten zu hoch sind.

In so einem Fall werden die Trace-Daten auf den Datenlogger teilweise komprimiert und

unkomprimiert abgelegt. Wenn Sie die Daten mit dem Client konvertieren wollen, hat dies keine
Auswirkungen.
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& Konfiguration (192.168.0.233) |
Kanéle = Trigger = | o

E-[E= Allgemein Komprimierung

i e 4B Mame — : ey
Tracedateien wahrend der Aufzeichnung komprimiereré

b g® | Netzwerkeinstellungen

: Puffer

: Komprimierung

- 4| Ruhezustand

Abbildung 9.16: Komprimierung der Daten
9.8.1.5. Ruhezustand

Der automatische Ruhezustand kann in den Einstellungen deaktiviert werden. In diesem Fall sollte der
Logger mit einer ausreichenden Stromversorgung versorgt werden.

Wenn der Datenlogger nicht mit einem Netzwerk verbunden ist und keine Zeit flr den
Nachrichtentimeout eingegeben ist, dann schaltet der Logger ab und wechselt in den Standby-Modus,
sofern er nicht durch Datentransfer wachgehalten wird.

Wenn der Datenlogger mit einem Netzwerk verbunden ist und keine Daten empféangt, geht er in den
Ruhezustand, wenn kein Nachrichtentimeout angegeben ist.

& Konfiguration (192.168.0.233) 1|
Kandle ~ Trigger = | [5% * & ~
=~ Allgemein Einschlafbedingungen
e B Name

#| MNetzwerkeinstellungen |:| Automatischen Ruhezustand deaktivieren Warnung! Diese Einstellung darf nur bei ausreichender Stromversorgung
5| puffer aktiviert werden {z.B. Anschluss an ein Netzteil)
A i Nachrichtentimeout tomatischen Aktivierung des Ruhezustand
= achrichtentimeout zur automatischen Aktivierung des Ruhezustands
* Sprachaufzeichnung ohne Netzwerkverbindung 3 Min, |0 Sek.
*| Kaskadierung
5 Zeitzone mit Netzwerkverbindung (d.h. eingestecktes MNetzwerkkabel und aktiven Link) |60 Min.

Abbildung 9.17: Einschlafbedingungen

9.8.1.6. Sprachaufzeichnung

Sprachaufnahmen kénnen mit der optionalen Remote Control Voice aufgezeichnet werden. Hierbei
kann die maximale Dauer der Sprachaufzeichnung angegeben werden.

# Konfiguration (192.168.0.233) |
Kanale = Trigger = | -5 -

= Allgemein RC-Voice Einstellungen
&7 Name
5 Netzwerkeinstelungen max. Aufzeichnungsdauer | 160 5 (10...160 5)
| Puffer

~ Komprimierung

#| Ruhezustand

= Al >prachaufzeichnung
| Kaskadierung

| Zeitzone

Abbildung 9.18: Einstellungen fir die Sprachaufzeichnung
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9.8.1.7. Kaskadierung

Unter Kaskadierung kénnen die Einstellungen bei der Verwendung von zwei zusammengeschalteten
Loggern vorgenommen werden.

Wenn die Kaskadierung nur durch das Konfigurationsprogramm aktiviert wurde, wird die
Synchronisation erst beim nachsten Start aktiviert.

Folgende Einstellungen werden unterstitzt:

e Keine Kaskadierung:

Standardbetriebsmodus fur einen einzelnen Datenlogger
e Datenlogger ist Zeitmaster:

Durch diese Einstellung wird der Datenloggers als Master bestimmt.
e Datenlogger ist Zeitslave:

Durch diese Einstellung wird der Datenloggers als Slave bestimmt.

& Konfiguration (192.168.0.233) |
Kandle = Trigger ~ | = - =
= Allgemein Kaskadierung
7| Name
- 47 Netzwerkeinstellungen @ keine Kaskadierung
'¢”| Puffer ~ Datenlogger ist Zeitmaster
- = | Komprimierung
. 5 Ruhezustand ~) Datenlogger ist Zeitslave
- 4% Sprachaufzeichnung
s Kanalnummer der CAN-Kanile startet bei 1 (1...100)
- g Zeitzone
- CAN Kanalnummer der LIN-Kanale startet bei 1 (1...100)
+ LIN Kanalnummer der seriellen Kanile startet bei 1 (1...100)
- Serial
i FlexRay Kanalnummer der Ethernet-Kanale startet bei 1 (1...100)
i MOST
Kanalnummer der Kamera-Kanale startet bei 1 (1...100)
- Ethernet
+ Analog Kanalnummer der MOSTKanéle startet bei 1 (1...100)
+- Digitaler Eingang
+ Digitaler Ausgana Kanalnummer der FlexRay-+anale startet bei 1 (1...100)
-;- Trinnesr

Abbildung 9.19: Einstellungen fur die Kaskadierung

Damit die Kanalnummern der verschiedenen Schnittstellen des Slaves von denen des Masters
unterscheidbar sind, lasst sich fur den Slave ein Offset im Konfigurationsprogramm einstellen. Die
Kanalnummern der seriellen Kanale werden beim Konvertieren der Daten um diesen Offset
angepasst.

Bitte stellen Sie sicher, dass sich die beiden Loggernamen unter [Allgemeine Einstellungen] im
kaskadierten Betrieb voneinander unterscheiden (s. Kapitel 9.8.1.1 Name des Datenloggers und der
Konfiguration), da es sonst bei der Konvertierung zu gleichen Dateinamen kommen kann, was evtl. ein
Uberschreiben der ersten konvertierten Datei zu Folge htte.

9.8.1.8. Zeitzone
Nach Anwéhlen von [Datum und Uhrzeit] im Konfigurationsbaum erscheinen die Einstellungen des
Datenloggers, die die interne Uhr betreffen. Diese Uhrzeit wird verwendet, um den aufgezeichneten

Daten korrekte Zeitstempel zu geben. Zunéchst ist es moglich, die Zeitzone einzustellen, in der der
Datenlogger verwendet wird. Wird der Haken vor [Automatisch auf Sommerzeit umstellen] gesetzt,
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so stellt der Datenlogger automatisch zwischen Sommerzeit und Winterzeit um, ohne dass die Uhr
neu gesetzt werden muss.

=N Allgemein Zeitzone

& Name - §

| Netzwerkeinstellungen Feitzone _{GMT+01:DD}| Amsterdam, Berlin, Bern, Rom, Stockholm, Wien -
*| Puffer Automatisch auf Sommerzeit umstellen

&7 Komprimierung

| Ruhezustand

#%| Sprachaufzeichnung
* | Kaskadierung

Abbildung 9.20: Zeitzonen Einstellung
9.8.1.9. Allgemeine Einstellungen

Einige Einstellungen beziehen sich auf mehr als einen Bus oder Feature. Dieser Abschnitt bietet Ihnen
einen Uberblick Uber diese Einstellungen.

e Allgemeine Einstellungen: Weckfahigkeit
Diese Einstellung wirkt sich auf einen oder mehrere (die betroffenen Kanale sind in Klammern
aufgefiihrt) Kanale aus, wenn ein Kanal aktiviert ist, kann dieser Kanal, das System aus dem
Standby-Modus wecken.

Allgemeine Einstellungen (CAM-HS)

Weddfahig (£1 bis 10}

Wachhalten bei Buslast (#1 bis £10)

e Allgemeine Einstellungen: Wachhalten bei Buslast
Diese Einstellung wirkt sich auf einen oder mehrere (die betroffenen Kanéle sind in Klammern
aufgefiihrt)-Kandle aus, und wenn nicht gegengesteuert wird, kann der Standby-Check
diesen Kanal ignorieren., was bedeutet, das das System in den Standby-Modus wechselt,
obwohl ein Kanal noch Daten empfangt. [Wachhalten bei Buslast] ist nur verfugbar, wenn die
Weckfahigkeit nicht aktiviert ist.(s. Abbildung oben)

Allgemeine Einstellungen (CAN-HS)
[] Wedkfshig (#1 bis #10)
Wachhalten bei Buslast (£1 bis 10}

e Allgemeine Einstellungen: Anschluss aktiv
Wenn diese Einstellung deaktiviert wird auch der Kanal vollstandig deaktiviert. Er wird nicht
eingeloggt, oder fur die Standby- Kontrollen berticksichtigt.

CANM #1
CAN Anschluss aktiv

e Allgemeine Einstellung. Name

Mame HSCAN-1

(Dieser Mame wird spater in die Dateinamen der Tracedateien eingefiigt)

e Aktivieren/ Deaktivieren aller Kanéle/Trigger
Mit dieser Option kénnen Sie alle Kanéle oder Trigger aktivieren oder deaktivieren.
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Wenn diese Einstellung deaktiviert wird, wird auch dieser Kanal vollstandig deaktiviert. Er wird

nicht eingeloggt, oder fur die Standby- Kontrollen beriicksichtigt.

9.8.2.

& Konfiguration (192.158.0.233) =
[mTrigger - | e T

Alle aktrvieren

Alle deaktivieren

CAN Einstellungen

CAN-HS

Durch 6ffnen des CAN-Ordners sehen Sie einen Uberblick tiber lhre konfigurierten CAN-Kanaéle.
Einige Einstellungen kénnen auch direkt in diesem Fenster vorgenommen werden. Uber einen
Doppelklick wird die Konfigurationsseite des jeweiligen CAN Kanals geoffnet.

% Konfiguration (192.168.0.233) | L E
Kangle = Trigger = | @ > -
""—' Allgemein | Kanal Aktiv Acknowledge Baudrate Weckfahig Wachhalten
E-E CAN g
= ® | CAN-HS #1 (HSC 500000 -
| CANHS #1 (HSCAN-1) - i o
| CAN-HS #2 (HSCAN-2) & CAN-HS #2 (HSC =] 500000 -
- ¥ CAN-HS #3 (HSCAN-3) 7 |CAN-HS #3 (HSC ] 500000 -
%] CAN-HS #4 (HSCAN-4) 7| CAN-HS #4 (HSC | 500000 -
e = - _
& CAM-HS #5 (HSCAN-5) P CANHS #5 (HSC ] 500000 -
4" CAN-HS #6 (HSCAN-5) B
P CANHS 27 (HSCAN-7) 7| CAN-HS #6 (HSC = 500000 -
B CAN-HS 28 (HSCAN-8) #®| CAN-HS #7 (HSC =] 500000 -
- g CAN-HS #9 (HSCAN-9) ¥ |CAN-HS #8 (HSC [} 500000 -
- 47| CAN-HS #10 (HSCAN-10) | CANHS #9 (HSC m 500000 -
- 47| CAN-HS #11 (HSCAN-11) B
- * | CAN-HS #10 (Hs [7 500000 - [@
- 47| CAN-HS #12 (HSCAN-12) - i =
- | CANALS #13 {LSCAN-13) 7| CANAHS #11(HE O 500000 A
| CANAS #14 (LSCAN-19) 7| CAN-HS #12 (Hs [ 500000 -
< %] CAN-HS #15 (HSCAN-15) Tl P cands #13 (st = 100000 ~ [
i # -
47| CANHS #16 (Hscan-1) 7| CANALS #14 (LSt = 100000 v [0
- 47| CAN-HS #17 (HSCAN-17) =
- 5 #15 (s
| CAN-HS %18 (HSCAN-18) &7|CANHS #15 (HE m 500000 -
| CAN-HS #19 (HSCAN-13) ¥ |CAN-HS #16 (HE [} 500000 -
- 47| CAN-HS #20 (HSCAN-20) P CAN-HS #17 (Hs E 500000 -
- 47| CAN-HS #21 (HSCAN-21) 1 CAN-HS #18 (Hs B 500000 -
- 47| CAN-HS #22 (HSCAN-22) - .
P CANHS £23 (HSCAN-23) [,. CAN-HS #19 (HE =] 500000 -
JP CAN-HS #24 (HSCAN-24) 47| CAN-HS #20 (HE Bl 500000 -
4| Allgemeine Enstellungen (CAN-HS) ¥ CAN-HS #21 (HE B 500000 -
4| Aligemeine Enstellungen (CAN-LS) P CAN-HS #22 (HE &l 500000 -
E T ;IN_ | PP CAN-HS #23 (HE ] 500000 -
--[Z5] Serial -
G-[] FlexRay &7|CAN-HS #24(He ] 500000 -
-] MOST |
[-[Z2 Ethernet
(-] Analog
[ Digitaler Eingang
. Picitalar Aenann S
Defaultkonfiguration ] [ Von Datei laden. .. ] [ Als Datei speichern... ] [ Vom Logger lesen ] [ Zum Logger senden

Abbildung 9.21: Ubersicht iiber die CAN-Kanéle

9.8.2.1.

Einstellungen der CAN Schnittstellen

Alle CAN-Schnittstellen werden in dem Baum aufgelistet und kénnen einzeln angewéahlt und
konfiguriert werden.

Jeder CAN-Kanal kann separat aktiviert oder deaktiviert werden.
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- -

EI Allgemein
=1-[E5 CAM

" CAN-HS #1 (HSCAN-
Y| CAN-HS #2 (HSCAN-.
Y| CAN-HS #3 (HSCAN-.
Y| CAN-HS #4 (HSCAN-
Y| CAN-HS #5 (HSCAN-!
Y| CAN-HS #6 (HSCAN-
Y| CAN-HS #7 (HSCAN-

CAN #1
CAM Anschluss aktiv

MName HSCAN-1

(Dieser Mame wird spater in die Dateinamen der Tracedateien eingefiiat)

Hirweis: Acknowledae muss an sein, wenn der Logger
(iber diesen Kanal Machrichten versenden soll.

Abbildung 9.22: CAN Einstellungen

Acknowledge muss aktiviert werden, um CAN-Nachrichten senden zu kénnen.

Die CAN-Bit-Timings kdnnen durch die Angabe der Baudrate oder durch die Konfiguration direkt in
den Chip-Parameter konfiguriert werden.

Timing

@ Baudrate 500000

b bitSfS

Bei dieser Option werden Defaultwerte fiir die Timingparameter wie Abtastpunkt etc. verwendet.

") Chip-Parameter BTRO |0

BTR1 0

Bitte die Chip-Parameter hexadedmal eingeben. Die Parameter beziehen

sich auf einen Basistakt von 32 MHz und ergeben folgende Timingparameter:

Baudrate:

Sample Point:

5333,33KB/s Baud Rate Prescaler (BRP): 1

665 (Re)Synchronization Jump Width (SIWW): 1

Abbildung 9.23: CAN Timing-Einstellungen & Chip-Parameter

Die Chip Parameter geben zwei Bytes an

Sample Point
‘ SYNC ‘ TSEGT TSEG2
BTR1 BTRO
7| 6] 5] 4] 3] 2| 1] o 7| 6] 5| 4] 3] 2] 1] o
0 TSEG2 TSEG1 SJW BRP
Parameter | Wertebereich | Bedeutung
BRP 0...63 Baudraten Prescaler
Der Basistakt wird durch 2 * (BRP + 1) geteilt. Dies ergibt die
Grundeinheit fir das Timing, das sog. ,Time Quantum“ TQ
TSEG1 2..15 (TSEGL1 + 1) ist die Anzahl der Time Quantums vor dem
Sample Point
TSEG2 1.7 (TSEG2 +1) ist die Anzahl der Time Quantums nach dem
Sample Point
SJW 0...3 Anpassung der Bitzeit durch max. (SJW + 1)

Tabelle 9.1: CAN Bit-Timingparameter

@ Telemotive AG



blue PiraT2 - Benutzerhandbuch
Version 1.9.1 - 16.06.2014 Seite 55

9.8.2.2. CAN Filter

CAN-Filter erlauben es, die Menge der aufgezeichneten Daten zu reduzieren. Sie kdnnen durch die
Checkbox aktiviert oder deaktiviert werden.

(ZAM Filter
CAN Filter aktivieren

CAN Ids aller durchzulassenden CAN-Nachrichten:

Datenbasis: |C:\test.dbc | Machrichten hinzufigen... |
ID (Hex) Machrichtenname [ Machricht{en) entfernen ]
510 DTO_CRD2_0x510
513 DTO_CRD2_0x513

Abbildung 9.24: CAN Filter Einstellung
Hier wird die Datenbasis fur die CAN Nachrichten konfiguriert.

Die Liste enthalt alle CAN-Nachrichten (im Hexadezimal-Format), die aufgezeichnet werden kdnnen
(Message-IDs die nicht aufgefiihrt sind werden ignoriert).

In der Listenansicht wird eine Liste von CAN-Nachrichten mit jeweils der CAN-ID, dem Knotenname
und dem Nachrichtenname gezeigt.

Mit einem Klick auf [Nachrichten hinzufligen] 6ffnet sich das folgende Fenster

| £| CAN Nachrichtenauswahl l =RREN X

Datenbasis: | [keine Datenbasis verwenden]

Baumansicht | Listenansicht

=B Unbekannter Knoten »
- O
Ox1
Ox2

0x3
Mwd

IOEEE

Abbruch H Hinzufligen ]

RS

Abbildung 9.25: CAN Filter hinzufiigen

Die Datenbasis wurde in den Datenbankeinstellungen festgelegt (siehe Abschnitt 9.8.11). Ein Klick auf
die gewiinschte CAN-ID dann auf [Hinzufiigen], dann wird die Nachricht wie in der Liste in Abbildung
9.24 dargestellt.

Um eine Nachricht aus der Liste zu entfernen, wahlen Sie die Mitteilung aus und klicken Sie auf
[Mitteilung entfernen].
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9.8.2.3. Allgemeine CAN Einstellungen

Die Allgemeinen Einstellungen fir CAN in High Speed (HS) und Low-Speed (LS)-Schnittstellen sind
getrennt. Die Optionen Weckfahigkeit und Wachalten kénnen dort konfiguriert werden. Detaillierte
Angaben Uber die Allgemeinen Einstellungen finden Sie in Abschnitt 9.8.1.9 Allgemeine Einstellungen

& Konfiguration (192.168.0.233) |
Kanile = Trigger = | E -5 -
- 4B CAN-LS #14 (LSCAN-14) |E| Allgemeine Einstellungen (CAN-HS)
% CAN-HS #15 (HSCAN-15
L e I1s {{:scm 15? Weckfahig (#1 bis #10)
""G?J F# =
¥ CAN-HS #17 (HSCAN-17) Wachhalten bei Buslast (#1 bis #10)
o ¥ CAN-HS #£18 (HSCAN-18) Wedkfahig (#11)
v # -
€ CANHS #13 (HSCAN-19) Wachhalten bei Buslast (#11)
| CAN-HS #20 (HSCAN-20) i
o ) CAN-HS £21 (HSCAN-21) Weckfzhig (#12)
| CAN-HS #22 (HSCAN-22)
W . .r= i
U CAN-HS 23 (HSCAN-23) Wachhalten bei Buslast (#132)
¢ CANHS #24 (HSCAN-24) Weckfshig (#15 bis £24)
=yl % lgemeine Einstellungen (CAN-HS)
- Wachhalten bei Buslast (#15 bis #24)
-7 Allgemeine Einstellungen (CANALS) SRl e R

Abbildung 9.26: Allgemeine CAN Einstellungen

9.8.3. LIN Einstellungen

Auf der Ubersichtsseite werden alle Kanale mit grundlegenden Einstellungen angezeigt, die hier auch
verandert werden kdnnen.

% Konfiguration (192.168.0.233) x| EDEE
Kandle = Trigger = | @ v o v
@[5 Allgemein Kanal Aktiv Version Baudrate Weckfahig Wachhalten
: can LPILIN #1 (LIN-1) dontcare v 19200 -
P LIN #1 (LIN-1) AP LIN #2 (LIN-Z) dontcare - 15200 -
SLIN #2 (LIN-2) AP LIN #3 (LIN-3) dontcare - 19200 -
0 LIN #3 (LIN-3) SPILIN #4 (LIN-9) dontcare - 19200 -
" ti: f:&i:‘s‘; % |LIN #5 (LIN-5) dontcare w 19200 -
: LN ;s (LIN-6) S7LIN #6 (LIN-6) dontcare w 19200 -
P LIN 7 (LIN-T) 47 |LIN #7 (LIN-7) dontcare w 19200 -
;----0‘4 LIN #8 (LIN-8) A7 LIN #8 (LIN-8) dontcare - 19200 -
e allgemeine Einstellungen

Abbildung 9.27: LIN Ubersicht
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9.8.3.1. LIN Schnittstelleneinstellung

LIN Kanaleinstellungen bieten grundlegende Kanalkonfiguration (siehe Abschnitt 9.8.1.9) sowie LIN-
spezifische Parameter.

Die folgenden Parameter miissen eingestellt werden

Baudrate: Stellen Sie die Baudrate der LIN-Schnittstelle ein
Version: Versionen 1.3, 2.0 und 2.1 sind verfugbar
Sample -Position: Wéhlen Sie die Sample Position aus

F-[] Allgemein LIM #1
B[22 CAN _
I V| LIN Anschluss aktiv
B-(E5 LN
VLM 1 (LIN-1)
....V,".l LIM #2 ﬂ.IN—Z} MName LIM-1
B9 LIN #3 (LIN-3) (Dieser Mame wird spater in die Dateinamen der Tracedateien eingefigt)
| LIN #4 {LIN-4)
- 4% LIN #5 (LIN-5) Baudrate 15200 ~ | bits/s
- 4| LIN £6 (LIN-6) _ _
o J¥| LIN £7 (LIN-7) Version dontcare - |
TE LIN #8 (LIN-8) Sample-Position 8 -
- 4® 1 Allgemeine Einstellungen - -
Abbildung 9.28: LIN Einstellungen
9.8.3.2. Allgemeine LIN Einstellungen

Detaillierte Angaben uber die Allgemeinen Einstellungen finden Sie in Abschnitt 9.8.1.9 Allgemeine
Einstellungen

H-[ Allgemein Allgemeine Einstellungen

-] CAN " .

i Weckfahig (#1 bis #2)

B[ LIN £l

5| LIN #1 {LIN-1) Wachhalten bei Buslast (#1 bis #7)

g
we| LN #2 RIN'E; Weckfshig (#3 bis #4)
w ) LIN #3 (LIN-3
. Wi i (3 biz #5)
P LIN #4 (LIN-49) Wachhalten bei Buslast (#3 bis #4)
7] LINFES LIN-5) Weckfshig (£5 bis #6)
e P LIN #6 (LIN-6)
W i (& iz Z5Y
) LIN £7 (LIN-7) Wachhalten bei Buslast (#5 bis #6)
g LN =8 (LN-8) Weckfhig (£7 bis £8)
=" JN lgemeine Einstellungen
- ) Wachhalten bei Buslast (#7 bis #8)
EH-[E5 Serial

Abbildung 9.29: Allgemeine LIN Einstellungen
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9.8.4. Einstellungen der Seriellen Schnittstellen

Die Einstellungen der Seriellen Schnittstellen sind durch das Offnen der seriellen Ordner erreichbar. In
diesem Fenster kdnnen Sie die allgemeinen Einstellungen des seriellen Busses festlegen.

[ Allgemein Kanal aktiv Databits Stopbits Parity Protokoll Baudrate Wachhalten
- CAN
[E3] = LIN 47| Serial #1 (5 8 v 1 ¥ none w none 115200 -
B- &7 Serial #2 (5 8 v 1 * none - none 115200 -
Serial #1 (Serial-1) 7 Serial #3 (5 3 - 1 w none * none 115200 -
Serial #2 (Serial-2) 7 Serial #4(5 8 - 1 + none w none 115200 -
Serial #3 (Serial-3) | Serial #5 (S 8 v 1 v none w none 115200 -
Serial #4 (Serial-4) g )
Serial #5 (Serial-5) 4| Serial #6 (51 8 v 1 v none w none 115200 -
; Serial #6 (Serial-8)
e ) pllgemeine Einstellungen

Abbildung 9.30: Ubersicht der Seriellen Schnittstellen

Die Einstellungen der seriellen Schnittstellen bieten grundlegende Kanalkonfigurationen sowie
spezifischen Parameter der seriellen Schnittstellen.

-] Allgemein Serielle Schnittstelle #1

—| CAM Serieller Anschluss aktiv
G- LIN

&= Serial Mame  |Serial-1

' all5crial #1 (Serial-1)
LB serial 22 (Serial-2)
*| Serial #3 (Serial-3) ) ;
Serial #4 (Serial-4) Baudrate 115200 ~ | bitsfs

* Serial #5 (Serial-5)

(Dieser Name wird spater in die Dateinamen der Tracedateien eingefigt)

_ _ Databits E -

Serial #6 (Serial-6) L -

# | Allgemeine Einstellungen Stophits 1 =]

[~ | FlexRay r 1

B[] MQsT Parity ‘none - |

[ Ethernet r 1
— Protokoll none -

[ Analog ' '

Abbildung 9.31: Einstellungen fur Serial #1

Unter [Allgemeine Einstellungen] der Seriellen Schnittstellen kann konfiguriert werden, ob die
Schnittstellen den Logger wachhalten sollen.

Detaillierte Angaben uber die Allgemeinen Einstellungen finden Sie in Abschnitt 9.8.1.9 Allgemeine
Einstellungen

@[ Allgemein Allgemeine Einstellungen
G- CAN
_| LIM Wachhalten bei Buslast (#1)
-] Serial
) Serial #1 (Serial-1) Wachhalten bei Buslast (#2)
g | Serial #2 (Serial-2) Wachhalten bei Buslast (#3)
- ® | Gerial #3 (Serial-3)
| Serial #4 (Serial-4) Wachhalten bei Buslast (#4)
- 4% Serial #5 (Serial-5)
[ Serial #6 (Serial-6) Wachhalten bei Buslast (#5)
"] Einstelung Wachhalten bei Buslast (#8)
[~ | FlexRay

Abbildung 9.32: Allgemeine Einstellungen der Seriellen Schnittstellen
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9.8.5. FlexRay Einstellungen

Durch Offnen des FlexRay-Ordners kann man auf FlexRay Einstellungen zugreifen. In diesem Fenster
kénnen Sie die allgemeinen Einstellungen des FlexRay-Bus einstellen (siehe Abbildung 9.33).

B[] Allgemein Kanal Aktiv Statische Fram...  Dynamische Fr... Symbole aufzei... Weckfahig Wachhalten
S = fIANN P FlexRay 1A (FI
G- Serial #*|FlexRay 18 (Fl
& * FlexRay 24 (FI
FlexRay 1A (FlexRay-1a) * FlexRay 28 (FI

FlexRay 1B (FlexRay-1B)
FlexRay 24 (FlexRay-24)
FlexRay 2B (FlexRay-2B)
e ) pllgemeine Einstellungen

Abbildung 9.33: FlexRay Ubersicht

FlexRay Kanaleinstellungen haben grundlegende Kanalkonfigurationen (siehe Abschnitt 9.7.1.9)
sowie zusatzliche Optionen, um aufgezeichnete Daten zu reduzieren (siehe Abbildung 9.34).

-] Allgemein FlexRay 1A
B[] CAN FlexRay-Kanal aktiv
- LN Mame  FlexRay-1A
-] Serial ) ) T ) __ -
B[ FlexRay (Dieser Name wird spater in die Dateinamen der Tracedateien eingefugt)
' Al =xRay 14 (FlexRay-14)
FlexRay 1B (FlexRay-18) Statische Frames aufzeichnen
* | FlexRay 24 (FlexRay-24) Mull-Frames aufzeichnen
FlexRay 26 (FlexRay-26) Sync-Frames aufzeichnen
# | Allgemeine Einstellungen — Freich
w1 MosT rtup-Frames aufzeichnen
[-[Z5 Ethermet Dynamische Frames aufzeichnen
B[ Analog Symbole aufzeichnen
[aal e e

Abbildung 9.34: FlexRay Einstellung

Unter Allgemeine Einstellungen kdnnen bei FlexRay ihre Wckfahigkeit, das Wachhalte-Verhalten und
ihre Baudratenangegeben werden. Baudraten konnen fur ein Paar (z.B. 1A und 1B) FlexRay-Kandalen
eingestellt werden.

F-[] Allgemein Allgemeine Einstellungen
Bl-[55 CAN -
m—_— Weckfahig (Kanal 14 1B 2A 2B)
| Serial wach halten bei Buslast (Kanal 14 1B 2A 2B)
EI | FlexRay
L P FlexRay 1A (FlexRay-14) =k 15.} !
| FlexRay 1B (FlexRay-1B) Baudrate 10 ol MBits s
>L, FlexRay 24 (FlexRay-24)
U FlexRay 28 (FlexRay-28) Kanal (24 2B)
LGP Baudrate | 10 - | MBits/s
(-] MOST

Abbildung 9.35: Allgemeine Einstellungen der FlexRay Kanéle
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Zu den MOST-Einstellungen gehéren Optionen, wie Weckfahigkeit, Kanal-Konfiguration und

kanalspezifische Einstellungen.

Diese MOST spezifischen Einstellungen kénnen je nach MOST- Version (25/150) variieren. Diese
Optionen kénnen Beschréankungen fur die Nachrichtenlange haben. Nachrichten basierend auf

bestimmten Adressen zu platzieren oder zu filtern.

MOST150
Wedkfshig
Wachhalten bei Buslast

Kontrollkanal aktiv
[] Metzwerk Status aktiv

[7] Paket-+Kanal aktiv
Paket-Kanal

MDP+anal (MOST Daten-Fakete)
MDP-Kanal aktiv

Machrichtenldnae beschranken

max. |3 Quadlets (3...512)

MDP-Filter aktiv

MEP-anal (MOST Ethernet-Pakete)
MEP-Kanal aktiv

Machrichtenlange beschranken

max. |3 Quadlets (3...512)

MEP-Filter aktiv

Sendeadresse Empfangsadresse Empfangsadresse
(hex) (hex) MAC (hex)
0 a a S
Abbildung 9.36: MOST Einstellungen
- Allgemein
: Weckfahi
| CANM e '
E-[) LIN Wachhalten bei Buslast
| Serial [ ECL Logging aktiv
[#-[_| FlexRay Knoterld ;
: = |
B[] MOST notenklasse
, | MOST150

Abbildung 9.37: ECL Einstellungen

MEP/ECL ist nur fur MOST 150 verfigbar.
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9.8.7. Ethernet Einstellungen
Die Ubersichtsseite bietet einen Uberblick {iber die Ethernet-Schnittstellen mit einigen
Konfigurationsmdglichkeiten.
[ Allgemein Kanal Alctiv Anschluss Protokoll Zieladresse Wachhalten
; — (L:IANN | Ethernet #1 (Ethe ] Hirker (100 MBitjs)  GhLogger 192.168.1.101:851
. . Serial | Ethernet £2 (Ethe [T Hirken (100 MEit/s) GMLogger 192.168.1.101:851
i~ FlexRay &7 | Ethernet #3 (Ethe [0 Hinken {100 MEit/s) GHLogger 192,168.1,101:851
H-[ | MOST P | Ethernet #4 (Ethe [0 Hirten {100 MEit)s) GMLogaer 192,168, 1, 101:851
= & ernet £5 (Ethe [T Hinken {100 MEBit/s) GhLagger 192,168.1.101:851
®| Ethernet £1 (Ethernet-1) - inakfiv g
5| Ethernet £2 (Ethemet-3) — skt | Ethernet #5 (Ethe [T Hinken {100 MEBit/s) GhLagger 192,168.1.101:851
S| Ethernet 23 (Ethemet-3) — inaktiv | Ethernet 7 (Ethe [T Hinten {100 MEitfs)  GMLogger 192,168,1,101:851
| Ethemnet #¢ (Ethernet-4) -- inaktiv | Ethernet #8 (Ethe [T Hinken {100 MEBit/s) GhLagger 192.168.1.101:851

| Fthernet 25 (Fthernef-5) -- inaktiv
| Ethemnet #6 (Ethernet-5) -- inaktiv
| Ethemnet #7 (Ethernet-7) -- inaktiv
| Ethernef £8 (Fthernet-8) -- inaktiv
“ | Allgemeine Einstellungen

%% %% %S %

Abbildung 9.38: Ubersicht tiber die Ethernet Schnittstellen

Der Name der Ethernet-Schnittstelle kann hier vergeben werden. Ebenso kann eingestellt werden,

Uber welchen Anschluss das Loggen erfolgen soll.

Ethernet #1
[7] Ethernet Anschluss aktiv

MName: Ethernet-1

Anschluss: |Hinten (100 MBit/s} ]
Protokoll: \a'rne 1 GBitfs
Hinten (100 MBit/s)

IP-Adresse des Zielgerdts: 197

Port: 351

. |101

Abbildung 9.39: Anschlussauswabhl fiir die Ethernet Schnittstellen

Das gewunschte Protokoll fir die Aufzeichnung kann eingestellt werden.

Hinweis: Einige Protokolle sind nur mit einer Lizenz verfiigbar!

Ethernet #1

IP-Adresse dRaw

Port: UTF3

[7] Ethernet Anschluss aktiv

Mame: Ethernet-1
Anschluss: i'u'nrne {1 GBitfs) -
Protokoll: 'G"H.ogga' ]

Abbildung 9.40: Ethernet Protokoll

. {101
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Allgemein
CAN

LIM

Serial
FlexRay
MOST
Ethernet

]

o B oy B e OO e OO OO

]

° | Ethernet £2 [Ethemet-2) -- inakfiv
Ethernet £3 [Ethemet-3) -- inakfiv
Ethernet #4 (Ethemet-4) -- nakiv
Ethernef £5 (Ethemet-5) -- inakiv
Ethernef £6 (Ethemet-5) -- nakfiv
Ethernef £7 (Ethemet-7) - inakfiv
Ethernet £8 (Ethemet-8) - inakfiv
Allgemeine Einstellungen

Analog

Digitaler Eingang

Digitaler Ausgang

Trigger

% %% S

[ i e e

Datenbasen
L. CAN-Datenbasen

Ethernet #1
[ Ethernet Anschluss aktiv
Name: Ethernet-1
Anschiuss: | Hinten (100 MBit/s) v
Protokoll: jGNLogger -

IP-Adresse des Zielgerdts: 197 |, |188 |. 11
Port: 851

VLAN Einstellungen
[] VLAN Anschluss aktiv

VLAMN-ID: 1

Zusétzlicher IP-Alias des Datenloggers
IP-Adresse des Datenloggers: 192 |, 168 |, |1

Subnetzmaske: 255 |.|255 |. |255

Timeout: 30 5

Debug level: i2 -

Abbildung 9.41: Einstellungen der Ethernet Schnittstellen

Hinweis:

. |101

. |233

(0 = kein Timeout)

Wenn Sie "VLAN-Anschluss aktiv" markieren, und eine VLAN-ID verwenden, bendtigen Sie eine
entsprechende Gegenstelle mit der selben VLAN-ID

Die Subnetzmasken der VLAN-Schnittstellen und andere Kanéale ohne VLAN miissen unterschiedlich

sein.
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9.8.8. Einstellung der Analogen Kanéle

Auf die grundsétzlichen Einstellungen kann durch das Offnen des Analog-Ordners zugegriffen
werden. In diesem Fenster konnen Sie den Namen der analogen Kanéle sehen und Sie kénnen jeden
Kanal aktivieren oder deaktivieren.

Allgemein Kanal Aktiv
CAN

LIMN -
Serial L.

| Analog #1 (Analog-1)
# analog #2 (Analog-2)

]

FlexRay & Analog #3 (Analog-3)
MOST % Analog #4 (Analog-4)
-EThernet & Analog #5 (Analog-5)

*| Analog #6 (Analog-6
4| Analog #1 (Analog-1) "] Analog #6 (Analog-6)
27| Anzlog #2 (Analog-2) & Analog #7 (Analog-7)

“ Analog #3 (Analog-3)

* Analog #4 (Analog-4)

*| Analog #5 {Analog-5)

* Analog #6 (Analog-6)

* Anglog #7 (Analog-7)

“ Analog #8 (Analog-8)

“ Analog #9 (Analog-3)

*| Analog #10 (Analog-10)

* Allgemeine Einstellungen {#1 his #2)

' Analog #3 (Analog-8)
| Analog #9 (Analog-3)

EEEEEEEEEE

| Analog #10 (Analog-10)

-2 Allgemeine Einstellungen {#3 bis #10)

Abbildung 9.42: Ubersicht der Analogen Kanéle
Wenn Sie einen analogen Kanal auswéhlen, kann man die Kanal Grundkonfiguration einstellen.

Hinweis:
Analog # 1 hat keinen externen Eingang. Es wird nur die Eingangsspannung der Datenlogger
gemessen

Hinweis:
Wenn Sie den Kanal "Analog # 2" verwenden, schlie3en Sie bitte den Masse des "Analog # 2"
an die Erdungsklemme des Loggers an. (siehe Abschnitt 13.2.3).

Analog #1

Hinweis: Dieser Kanal kann nur die Eingangsspannung des Datenloggers messen.
Eine Messung externer Spannungen ist nicht maglich.

Analog+anal aktiv

Mame  |Analog-1

(Dieser Mame wird spater in die Dateinamen der Tracedateien eingefligt)

Abbildung 9.43: Analog-1 nur fir interne Messung

Unter [Allgemeine Einstellungen] kann fur die Analogen Eingange ein Abtastintervall festgelegt
werden. Die Einstellungen kénnen, je nach Verfiigbarkeit, getrennt fur Kanal #1 bis #2, und Kanal #3
bis # 10 getatigt werden.

: 0]
> #| Analog #9 (Analog-9)
# | Analog #10 {(Analog-10) Abtastintervall |10 ms
202 igemeine Einstellungen (#1 bis #2)

LGP Allgemeine Einstellungen (%3 bis #10)

+ | Allgemeine Einstellungen (#1 bis #2)

Abbildung 9.44: allgemeine Einstellungen von analogen Kanélen
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9.8.9. Einstellung von digitalen Eingangen

Die Einstellungen der Digitalen Eingange sind durch das Offnen des Ordners [Digitaler Eingang]
zuganglich. In diesem Fenster kénnen Sie den Namen der digitalen Kanéle sehen und jeden Kanal
aktivieren oder deaktivieren. Fur den Kanal # 1 und # 2 steht eine Weckfunktion zur Verfugung.

=M MDigitaler Eingang * | Kanal Aktiv Weckfihig
- 47| Digitaln #1 (Digitalln-1) ¥ Digitalln #1 (DigitalIn-1)
| DigitalIn #2 (Digitalln-2)
T | Digitalln #2 (Digitalln-2] ' v
#%| Digitalln #3 (Digitalln-3) - . (big )
% Digitalln #4 (Digitalln-4) ¢°|Digitalin #3 (Digitalln-3)
47| Digitalln #5 (Digitalln-5) &+ Digitalln #4 (Digitalln-<)
- 7| Allgemeine Einstellungen (#1) 1 Digitalin £5 (Digitalin-5)
-7 Allgemeine Einstellungen (#2 bis #5)
Abbildung 9.45: Ubersicht der Digitalen Eingéange
Die Namen der Digitalen Eingangskanéle kénnen angepasst werden.
Allgemein Digitalln-Kanal #1
L can g |
B[ LN Digitalln-anal aktiv
B[ Serial o
: Mame Digitalln-1
FlexRay
MOST (Dieser Mame wird spater in die Dateinamen der Tracedateien eingefligt)
Ethernet
Analog
EI Digitaler Eingang
N Y Sl Cicit=lIn #1 (Digitalln-1) N

Abbildung 9.46: Einstellung der Digitalen Eingénge

Die Allgemeinen Einstellungen (#1) fur Kanal #1 erlauben, die Einstellung der Weckféhigkeit sowie
die Auswahl des Logging Modus.

Zwei Logging Modi sind zur Zeit verfligbar:
e Timingmodus (oben) Es werden nach jedem Intervall Daten aufgezeichnet. Die Intervalle
werden in Millisekunden (zwischen 1 ms und 100000ms) angegeben.

e Flankenwechsel (unten) Es wird bei einer erkannten Signalanderung aufzeichnet, entweder
steigend, fallend oder beides.
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Die Schwellenspannung von Kanal # 1 betragt 9,5 V + 0,2 V mit einer Hysterese von 0,3V £ 0,2 V.

Hysteresis

U-hreshold
Abbildung 9.47: Hysteresekurve

Die Allgemeinen Einstellungen von Kanal (# 2 bis # 5) haben die gleichen Einstellungen wie Kanal #
1. Zusétzlich zu diesen Einstellungen kénnen Sie die Schwellenspannung fiir diese Kanéle verandern.

Die Schwellenspannung ist zwischen 0 bis 12V. Die Hysterese ist in diesem Fall 3,2 V £ 2V (siehe
Abbildung 9.44

Allgemeine Einstellungen (#2 bis #5)
Weckfahig (£2)
Modus :'I'lmingmcdus -
Abtastintervall 100 ms
Schwellwert 7000 my

Abbildung 9.48: Allgemeine Einstellungen Kanal #2 bis #5

9.8.10. Einstellungen fur Digitale Ausgange

Der initiale Defaultwert der digitalen Ausgangskanéle kann auf "0" oder "1" gesetzt werden.

Allgemein , .
CAN Initizler Defaultwert: |0 v
B~ LIN
Serial
FlexRay
G- MOST
Ethernet
Analog
Digitaler Eingang
EI Digitaler Ausgang
" DigitalOut #1

; *| DigitalOut #2

‘o P Digitalout £3

Abbildung 9.49: Einstellungen fir Digitale Ausgange
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9.8.11. Datenbaseneinstellungen

Uber den Ordner [Datenbasen] kénnen Datenbasen fiir die CAN-Kanéle eingestellt werden, wobvei
jedem CAN-Kanal eine separate Datenbasis zugeteilt werden kann.

Datenbasen enthalten lesbare Namen und Interpretationen fur die CAN-Nachrichten-IDs, die eine
einfachere Konfiguration von CAN-Filtern (siehe Abschnitt 9.8.2.2 CAN Filter ) ermdglicht.

Allgemein CAN-Datenbasen
-] CAN
W N CAN #1  |Ci\test.dbe - E]
Serial
FlexRay CAN #2  |[keine Datenbasis verwenden] - D
MOST
Ethernet CAN #3  |[keine Datenbasis verwenden] - D
Analog
Digitaler Eingang CAN #4 | [keine Datenbasis verwenden] - D
Digitaler Ausgang
E| Trigger CAN #5 | [keine Datenbasis verwenden] - D
Meuer Trigger...{(0/2)
E| B?atenbasen CAN #6 | [keine Datenbasis verwenden] - D
Ol 2 -Datenbasen
CAN #7 | [keine Datenbasis verwenden] - D

Abbildung 9.50: Datenbaseneinstellungen

Uber das Auswabhlfeld eines Kanals ist es mdglich, eine Schnellauswahl der bisher verwendeten
Datenbasen oder die Nutzung von Datenbasen fiir diesen Kanal abzuwahlen. Beim anklicken des

DateisymboIsD auf der rechten Seite der Combo-Box 6ffnet sich eine Dateiauswahl, um eine
vorhandene Datenbasis (*.dbc -Datei) auszuwahlen.
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9.9. Daten Download - Offlinedatensatz
Der folgende Abschnitt beschreibt, wie Sie die Daten vom Logger herunterladen kénnen.
9.9.1. Starten der Download Anwendung

Die Download-Anwendung ermdglicht das Speichern interner Daten (in Telemotive-Format) aus dem
Logger auf dem Computer.

Verbinden Sie den Client mit dem Datenlogger, durch Doppelklick in der Liste.

Hetnwerk-Logger & =
e i) Verbunden mit

e I3 64 75,64 Troorirer £ERCT -
=1 -
3 4 5

EEeEE

Abbildung 9.51: Download Menl (Button 1) 6ffnen

Ein Klick auf den Button [Daten herunterladen] 6ffnet die Ereignistibersicht der Daten auf dem
Logger auf der rechten Seite des Fensters.

Hinweis:
Sollten sich korrupte Daten auf dem Logger befinden, werden diese, wenn méglich, zuerst

vom Client repariert

# Dowrload (192.168.0.233)  &|

Allgemei
L= Aktuelle Loggerzeit: Mittwoch, 28.05.2014 11:40:15

[ Datum und Uhrzeit setzen ]
Ereignisiibersicht | Zeitbereich
[ Markerzahler zurlicksetzen ]
Datenzeitraum jalle Daten -

Daten lgschen Ereignis Zeit

Markerzahler beim Laschen zuriicksetzen
0 || Montag, 14.04.2014 Iind

|| Selektierte Daten léschen
[] Abschnitt #1 - Aufstarten  {1,57G8) 14:25:24 @
[ Alle Daten laschen £
] Marker #1 15:04:04
Markerdaten-Auswahl | 4
Marker £2 15:07:56
Start des Datenblocks [ Marker
() Abschnitt-Start || Dienstag, 15.04.2014
@ |20 Sekunden vor dem Marker Einschlafen 07:43:30
[[] Abschnitt £2 - Aufstarten  {179MB) 0g:01:10 @
Ende des Datenblocks
() Abschnitt-Ende Binschlafen 09:56:43
@ |20 Sekunden nach dem Marker [] Abschnitt #3 - Aufstarten (1, 79GEB) 12:35:08 @

(71 Nachster Marker- oder Infoeintrag [] Mittwoch, 16.04.2014

mit folgendem Text Einschlafen 08:15:53
[] Abschnitt #4 - Aufstarten  (SME) 134900 @
Einschlafen 13:52:36
- n o AT A AAA b
[ Auswahl autheben ] [ Nur Marker auswahlen ] [ Alles auswahlen ]

Einstellungen... | Download-Modus .unsorh’ert, Ordner | Download...

Abbildung 9.52: Download Menu
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Achtung:

Nur Aufstarten, Einschlafen und Marker sind Ereignisse, die Sie in diesem Fenster auswéahlen
kénnen. Die im orange dargestellten Abschnitte sind nur fir eine bessere Ubersicht. Wenn Sie
einen Tag auswahlen, werden alle Aktivitaten von diesem Tag angezeigt. Wenn Sie Daten von
einem besonderen Tag auswé&hlen mdéchten, benutzen Sie bitte das Fenster [Zeitbereich] fiur die
Auswahl der Stunden an diesem Tag.

9.9.2. Allgemeine Einstellungen
Unter Allgemein kdnnen Sie zwei Funktionen auswébhlen.

Allgemein
[ Datumn und Uhrzeit setzen I

[ Markerzahler zurticksetzen I

Abbildung 9.53: Datum und Uhrzeit setzen / Markerzahler zurlicksetzen

Einstellen von Datum und Uhrzeit:
Damit wird das Datum und die Uhrzeit des Datenloggers gestellt. Der Logger erhéalt die Daten vom
angeschlossenen Computer.

Marker Zahler zuriicksetzen:
Die Marker die in der Dateniibersicht angezeigt werden, haben fortlaufende Nummern. Wenn Sie auf
den Button [Markerzahler zuriicksetzen] klicken, kénnen Sie den Zahler auf "0" setzen.

9.9.3. Daten I0schen
Um Daten vom Logger zu léschen, gibt es zwei Moglichkeiten:

Alle Daten l3schen:
Alle Daten aus dem Logger werden gel6scht. In diesem Fall haben Sie auch die Mdglichkeit,
gleichzeitig den Markerzéhler zurlickzusetzen.

Daten lgschen
Markerzahler beim Laschen zuricksetzen

[] Selektierte Daten léschen

I Alle Daten ldschen

Abbildung 9.54: Alle Daten l6schen incl. Markerzahler zuriicksetzen

Ausgewaéhlte Daten l6schen:
Nur ausgewéhlte Daten werden geldscht, die Daten miissen vorher in der Ereignisiibersicht markiert

werden.

Daten léschen
Markerzahler beim Lischen zurlicksetzen

Selektierte Daten léschen

I Selektierte Daten lGschen

Abbildung 9.55: Selektierte Daten léschen
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9.9.4. Datenauswahl nach Marker

Der Abschnitt [Markerdaten-Auswahl] bezieht sich auf die Ubersicht, die fir Daten-Download
verwendet wird, wenn ein Marker in der Datentibersicht ausgewahlt wird.

Markerdaten-auswahl
Start des Datenblocks

Abschnitt-Start
@ |20 Sekunden vor dem Marker

Ende des Datenblocks
Abschnitt-Ende

@ |20 Sekunden nach dem Marker
Machster Marker- oder Infoeintrag

mit folgendem Text

Abbildung 9.56: Markerdaten-Auswahl

Die Datenauswahl beginnt entweder bei dem letzten Start oder zu einem festgelegten Zeitpunkt vor
dem Marker.

Fir das Ende des Datenblocks gibt es drei Mdglichkeiten. Er endet:

mit dem Abschnitts-Ende

[ ]

e zu einer einstellbaren Zeit nach dem Marker

e wenn der nachste Marker oder Infoeintrag gesetzt wird

o wenn der nachste Marker oder Infoeintrag mit dem im Textfeld eingetragenen Text gesetzt
wird, siehe hierzu die Anleitung Komplexe Trigger

9.9.5. Ereignistbersicht

Die Registerkarte [Ereignisubersicht] zeigt die aufgezeichneten Daten als Abschnitte, die durch das
Starten und Herunterfahren des Datenloggers definiert werden, einschliellich aller gesetzten Marker
und Info-Eintragen. Die folgenden Funktionen und Informationen stehen zur Verfligung

Uber [Aktualisieren] werden die Daten aus dem Logger neu ausgelesen

durch Markierung eines Abschnitts kann ein Zeitabschnitt heruntergeladen werden.
der Button [Auswahl aufheben] l6scht die aktuelle Auswahl

mit [Nur Marker auswahlen] kdnnen Sie gleichzeitig alle Marker auswéhlen
wahlen Sie [Alles auswahlen] um alle Eintrage auswahlen.
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Ereignisiibersicht | Zeithereich
Datenzeitraum :alle Daten v:
Ereignis Tait
| Montag, 14.04.2014 i
|
Abschnitt 1 - Aufstarten  (1,57GE) 14:25:24 @ |i|
Marker #1 15:04:04
Marker #2 15:07:56
| | Dienstag, 15.04.2014
Einschlafen 07:43:30
[[] Abschnitt #2 - Aufstarten  (179ME) os:01:10 @
Einschlafen 09:56:49
[[] Abschnitt #3 - Aufstarten (1, 79GE) 12:35:08 @I
[ Auswahl autheben ] [ Mur Marker auswahlen ] [ Alles auswahlen ]

Abbildung 9.57: Ereignisubersicht

Ein Klick auf den Button @ offnet eine Ubersicht tiber die aufgezeichneten Schnittstellen fiir diesen

Abschnitt.

Aufgezeichnete Schnittstellen in Abschnitt #1:

Typ:
Analog-in

Schnittstellen
#01, £02, 203, £04, 205, 206, 207, 208,

Digital-n

=01, £02, £03, £04, 205

Serial

=01, £02, 203, 204, 205, 206

Abbildung 9.58: Info Abschnitt

@) Telemotive AG



blue PiraT2 - Benutzerhandbuch
Version 1.9.1 - 16.06.2014 Seite 71

9.9.6. Zeitbereich

Der Tab [Zeitberich] wahlt alle Daten zum Download aus, die zwischen einer Startzeit und eine
Endzeit aufgezeichnet wurden.

Aktuelle Loggerzeit: Mittwoch, 258.05.2014 12:27:48

Ereignisiibersicht | Zeitbereich

Zeitbereich
von: Datum | 28.05.2014 E] bis: Datum | 28.05.2014 E]
Uhrzeit (00:00 Uhrzeit | 23:59

Zeitzone der Daten
(GMT+01:00) Amsterdam, Berlin, Bern, Rom, Stoddholm, Wien

Automatische Sommerzeit aktiviert

Abbildung 9.59: Download Uber den Zeitbereich
9.9.7. Daten Download und Einstellungen

Durch einen Klick auf [Einstellungen ...] 6ffnet sich das Download-Fenster. Hier haben Sie die Wahl
zwischen kurzen und langen Trace-Datei Namen. Wenn das Langformat ausgewahlt ist, werden die
Daten und die Zeit anders formatiert. Wahlen Sie den Download-Modus aus: Die Ordner stehen
sortiert und unsortiert als Ordner-oder ZIP-Datei zur Verfligung.

5

= +

Konwvertierung | Download

Datum- und Zeitdarstellung im Datei- bzw. Verzeichnisnamen des Offine-Datensatzes
@ Kurz, z.B. 20100812_153244
71 Lang, z.B. [2010-08-12]_15.32.44

Download-Modus
Die Aufzeichnung der Tracedaten erfolgt auf dem Logger in mehreren Datenstrémen.
Jeder Datenstrom enthalt die Tracedaten einer Gruppe von Logger-Schnittstellen.
Machten Sie die Daten nach dem Download in einem Datenstrom verflgbar haben,
miissen Sie die Option "sortierter Download™ aktivieren. In diesem Fall fiihrt der Client
wahrend des Downloads die Daten zusammen und sortiert sie in ihrer chronologischen
Reihenfolge. Dies kann zu einer Verlangsamung des Downloads filhren. Maximale
Downloadperformance erreichen Sie durch Deaktivierung der Sortierunag.

[7] sortierter Download

Abbildung 9.60: Einstellungen zum Download

@) Telemotive AG



blue PiraT2 - Benutzerhandbuch
Version 1.9.1 - 16.06.2014 Seite 72

9.9.8. Download starten

Der Download von Daten kann durch einen Klick auf die Schaltflache [Download...] eingeleitet
werden.

Fur den Offlinedatensatz missen Sie den Speicherort und einen Namen fir die Offline-Daten
eingeben.

L ™y
[&d] Bitte geben Sie einen Namen fiir den Offline-Datensatz Ei‘ g
Speichern in: [ . TeMo - Tracedaten - ¥ E-
Tt= ) 01 - Ausgelagert auf ext. HDD
=
Zuletzt
verwendet

(Y SN Ffine_NoName_20120528_000000_20140528_235900
Dokumente  Typ:  [verzeichnis x|

Eigene

Abbildung 9.61: Speichern des Offlinedatensatzes

9.10. Der integrierte Trace Datei Viewer

Um einen Uberblick tiber die Offline-Daten zu erhalten, steht ein Trace-Datei-Viewer zur Verfiigung.
Fugen Sie die entpackten Offlinedaten oder eine einzelne Tracedatei in das Favoritenfeld ein (siehe
Abschnitt 9.6).

Sie finden die Trace-Daten in den Ordnern. Bein Doppelklick 6ffnet sich der Trace-Datei-Viewer im
rechten Fenster. Mit der Filterfunktion kdnnen Sie die aufgezeichneten Kanéle aus- oder abwéhlen.

Datei Extras Fenster Hilfe

Netzwerk-Logger % 1| [ m-bpng1024700_Block0001_20140404_162350_20140404_162428_[-078-078] ximt 3¢

Mame bzl Verbunde. .. L!:'F"te'ja " ) # Machrichten
. BPMPLDUL.. 10.64.75.67 HelmutKut... S A’T} gemein 00000000  04.04.2014 14:23:50.0004 FILE TIME Time = Ox0004F63844388980
. BPMini_HOT  10.64.76.... gemein 00000001  04.04.2014 14:23:50.0004 SYSTEM MSG | [INFO] Client written tra

00000002 04.04.2014 14:23:50.0004 TIME ZONE
00000003 04.04.2014 14:23:50.0004 TISDK CONF
00000004 04.04.2014 14:23:50.0004 TTSDE CONF
00000005 04.04.2014 14:23:50.0004 TTSDE CONF
00000008 04.04.2014 14:23:50.0004 TTSDE CONF
00000007 04.04.2014 14:23:50.0004 TTSDE CONF
00000003 04.04.2014 14:23:50.0004 TISDKE CONF type=0, interface=Serial
00000005 04.04.2014 14:23:50.0004 TISDK CONF type=0, interface=3erial

|

|

| WEuropeStandardTime-1DST-
|
|
|
|
|
|
|

00000010 04.04.2014 14:23:50.0004 TISDK CONMEF | type=0, interface=5Serial

|
|
|
|
|
|
|
|
|
|

type=0, interface=CAN #0,
type=0, interface=CAN #1,
type=0, interface=CAN #2,
type=0, interface=CAN #3,
type=0, interface=Serial

+'% GLKAogger 10.64.76....

on M150_AlWa 10.64.76.79

onane w2500 |
an Q5 DUTIES 10.64.76.... HelmutKut..
=B Fthernet

i Ethernet #1
- [7] = LN

+ IP-Direkteingabe

[#t] (<] (e (2] ]

00000011 04.04.2014 14:23:50.0004 TTSDE CONF type=0, interface=5erial
00000012 04.04.2014 14:23:50.0004 TTSDE CONF type=0, interface=LIN #0,

Eavonieniflokaligespeiche el sg| & 00000013 04.04.2014 14:23:50.0004 TTSDE CONF | type=0, interface=LIN #1,
= 00000014  04.04.2014 14:23:50.0004 TTSDK CONF | type=0, interface=Etherne
[ (®) ] [ @ ] [ Auswahl &ffnen ] 00000015 04.04.2014 14:23:50.0004 SYSTEM MSG [SEPARATOR] End of header

0a5 & 47 02 £b b3 9
0aS & d7 02 £b b9 9
21a 3 00 32 £7
3
g

00000016  04.04.2014 14:23:50.0004 CBN #1
00000017  04.04.2014 14:23:50.0005 CAN #3
-4 bluePiraT-Mini_Config_10.64.76.87_defay 00000018  04.04.2014 14:23:50.0009 CAN #2
&' bluepiraT2_Config_Axis-7214 01.08.03, 00000013  04.04.2014 14:23:50.0012 CAN #1

: m-bpng1024700_Block00001_20140404_| 00000020  04.04.2014 14:23:50.0012 CAN #2

Abbildung 9.62: Trace Datei Viewer

2la
O&a

00 32 £7
00 00 £4 01 0O

FErE®
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10. Datenkonvertierung von blue PiraT2 Traces

Die Konvertierungs-Anwendung ermdglicht das Speichern von internen Daten aus dem Logger auf der
Computer-Festplatte in einem ausgewahlten Format.

Es ist auch mdglich, die Daten aus zwei oder mehreren parallelen Datenloggern zu laden. Dies

erfordert eine spezielle Netzwerk-Konfiguration des Loggers (empfohlen wird die Einstellung "DHCP
Client" oder "Feste IP").

10.1. Starten der Datenkonvertierung
Konvertieren von Logger Daten

Verbinden Sie den Client mit dem Datenlogger, indem Sie ihn in der Liste anklicken und auf den
[Daten konvertieren] Button (2) klicken.

Heinwerk-Logger = =
e i) Verbunden mit
.‘-.56-‘,355‘ T eirer £ RC] -
+ [0 Dirakisingabe 1 2 4 5

3
b= &2 A
Abbildung 10.1: Offnen des Konvertierungsmenis

Ein Klick auf das [Konvertierungs] Feld und ein Dialog auf der rechten Seite des Fensters (siehe
Abbildung 10.3) 6ffnet sich.

Konvertieren von offline Daten

Fugen Sie die Offline-Daten in das Favoritenfeld (siehe Abschnitt 9.5).

Favoriten (lokal gespeicherte O__. 2 | [=]

[ @ ][ @ ] [ Auswahl 6ffnen ]

rg Offline_SM_1000774_20140306_171002_

----- ﬁ bluePiraT2_Config_Axis-7214_V01.08.03,
-] m-bpng1024700_Block00001_20140404_

Abbildung 10.2: Favoritenfenster

Uber einen Doppelklick auf die Offlinedatei, ¢ffnet sich das Fenster mit den verfiigharen
Datenabschnitten

Die Ansicht ist in drei Fenster aufgeteilt:
e Ereignis oder Zeitraum

e Kanalauswahl (Mitte)
e Formatauswahl (rechts)
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& Konvertierung (192.168.0.233) & L= =]
Job
Aktuelle Loggerzeit: Mittwoch, 28.05.2014 12:53:27 Kanal-Auswahliste Zielverzeichnis |C:\Users\Jiirgen Golombeck\Documents\Tel +
Ereignisiibersicht | zeithereich (-2 Analog-n -
: - " g-1) Farmatflnsbellungen[ Import ] [ Export. ] [ Alle entfernen ]
Datenzeitraum | alle Daten - ¥ #2(Analog-2)
_ - = #3 (Analog-3) .
. - = -
Ereignis Zeit b #4(Analog-4) Analog-n #1 (Analog-1) | Telemotive ASCII Format (*. bet) - . x
Montzg, 19.04.2014 . +  #5 (Analog-5) Digital-in #1 (Digitalln-1) |Extended Telemotive Trace Datei (xtmt)  » | 1| 3¢
| - ~¥  #6 (Analog-6)
Abschnitt #1 - Aufstarten  (1,57G8) 142524 @ = £7(Analog7)
Marker #1 15:04:04 -~ #8 (Anzlog-8)
-~ #3 (Anzlog-g)
Marker #2 15:07:56 ¢ a-2)
< #10 (Analog-10)
| Dienstag, 15.04.2014 -8 CAN
Einschlafen 07:43:30 &8 Digital-n
- = #1 (Digitalln-1)
[7] Abschnitt #2 - Aufstarten  {179MB) 08:01:10 @ A & #2 (Digitalin-2)
< #3 (DigitalIn-3)
[ Auswahl autheben ] [ Nur Marker auswahlen ] [ Alles auswahlen ] + =4 (Digitalln<)
- 5 (Digitaln-5)
Markerdaten-Auswahl -8B Ethernet
Start des Datenblocks Ende des Datenblocks &2 FlexRay
) Abschnitt-Start ) Abschnitt-Ende =N L
_ _ - NMOST25
@ 20 Sek, vor dem Marker @ |20 Sek, nach dem Marker _—— 2%
(7) Nachster Marker- oder Infoeintrag Default (Extras - Einstellungen) =
mit Text
Default-Farb-10 .
Einstellungen... ][ Konvertieren

Abbildung 10.3: Datenkonvertierung

10.2.

Die Ereignis oder Zeitlbersicht

Ereignis und Zeitubersicht

e Der Tab [Ereignisubersicht] zeigt die aufgezeichneten Daten als Abschnitte, durch Starten
und Herunterfahren des Datenloggers definiert, einschlief3lich aller Marker, die gesetzt wurden
und deren Infos (siehe Abschnitt 9.9.5).

e Der Tab [Zeitbereich] wahlt alle Daten fir die Konvertierung aus, die zwischen der Startzeit
und dem Endzeit ausgewahlt wurden (siehe Abschnitt 9.9.6 ).

e Daten um einen Marker auswéhlen (siehe Abschnitt 9.9.4)

10.3. Kanalauswahl

Kanéle sind nach Schnittstellen sortiert.

Ein Doppelklick auf einen verfligbaren Kanal flgt eine Zeile in dem Fenster rechts zu den

ausgewahlten Kanalen hinzu.

Verfligbare Kandle erscheinen in schwarz, nicht verfligbare Kanéle sind ausgegraut.
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Kanal-Auswahliste Fielverzeichnis |C:\Users\Jirgen Golombeck\DocumentsiTel

)% Digital-in -

-=# #1(Digitalln-1) Fnrmat—EinsteIIungen[ Impart ][ Expaort ]
- #2 (Digitalln-2)
- #3 (Digitalln-3)
- #4 (Digitalin-4)
-~  #5 (Digitalin-5) Digitaln #1 (Digitalln-1) | Extended Telemotive Trace Datei (=xtmt) v | 1| ¢
[=--4 Ethernet

Analog-n #1 (Analog-1) :Telemuﬁve ASCII Format (*.txt) - . x

e il
e
.

Abbildung 10.4: Kanalauswahl

Das Auswahlment erlaubt es, das Konvertierungsformat und die Farb-ID auf der rechten Seite in
verschiedene Farben einzustellen.

Daten mit dem gleichen Kanal kénnen in das gleiche Format umgewandelt werden aber durch
verschiedene Farb-IDs in verschiedene Dateien aufgeteilt werden.

Durch einen Klick auf das rote Kreuz wird der Kanal entfernt.

Analog-n #1 (Analog-1) ;Telemotiue ASCII Format (=, tut)
Telemotive ASCII Format (*. tut)
Binary Logging Format (*.bif)
CAMoe ASCII Format (*.asc)
Extended Telemotive Trace Datei (%, xtmt)

Ll X
11X

Digital-in #1 (Digitalln-1)

Abbildung 10.5: &ndern des Konvertierungsformats

In dem Dropdown-Menl am unteren Rand der Kanal-Auswahlliste kénnen Sie das Ausgabeformat far
alle ausgewahlten Kanéle setzen.

Wenn [Default (Extras-> Einstellungen)] eingestellt ist, werden die Standardeinstellungen
Ubernommen, die, wie in Abschnitt 10.5.5 zu sehen, eingestellt wurden.

Default (Extras -> Einstellungen) '
Telemotive ASCII Format (*. txt) |T.'E |
OptoLyzer Format (*.0p2) -
CAMoe ASCII Format (*.asc)

Serial Trace Analyser Format {*. txt)
GM-Log Format (*. [x]aa)

ATrace Client Format (*.trc) =
Trace Client Format plus Zeitstempel =

Abbildung 10.6: Standardformat
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10.4. Zielverzeichnis

Hier kann das Verzeichnis, in das die konvertierten Daten abgelegt werden sollen, eingestellt werden.

Zielverzeichnis | C:YUsersJirgen Golombedk\Documents TeMo - Tracedaten - Andern

Abbildung 10.7: Zielverzeichnis

Import / Export der Format-Einstellungen:
Die Format-Einstellungen mit den ausgewahlten Kanalen kdnnen Sie importieren oder exportieren, um
haufig genutzte Einstellungen schnell wieder zu verwenden.

Format-Einstellungen | Import ][ Export

10.5. Konvertierungsoptionen

Die Konvertierungsoptionen kénnen Sie Uber den Button [Einstellungen...] oder tUber das Menu unter
[Extras] => [Optionen] 6ffnen.

10.5.1. Allgemein

Auf der Registerkarte [Allgemein] kdnnen Sie den Namen des Prifers eingeben, der in den
konvertierten Dateinamen eingefiigt werden soll.

[&d] Optionen

- )

Konvertierung| Download

MOST-Pseudonachrichten I CAN-Datenbasen I formatspezifische Einstellungen
Allgemein | Dateinamen | Partitionierung I Formate I CaAN-Pseudonachrichten

Mame des Testers

Der Name wird bei der Konvertierung in den Dateinamen der Tracedateien eingebunden

Abbildung 10.8: Registerkarte Allgemein
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10.5.2. Dateiname
Hier kann festgelegt werden, wie der Dateiname der konvertierten Daten zusammengesetzt wird.

Hier haben Sie die Wahl zwischen kurzen und langen Dateinamen. Wenn das Langformat ausgewahlt
ist, werden die Daten und die Zeit folgend formatiert.

Kurz: Startdatum und die Endzeit - Datum und Uhrzeit
yyyymmdd_hhmmss_ yyyymmdd_hhmmss

Lang: Startdatum und Zeit, und am Ende das Datum und die Uhrzeit
[yyyy-mm-dd] _hh.mm.ss_ [yyyy-mm-dd] _hh.mm.ss

10.5.3. Zeitspanne im Dateinamen
Der im Dateinamen eingefligte Zeitstempel kann folgendermassen konfiguriert werden:
entsprechend enthaltener Daten:
Die Lange der ersten und der letzten aufgezeichneten Daten in dem ausgewahlten Intervall wird in die

Datei geschrieben

entsprechend der Zeiten in der Datenauswabhl
Es wird die Zeit der ausgewahlten Intervalle in die Datei geschrieben

Zusétzlich kénnen die im ausgewdhlten Zeitbereich liegenden Marker mit in den Dateinamen
tibernommen werden.

[] Einbinden der enthaltenen Markernummern in den Dateinamen

Hinweis: Wenn Sie viele Marker gesetzt haben, wird der Dateiname langer.

[&d] Cptionen ﬁ
3 Q

4=
Konvertierung| Download
MOST-Pseudonachrichten | CAN-Datenbasen | formatspezifische Einstellungen i
Allgemein | Dateinamen | Partitionierung I Formate I CAN-Pseudonachrichten

m

Datum- und Zeitdarstellung im Dateinamen der konvertierten Dateien
@ Kurz, z.B, 20100812_153244

i) Lang, z.B, [2010-08-17]_15.32.44

Zeitspanne im Dateinamen der Tracedateien

i@ entsprechend enthaltener Daten

i entsprechend der Zeiten in der Datenauswahl

[] Einbinden der enthaltenen Markernummern in den Dateinamen

oK ] [ Abbrechen

Abbildung 10.9: Die Dateinamen Einstellungen
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10.5.4. Partitionierung
Die Partitionierung betrifft die Aufspaltung der konvertierten Tracedaten in mehrere Teile
Wenn das obere Kontrollkastchen aktiviert ist, stellt der Client Verzeichnisse fir die konvertierten
Daten her. Sie kdnnen wahlen, ob der Name dieses Unterordners nur das Datum oder auch den

Namen des Datenloggers enthalten soll.

Die maximale Dateigrof3e kann eingestellt werden. Wenn diese Dateigrof3e erreicht ist, wird die Trace-
Datei an dieser Stelle geschlossen und eine neue erstellt.

[&d] Cptionen | & |
-« 3 Q |l
Konvertierung| Download
MOST-Pseudonachrichten I CAN-Datenbasen I formatspezifische Einstellungen md
Allgemein Dateinamen | Partitionierung | Formate I CAN-Pseudonachrichten

m

Konvertierte Dateien entsprechend ihrer Startzeit in Unterardnern speichern 4

Mame der Zielverzeichnis-Unterordner
(@) Unterordner mit Datum (z.B. 2010-08-12_Donnerstag)

(71 Unterordner mit Datum und Loggername (z.8, 2010-08-12_Donnerstag_BP2Z)

Maximale Grofie der konvertierten Dateien (in MB) |30 {1...2000)

[ QK l [ Abbrechen

Abbildung 10.10: Partitionierung der konvertierten Tracedaten
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10.5.5. Formate

Die verfuigbaren Dateiformate fiir die Konvertierung sind in Tabelle 8.1: Ubersicht der
Konvertierungsformate, dargestellt. Hier kdnnen die Standardeinstellungen fiir das Format festgelegt
werden.

Um analoge Daten in *.asc oder *.blf zu konvertieren, missen diese zunachst in CAN-Pseudo-
Nachrichten umgewandelt werden.

Die entsprechende DBC-Datei kann tUber die den CAN-Kanélen zugewiesenen Datenbasis gefunden
werden.

]

- ) Q

Konvertierung| Download

MOST-Pseudonachrichten | CAN-Datenbasen I formatspezifische Einstellungen

Allgemein I Dateinamen I Fartitionierung | Formate | CAN-Pseudonachrichten

Zuletzt eingestellte Format-Einstellungen automatisch beim Gffnen der Konvertierung laden.
[ Hinweis anzeigen

Hier kinnen Sie Voreinstellungen fir die Default-Formatauswahl vornehmen. Wenn Sie einen Kanal fir die
Konvertierung aktivieren, wird das ausgewahlte Format als Standardeinstellung Gbernommen,

Analog-in :Telemotive ASCII Format (=, txt) - =
CAN :CANoe ASCII Format (*.asc) -
CCP_XCP Telemotive ASCII Format (*.txt) -
Digitaln iTeIemoﬁve ASCII Format (*. tut) -
ECL :MCIST Data Analyser Format (*.img) -
Ethernet Telemotive ASCII Format (= txt) =)
FlexRay :Eir'|ar11|I Logaing Format (*.blf) -
GPs NMEA - ASCII GPS Format (*.nmea) -
Kamera iMPEG4 - Video Format, einzelne Blécke (*.mpeg4) - E
LIM iCﬁ\Noe ASCII Format (*.asc) -
MOST150 CTRL :MCIST Data Analyser Format (*.img) -
MOST 150 MDP :MOST Data Analyser Format (*.ima) -
MOST 150 MEP :MOST Data Analyser Format (*.ima) -
MOST150 STREAM :MDST Data Analyser Format (*.img) -
MOST25 CTRL iMDST Data Analyser Format (*.img) -
MOST25 MOP iMDST Data Analyser Format (*.img) -
Serial :Telemotive ASCII Format (*. twt) - :

OK l [ Abbrechen

Abbildung 10.11: Standformat Einstellungen
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10.5.6. CAN Pseudonachrichten

Es gibt einige CAN Dateiformate (z.B. CANoe,ASCII) die nicht die Marker und die Zeitmarker
unterstitzen. Aus diesem Grund kann im Client konfiguriert werden, Pseudo CAN-Nachrichten mit
diesen Informationen einzutragen. Eine Pseudo-Nachricht wird von der Kanalnummer, der CAN-ID
und der Anzahl von Datenbytes definiert.

Die Pseudo-Nachricht fur die absoluten Zeitstempel wird jede Sekunde eingefiigt. Sie enthalt die
Stunde, Minute, Sekunde, Tag, Monat und das Jahr des Zeitstempels.

Die Pseudo-Nachricht fur Marker wird zum Zeitpunkt des Markers gesetzt. Sie enthélt die Nummer
des Markers.

Es ist auch mdglich, analoge Messwerte als eine Pseudo-CAN-Nachrichten zu schreiben. So werden
die analogen Daten in das CANoe-Format als *. asc oder *.blf Dateien geschrieben.

Deshalb missen Sie jedem analogen Anschluss, den Sie konvertieren méchten eine CAN-ID und

einen CAN-Kanal, zuweisen. Der ausgewahlte CAN-Kanal muss mit einer CAN-Datenbasis (siehe
Abschnitt 9.8.11) konfiguriert werden. Die DBC-Datei muss eine Beschreibung der CAN-Nachricht
und der ausgewdahlten CAN-ID mit mindestens 16 Bit Datenlange enthalten.

Die analogen Daten werden bei der Konvertierung auf dieses Signal geschrieben

[§d] Optionen Iﬁ

o= GL Q|

Konvertierung| Download

MOST-Pseudonachrichten |  canpatenbasen | formatspezifische Einstellungen | i
Allgemein I Dateinamen I Partitionierung I Formate | CAN-Pseudonachrichten

CAM-Pseudonachricht - Zeitstempel
[] Abscluten Zeitstempel periodisch in CAMoe .asc Format schreiben

Kanal: |1 DLC: | 6 CAM-ID (hex): |0

CAM-Pseudonachricht - Marker

[7] caN-Pseudonachricht bei jedem Marker schreiben.
Unterstiitzte Formate: CANoe ascund BLF

m

Kanal: |1 DLC; | 2 CAM-ID (hex): | 7ff

CAM-Pseudonachricht - Analog

[] Analognachrichten als CAM-Pseudonachrichten schreiben,
Unterstiitzte Formate: CANoe ascund BLF

Analog Port CAN-Kanal CAN-ID (hex)

-~

#1

m

[ oK ] [ Abbrechen

Abbildung 10.12: Konfigurieren der CAN-Pseudo Nachrichten
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10.5.7. MOST Pseudo Nachrichten

Die meisten Dateiformate (zb. Optolyzer. Op2) beziehen die Marker und die Zeitmarken mit ein. Aus
diesem Grund kann der Client konfigurierte Pseudo MOST-Nachrichten mit dieser Information
anlegen.

Eine Pseudo-Nachricht wird von einer Quelladresse, Zieladresse, Funktionsblock-ID und der
Funktions-ID definiert. Die Markernummer wird in den ersten beiden Datenbytes gespeichert (die
unteren 8 bit werden im ersten Daten-Byte gespeichert).

Crome )
3 Q|

=

4= v
Konvertierung| Download
Alloemein | Dateinamen I Partitionierung | Formate | CAN-Pseudonachrichten ml
MOST-Pseudonachrichten | CAN-Datenbasen | formatspezifische Einstellungen

[~] MosT¥ontroll-Pseudonachricht bei jedem Marker schreiben.
Unterstitzte Formate: CANoe asc, BLF, IMG, OP2

Alle Werte hexadezimal

Sender-Adresse

Empfanger-Adresse

Funktionsblock

Funktions-1D

Abbildung 10.13: MOST Pseudonachrichten
10.5.8. CAN Datenbasen
Die Datenbasen sind durch das Offnen des Reiters [CAN-Datenbasen] verfiigbar. Dieses Menii

ermd@glicht die Konfiguration einer Datenbasis fur jeden CAN-Kanal. Datenbasen enthalten lesbare
Namen fir die CAN-Nachrichten-IDs, die eine einfachere Konfiguration von CAN-Filter erlaubt.

4 Q

=

4= v
Konvertierung| Download

| »

Allgemein | Dateinamen | Parﬁﬁnﬂjf_mﬂﬂ_l_Ewmate | CAN-Pseudonachrichten
MOST-Pseudonachrichten | CAN-Datenbasen | formatspezifische Einstellungen

Weisen Sie hier den CAN-Kanalen eine CAN-Datenbasis zu. Diese wird bei der Konvertierung verwendet
sofern das Zielformat es erfordert,

CAN #1 | [keine Datenbasis verwenden]
CAMN #2 | [keine Datenbasis verwenden]

CAN #3 | [keine Datenbasis verwenden]

CAN #4 | [keine Datenbasis verwenden]

Abbildung 10.14: Einstellung v. CAN Datenbanken
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10.5.9. Formatspezifische Einstellungen

Hier kdnnen Sie bestimmte Formateinstellungen fir GPS-Logging und MOST 150 Streaming, beides
optionale Features, einrichten.

Zur Umwandlung von GPS-Daten in GPS eXchange Format (*.gpx), Google Maps KML (*.kml), KMZ
comp. Google Maps (* kmz.) oder NMEA - ASCII GPS (*.nmea), kdnnen Sie die Zeit und die Quelle
auswahlen.

Sie haben die Auswahl, ob Sie die Logger Zeit oder die Satellitenzeit verwenden méchten.

e

—f Q, |Filter (Ctrl+F)
L

Konvertierung Download

Allgemein I Dateinamen I Partitionierung I Formate | CAN-PEudgua_dJLi_ch_teu_l

MOST-Pseudonachrichten | CAN-Datenbasen |  formatspezifische Einstellungen

m. | »

Kaonvertierung von GPS-Daten in die Formate GPX, KML, KMZ und NMEA
(@) Zeitstempel von Satellit verwenden

(") Zeitstempel von Logger verwenden

TS Format
Hinweis bei TS-Format-Auswahl anzeigen

Abbildung 10.15: Formatspezifische Einstellungen

Die Option [Hinweis auf TS-Format-Konvertierung] aktiviert den Hinweis, wenn MOST150
Streaming Daten in das Isochrone RAW-Format (*.ts) konvertiert werden sollen.

fa _ E; |"\
. Hinweis:

Bei der Konwvertierung des MOST-Streaming-Kanals in das TSFormat

kinnen nur isochrone Daten konvertiert werden, Sollten dber den

Streaming-Kanal nur Synchrondaten empfangen worden sein, entsteht
bei diesem Konvertierungsvorganag keine =, ts-Datei.

[] Diese Meldung nicht mehr anzeigen @

Abbildung 10.16: Hinweis auf TS-Format Konvertierung
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11. Firmware-/ Lizenz Update beim blue PiraT2

Ein Klick auf das [Firmware aktualisieren] -Symbol (4) 6ffnet im rechten Fenster das Update-Modul.

Hetrwerk-Logger B

=

1]
10 64 A 64

+ I Direktengabe 1 -

Verbunden mit
Tvoeriier ERCT -
= -
3 4 B

(2] (= (@) 2] [&)

Abbildung 11.1: Firmware aktualisieren (4)

Gerate-Information

Firmware-Version

Hardware-Version
Mainboard 5 /M

Gerdt 5N

Lizenzen

__ Firmware- / Lizenzenupdate (192, 168.0,.233) m|

L=

01.09.02 [ Firmware aktualisieren. .. ]

|:| Komponenten-Jpdate erzwingen

01-1.4.A.1,04-1.2.A.0
1021436

1000786

Alle Lizenzen laschen

][ Lizenzen aktualisieren. .. ]

Abbildung 11.2: Firmware aktualisieren - Ubersicht

11.1. Aktuelle Version

Daten neu lesen

Die aktuelle Version der Firmware vom Datenlogger wird angezeigt.

Gerdte-Information

Firmware-Version

01.09.02

Firmware aktualisieren. ..

Abbildung 11.3: aktuelle Firmware Version

Auch die Hardware-Version und Seriennummer des Mainboards wird aus dem Logger ausgelesen und

kann hier abgelesen werden.
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Hardware-Version 01-1.4.A.1,04-1. 2.A.0
Mainboard 5/M 1021438

Gerat 5/ 1000730

Abbildung 11.4: Hardwareinformationen

11.2. Komponentenupdate erzwingen

Das erzwingen des Updates aller Komponenten kann durch anklicken des entsprechenden Ké&stchen
aktiviert werden. Dies ist sinnvoll, wenn die gleiche Version oder eine altere Version geflasht werden
soll.

Gerate-Information

Firmware-Version 01.09.02 [ Firmware aktualisieren. ..

|:| Komponenten-Update erzwingen

Abbildung 11.5: Komponentenupdate erzwingen

11.3. Firmware Update

Um die Firmware zu aktualisieren, klicken Sie auf die Schaltflache [Firmware aktualisieren] und
wahlen Sie dann die Datei mit der gewilinschten Version (Die Dateiendung sollte *.dat sein). Offnen
Sie die Datei und warten Sie, bis die Aktualisierung abgeschlossen ist.

Hinweis: Die Firmware-Dateien dirfen nicht umbenannt werden. Wenn Sie diese Datei
umbenennen, scheitert die Aktualisierung der Firmware.

|| Bitte wahlen Sie die Firmware aus

Suchenin: | | blue PiraT2 - Firmi/are - £k ER-

|| bluePiraT2_SWO01-07-03_HWVarAll.dat | | bluePiraT2_SW01-08-02_H
|| bluePiraT2_SW01-07-06_HWVarAll.dat | | bluePiraT2_SW01-08-03_H
|| bluePiraT2_SWO01-07-07_HWVarAll.dat | | bluePiraT2_SW01-08-04_H
verwendet | b1 epiraT2_SWOL-08-01_HWVarAlldat | | bluePiraT2_SWO01-08-05_H

! 4 | i | P
Desktop Dateiname:  |bluePiraT2_SW01-09-01_HwWvVarAll.dat

B Dateityp: | ,dat Dateien (*.dat)

Abbildung 11.6: Firmware auswéahlen

@) Telemotive AG



blue PiraT2 - Benutzerhandbuch
Version 1.9.1 - 16.06.2014 Seite 85

11.4. Lizenzen
Die aktuell installierten Lizenzen werden im Bereich Lizenzen angezeigt.

Lizenzen

Lizenz fiir Kameraanbindung (103060) -
Lizenz Terminal fur den Download Server

Lizenz Terminal Light

Lizenz Komplexe Trigger (102354)

Lizenz fiir Messungen mit XCP

Lizenz fiir Messungen mit CCP (102337) s
Lizenz GPS Logging (103084)

Lizenz Online Streaming (103421)

Lizenz Remote Control Monitor (102835)

Lizenz Diagnose (103172) - von der Firmware nicht unterstiitzt
Lizenz Ethernet Spy-Modus (103396)

Lizenz eso Trace (103395) £

m

1

[ Alle Lizenzen léschen ] [ Lizenzen aktualisieren. .. ]

[ Daten neu lesen ]

Abbildung 11.7: aktuelle Lizenzen auf dem Datenlogger

11.5. Lizenz Update

Um Lizenzen zu aktualisieren, klicken Sie auf [Lizenzen aktualisieren] und wéahlen Sie die Datei mit
der Lizenz (Dateiendung = *.tml ) aus.

Suchen in: [ . CS -Ersatzgeréte

| Lizenz_bluePiraT_ME_1003665_1011094 trl

| Lizenz_bluePiraT_SMN_002593_MB_5677 tml

|| Lizenz_bluePiraT_SN_002618_MB_6194_GN.tml

| Lizenz_bluePiraT_SM_003107_MEB_1002002.tml

| Lizenz_bluePiraT_SN_004288_MEB_1009449.trml

| Lizenz_bluePiraT_SN_004408_MEB_10116847 trnl

| Lizenz_bluePiraT2_SMN_1000774_MB_1021423.tml

. Lizenz_bluePiraT2_SN_1000786_ME_1021436_all.tml

Eigene

Dokumente  Dateiname:  |Lizenz_bluePiraT2_SN_1000785_MB_1021435_al.tml
W O [mbsen G |

Abbildung 11.8: Auswabhl einer Lizenz

Es ist mdglich, alle Lizenzen durch einen Klick auf den entsprechenden Button zu entfernen.

[ Alle Lizenzen loschen [ Lizenzen aktualisieren. ..

Abbildung 11.9: Alle Lizenzen léschen
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12. Erstellen eines Fehlerberichts

Der Bugreport hilft, auftretende Fehler zu analysieren. Einige Fehler sind sehr einfach durch den
Benutzer selbst zu beheben.

12.1. Anzeigen des Fehlerreports

Verbinden Sie den Client mit dem Datenlogger, indem Sie ihn in der Liste anklicken und dann auf
[Fehlerreport anzeigen] (5) klicken.

Wetzwerk-Logger % | EI]
hame i Verbunden mit
M'iarne I3 &4, 6. 64 Tioorofer £0CT

192, 168.0.233

*Flikdnote 4 2 3 4 B

AT NS

Abbildung 12.1: Fehlerreport anzeigen

Ein Klick auf das [Fehlerreport anzeigen] -Symbol zeigt diesen Dialog auf der rechten Seite des
Fensters an.

i Fehlerreporter (192.168.0.233) | = =)

Fehleribersicht Fehlertyp-Info

Fehlername Aktiv Name Unterspannung festgestellt

FC_VOLTAGE_LOW FALSE .

FC_INVALID, CFG FALSE Kurzbeschreib, Unterspannung festgestelit

Beschreibung Es wurde eine -
Unterspannung =
festgestellt, zur -
Abhilfe Spannungsversorgung -

dberprifen. Machmals ||
versuchen i
aufzustarten, falls der
Fehler noch anliegt -

Fehlerprotokoll - FC_VOLTAGE_LOW Fehler-Details

Zeitstempel Alktiv Module PowerManagement

2014-04-14 14:18:45 FALSE Parameter 2 0.0)

2014-04-14 14:153:44 TRLUE

2014-04-08 15:47:01 TRLE

2014-04-08 15:47:01 FALSE

2014-04-08 14:56:28 TRUE

2014-04-05 14:56:25 FALSE Beschreibung noDescription

2004-04-08 14:33:47 TRLE

2004-04-08 14:38:47 FALSE

[ Fehlerreport speichern ] [ Aktualisieren ]

Abbildung 12.2: Bug Report Fenster

bP2_Benutzerhandbuch_V1.9.1.doc
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12.2. Fehler Dialog

Das Fehler-Dialogfeld ist in vier Bereiche unterteilt:

Seite 87

e Alle Fehler auf dem Logger sind mit ihren aktiven Status aufgelistet. True bedeutet, dass der

Fehler immer noch aktiv ist.

Hinweis:

In dieser Liste tauchen auch Fehler auf, die zu einem friheren Zeitpunkt aktiv waren! Wichtig
ist in dem Zusammenhang der Zeitstempel, der einen Abschnitt tiefer beschrieben wird.

Fehleriibersicht

Fehlername

FC_VOLTAGE_LOW
FC_INVALID_CFG

Alktiv

FALSE
FaLSE

Abbildung 12.3: Aufgetretene Fehler

e Jeder Fehler ist auf dem Logger gespeichert, auch Fehler, die derzeit nicht aktiv sind. Das
Fehlerprotokoll zeigt die gespeicherten Fehler und die dazugehdrigen Zeitstempel.

TRUE = der Fehler ist/war zum betreffenden Zeitstempel aktiv

FALSE = der Fehler ist/ war zum betreffenden Zeitstempel nicht aktiv

Fehlerprotokoll - FC_VOLTAGE_LOW

Zeitstempel Aktiv
2014-04-14 14:18:44 TRLE
2014-04-03 15:47:01 TRLE
2014-04-03 15:47:01 FALSE
2014-04-08 14:56:28 TRLE
2014-04-08 14:56:28 FALSE
2004-04-08 14:38:47 TRLE
2004-04-08 14:38:47 FALSE

Abbildung 12.4: Zeitstempel der Fehler

¢ Informationen der Fehler, wie den Namen des Fehlers, sowie dessen Kurzbeschreibung. Es

werden mdgliche Lésungen vorgeschlagen.

bP2_Benutzerhandbuch_ V1.9.1.doc
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Fehlertyp-Info
Mame Fehlerhafte Konfiguration

Kurzbeschreib, Fehlerhafte Konfiguration

Beschreibung Die Konfiguration auf dem Geraet ist
fehlerhaft und kann nicht verwendet
werden,

Abhilfe Kontextmeni (rechte Maustaste) des
Datenloggers in der
Metzerk-ogger-Liste den Menlpunkt
"Gerat auf Default+onfiguration
zuriicksetzen”, o7

m

Abbildung 12.5: Fehlertyp-Info & Abhilfe

e Die Details der Fehler werden im nachsten Abschnitt erklart.

Fehler-Details
Module DiagManagement
Parameter CCPYCPConfigFile

Beschreibung Cfq file is valid again

Abbildung 12.6: Fehlerdetails

12.3. Speichern des Fehlerberichts

Fehler die aufgetreten sind, werden im Datenlogger gespeichert. Der Fehlerbericht kann gespeichert
oder aktualisiert (um neue Informationen aus dem Logger zu erhalten) werden.

[ Fehlerreport speichern H Aktualisieren ]

Bein Klick auf die [Speichern Fehlerbericht]-Taste 6ffnet sich ein Dialogfenster. Der Benutzer hat drei
Optionen die gespeicherten Daten zu bearbeiten.

e Option 1: Dies ist die Standard-Option. Es enthalt Client-und Datenlogger-Protokolle und
Konfigurationsdateien, aber keine Trace-Daten.

e Option 2: Beinhaltet alle Roh-Trace-Daten im Fehlerbericht. In den meisten Fallen fihrt dies
zu einem grol3en ZIP-Archiv, das nicht per E-Mail versendet werden kann. Zusatzlich kann die
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Erstellung der Fehlerberichte viel langer dauern. Aus diesen Griinden sollte diese Option nur
verwendet werden, wenn diese durch das blue PiraT2 Support-Team angefordert wird.

e Option 3: Um eine maoglichst grofRe Zip-Datei mit allen, Trace-Daten zu vermeiden, kann man
auch nur die Roh-Trace-Daten eines bestimmten Zeitraumes in den Bug-Report speichern.

Bitte geben Sie die Einzelheiten zum Fehler auf der rechten Seite ein.

Cptionen @
Diese Funktion sammelt alle Daten, die bei der Fehleranalyse helfen. Die Daten Angaben zum Fehlerbild
werden in einem ZIP-Archiv abgespeichert, das Sie an den Support der Telemotive Felder mit *sind Pidhtfelder
AG senden konnen.
Kurzhesdhrebung des Fehlers =
Falls Sie einen Fehler entdeckt haben, sollten Sie den Fehlerreport méglichst - .
sofort speichem. Die Datensammlung braucht eventuell sinige Minuten. firma
. Kundenname und Kontaktinformation =
Optionen
Der Fehlerreporter kann zusatzlich zu den internen Systeminformationen auch 1000736
die Rohdaten der Traces zum Fehlerreport hinzufiigen. -
Bitte wahlen Sie diese Option, wenn Sie ein Problem bzgl. fehlerhaften oder Letzte Schritte vor dem Fehler
fehlenden Traces berichten wollen.
(@ Option 1: Client und Datenlogger ohne Tracedaten
() Option 2: Client und Datenlogger mit allen Tracedaten
() Option 3: Client und Datenlogger mit Tracedaten eines Zeitbereichs
Zeitbereich
von: Datum | 30.05.2014 ||+ bis: Datum |30.05.2014 ||+ Genaue Fehlerbeschrebung ®
Uhrzeit |00:00 Uhrzeit | 23:53
Zeitzone der Daten
(GMT-+01:00) Amsterdam, Berlin, Bern, Rom, Stockhalm, Wien
Automatische Sommerzeit aktiviert
Feflerzeitounkt =
Reproduzierbarkeit :Einmal aufgetreten - =
Bitte das Feld "Kurzbeschreibung® susfiillen
0K

Abbildung 12.7: Speichern des Fehlerberichts

Besonders wichtig fur die Analyse ist der mdglichst genaue Fehlerzeitpunkt, also die Zeit, zu der der
Fehler aufgetreten ist.

Den Fehlerreport senden Sie bitte per E-Mail an produktsupport@telemotive.de oder laden ihn in
unserem Ticketsystem hoch.

Zugangsdaten fir das Ticketsystem erhalten Sie vom Support der Telemotive AG.

@ Telemotive AG
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13. Datenblatt
13.1. Technische Daten (Standard Version)

Allgemeine Daten
Versorgungsspannung
Netzteilspannung
Verpolschutz der
Versorgungsspannung
Kurzschlussfest

Betriebsstrom (typ.)
Betriebsstrom (max.)
Stromaufnahme im Standby
Suspend Mode
Betriebstemperatur

Lagerungstemperatur
Gewicht (ca.)

Power Management

Startzeit
Start der Protokollierung

Standby Mode
Weckfahig

Gehause
GroRRe (ca.)
Bedienelemente

Display

Ansschliisse
Front-Anschliisse

BP2 150M14C8LFR (hinten)

BP2 25M24C8LFR (hinten)

BP2 14C6S8L (hinten)

13,8V
6.5 bis 32 V ( beim Systemstart benétigt der Logger >8,5V)
Ja

Ja

18A (@ 13,8V)
10A

<10mA

Kein Suspend Mode
-30°C bis 60°C
-30°C bis 70°C

2,4 kg

<30s (aus dem Standby-in den Vollbetrieb)

CAN, LIN, Serielll, Analog (#1, #2), Digital (#1) < 25ms
FlexRay, MOST, Digital (#2 to #5) < 45ms

Analog (#3 to #10) < 53ms

Ethernet < 18s

Konfigurierbare Zeit ohne Buslast

MOST, CAN-HS, CAN-LS, LIN, FlexRay, Digital (#1 , #2),KL
15, Trigger button

9.02" x 6.23" x 1.97" (275 mm x 190 mm x 60 mm)

e Drucktaste, um Datenlogger zu starten und
Markierungen zu setzen

e Drucktaste zum herunterfahren

Menu-Taste

zwei Zeilen Display

Aktiv-LED (griin): Zeigt Daten-Logger ist "on"
Error-LED (rot): Zeigt interne Fehler

Memory-LED (gelb): Zeigt Speicher Warnungen an
CF Active-LED (gruin): Zeigt Speicherkarte an

Gbit Ethernet, Wi-Fi 802.11 b/g/n (optional), GPS (optional),
CF-Flash, USB 2.0 type A

Spannungsversorgung, 12 x HS-CAN, 2 x LS-CAN, 8 x LIN,
4 x ETH, 6 x serial, 10 x Analog input, 5x Digital input, 3x
Digital output, 2x(a/b) FlexRay, MOST150, Rosenberger
(2xUSB 2.0 type A, 1xUSB 2.0 type B)
Spannungsversorgung, 22 x HS-CAN, 2 x LS-CAN, 8 x LIN,
4 x ETH, 6 x serial, 10 x Analog input, 5x Digital input, 3x
Digital output, 2x(a/b) FlexRay, MOST25, Rosenberger
(2xUSB 2.0 type A, 1xUSB 2.0 type B)
Spannungsversorgung, 12 x HS-CAN, 2 x LS-CAN, 8 x LIN,
4 x ETH, 6 x serial, 2 x Analog input, 1 x Digital input, 1 x
Digital output, Rosenberger (2xUSB 2.0 type A, 1xUSB 2.0

type B)
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Daten Aufzeichnung
Speichertyp

Aufzeichnungs Mode
Genauigkeit des Zeitstempels

MOST 150 Aufzeichnung
Kanéle

Statusaufzeichnung
Filter

MOST25 Aufzeichnung
Kanale
Statusaufzeichnung
Filter

CAN Aufzeichnung
Kanale

Baud rate

Transceiver
Filter
Statusaufzeichnung

Serielle Aufzeichnung
Type
Kanale
Baud rate

Daten Bits
Stop Bits
Parity

LIN Aufzeichnung
Kanale
Baudrate
Tranceiver

FlexRay Aufzeichnung
Kanale
Bitrate
Tranceiver
Aufzeichnung

Ethernet Aufzeichnung
Kanale
Baud rate

Aufzeichnung
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Hard drive 2,5" 100GB

CF- Karte (keine Tracedaten)
USB flash drive (keine Tracedaten)
Normal, Ringpuffer

1lps (MOST, CAN, LIN, FlexRay)

1ms (Seriell)

100ms (Ethernet)

BP2 150M14C8LFR
MDP MOST Datenpakete, MEP MOST Ethernetpakete,
Kontrolkanal, Netzwerkstatus Status, MOST streaming
(Synchron / Isochron) (option)
Licht an/aus, Lock on/off

MDP Filter (Quell- und Zieladresse), MEP Filter (MAC —
Zieladresse)

BP2 25M24C8LFR
MDP MOST Datenpakete, Kontrolkanal, Netzwerkstatus,
Licht an/aus, Lock on/off
MDP filter (Quell- und Zieladresse)

Alle Typen
BP2 150M14C8LFR: 12 High speed, 2 Low speed
BP2 25M24C8LFR: 22 High speed, 2 Low speed

bis zu1000000 Baud bei HS-CAN
bis zu 125000 Baud bei LS-CAN
TJA1041A, TIA1054A

CAN ID Filter

Error frames

Alle Typen
RS232
6
1200, 2400, 4800, 9600, 19200, 38400, 57600, 115200,
230400, 460800, 921600 Baud
5,6,7,8
1,152
none, odd, even

Alle Typen
8
1200, 2400, 4800, 9600, 10400, 19200, 20000 Baud
TJA1021

nicht im BP2 14C6S8L
2x(a/b)
bis zu10 Mbit/s
AS8221B
Null frames, Startup Phase, Trailer CRC, Symbol

5

1x1GBit/s (Front)

4x100Mbit/s (Rickseite)

GN-Log, raw, UTF8, UDP, DLT (optional), EsoTrace
(optional)
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Analog Aufzeichnung (#1 und #2)
Kanale
Messbereich
Auflésung
Genauigkeit
Aufzeichnungsintervall

Digitale Eingange (#1)
Kanéle
Schaltschwelle
Hysterese
Aufzeichnungsintervall

Digitale Ausgéange (#1)
Kanale
Ausgangsspannung
Ausgangsstrom

Analog Aufzeichnung (#3 bis #10)
Kanale
Messbereich
Auflésung
Genauigkeit
Aufzeichnungsintervall

Digitale Eingange (#2 bis #5)
Kanéale
Schaltschwelle
Hysterese
Aufzeichnungsintervall

Digitale Ausgange (#2 bis #3)
Kanale
Ausgangsspannung
Ausgangsstrom
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Alle Typen
1xUbat (intern), 1x extern
oOV-+20V
7 mV
3%
1ms bis 100s

Alle Typen
1
9,5V 0,2V
0,3V+0,2V
1ms bis 100s

Alle Typen
1
~Ubat
biszu 1 A

nicht im BP2 14C6S8L
8
-10V to +20V
amVv
3%
1ms bis 100s

nicht im BP2 14C6S8L
4
Konfigurierbar von OV bis 12V
3,2V 2V
1ms bis 100s

nicht im BP2 14C6S8L
2
~ Ubat
bis zu 0.5 A (Dauerbelastung) BP2 150M14C8LFR
bis zu 1.0 A (Dauerbelastung) BP2 25M24C8LFR
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13.2. Pinbelegung und Kabelbaume
Zubehor Fur Fahrzeuge
|
— LL
3 | 3
5 ¢ |38
2|1 5|8
4 & 3
blue PiraT2 Universal Kabelbaum Power, GND,
siehe Kapitel 13.2.1 Datenlogger: Wake
Multifunktionsstecker 12x High Speed
CAN
2xLow Speed CAN Y Y Y
8x LIN
1x Digital Out
Remote Control I/F
blue PiraT2 Serial/lUART Kabelbaum Erweiterung 6x RS232
siehe Kapitel 13.2.2 Serieller Anschluss (D-Sub 1x Analog In v v v
26) 1x Digital In
blue PiraT2 Analog/Digital Kabelbaum 8x Analog In
Erweiterung 4x Digital In v v )
siehe Kapitel 13.2.3 Analoge / Digitale- 2x Digital Out
Anschlisse (26-polig) (nicht bei 14C6S8L) 1x ECL
blue PiraT2 FlexRay Kabelbaum Erweiterung 2x FlexRay a
siehe Kapitel 13.2.5 FlexRay Anschluss (nur 2x FlexRay b v - -
150M14C8LR)
blue PiraT2 CAN/FlexRay Kabelbaum Erweiterung 10x High Speed
siehe Kapitel 13.2.6 CAN/FlexRay (D-Sub 44) CAN i v i
(nur 25M24C8LFR) 2x FlexRay a
2x FlexRay b
blue PiraT2 Ethernet Erweiterungssatz 4x Ethernet RJ45 v v v
siehe Kapitel 13.2.4 Ethernet Anschliisse

Tabelle 13.1: Ubersicht - Kabelbaumerweiterung

Achtung:

Klemme 31 sollte die einzige Masseverbindung zwischen dem Datenlogger und
angeschlossenen Geréate sein. Anschlieen von Signalmasseleitungen sollte man nur in
Sonderfallen machen, in denen dann garantiert ist, dass keine Masseschleifen auftreten
kénnen.
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not connected Ethernet Multi-function

USB Serial

Abbildung 13.1: Rickseite des blue PiraT2 14C6S8L

Analog / Digital

MOST 25

CAN/FlexRay Multi-function

usB Serial

not connected Ethernet

Abbildung 13.2: Rickseite des blue PiraT2 25M24C8LFR
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Analo Digital
9/ Dig Multi-function

MOST 150

q use Serial
not connecte Effieriat
Abbildung 13.3: Rlckseite des blue PiraT2 150M14C8LFR
13.2.1. Datenlogger: Multifunktionsstecker
Name Typ Hersteller-Nr. Hersteller
Shield 1-1355928-2 Tyco
. Housing 1355929-2 Tyco
ELO 54pin Housing 1355930-2 Tyco
Contakt 2-1411550-1 Tyco
Tabelle 13.2: MQS 54 Pin
@ Logger Kommentar / Darstellung @ Fahrzeugsschnittstelle
/
5|>\/|4§|Sn Signal Signal Name Type Pin
1 KL15_ Wake Wake Up from KL15 Elzﬁa”e”SteCker
2 HSCAN L 11 High Speed CAN #11 LOW DSUB-9 / male 2
3 HSCAN L _10 High Speed CAN #10 LOW DSUB-9 / male 2
4 HSCAN_L_9 High Speed CAN #09 LOW DSUB-9 / male 2
5 HSCAN L 8 High Speed CAN #08 LOW DSUB-9 / male 2
6 HSCAN L 7 High Speed CAN #07 LOW DSUB-9 / male 2
7 HSCAN_L_6 High Speed CAN #06 LOW DSUB-9 / male 2
8 HSCAN L 5 High Speed CAN #05 LOW DSUB-9 / male 2
9 HSCAN L 4 High Speed CAN #04 LOW DSUB-9 / male 2
10 HSCAN_L_3 High Speed CAN #03 LOW DSUB-9 / male 2
11 HSCAN L 2 High Speed CAN #02 LOW DSUB-9 / male 2
12 HSCAN L 1 High Speed CAN #01 LOW DSUB-9 / male 2
13 LSCAN L 1 Low Speed CAN #13 LOW DSUB-9 / male 2
14 LIN_ CON 7 LIN #7 DSUB-9 / male 7
15 TOUT_BAT NA (rfu) open
16 NA Nicht angeschlossen
17 NA Nicht angeschlossen
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18 DIG_OUT_1 Digital OUT #01 Sf[‘]r;]a”e”Stec"er
19 HSCAN_H_12 High Speed CAN #12 HIGH DSUB-9 / male 7
20 HSCAN_H_11 High Speed CAN #11 HIGH DSUB-9 / male 7
21 HSCAN_H_10 High Speed CAN #10 HIGH DSUB-9 / male 7
22 HSCAN_H_9 High Speed CAN #09 HIGH DSUB-9 / male 7
23 HSCAN_H_8 High Speed CAN #08 HIGH DSUB-9 / male 7
24 HSCAN_H_7 High Speed CAN #07 HIGH DSUB-9 / male 7
25 HSCAN_H_6 High Speed CAN #06 HIGH DSUB-9 / male 7
26 HSCAN_H_ 5 High Speed CAN #05 HIGH DSUB-9 / male 7
27 HSCAN_H 4 High Speed CAN #04 HIGH DSUB-9 / male 7
28 HSCAN_H_3 High Speed CAN #03 HIGH DSUB-9 / male 7
29 HSCAN_H_2 High Speed CAN #02 HIGH DSUB-9 / male 7
30 HSCAN _H 1 High Speed CAN #01 HIGH DSUB-9 / male 7
31 LSCAN_H_ 1 Low Speed CAN #13 HIGH DSUB-9 / male 7
32 LIN_CON_8 LIN #08 DSUB-9 / male 7
33 RIN_BAT NA (rfu) offen
34 NA Nicht angeschlossen (rfu)
35 KL30 \3/3 rgli?%irdegbns 35, 37, Bananenstecker rot
36 NA Nicht angeschlossen (rfu)
37 KL30 \3/3 rﬂi??jirdlngé)ns 35,37, Bananenstecker rot
38 HSCAN L 12 High Speed CAN #12 LOW DSUB-9 / male 2
39 KL30 \3/3 rftl)JlrngEa (Ij<|eL3Po|ns 35,37, Bananenstecker rot

Clock_Out fur das
40 TT_OUT_CON kaskadierte Gerat Lumberg KV81-8 4

Clock_IN fur das
41 TT_IN_CON kaskadierte Gerét Lumberg KV81-8 5
42 LIN_ CON 1 LIN #01 DSUB-9 / male 7
43 LIN_CON 2 LIN #02 DSUB-9 / male 7
44 LIN_CON 3 LIN #03 DSUB-9 / male 7
45 LSCAN L 2 Low Speed CAN #14 LOW DSUB-9 / male 2
46 LSCAN H 2 Low Speed CAN #14 HIGH DSUB-9 / male 7
47 LIN_CON 4 LIN #04 DSUB-9 / male 7
48 LIN_CON 5 LIN #05 DSUB-9 / male 7
49 LIN_CON 6 LIN #06 DSUB-9 / male 7
50 LSCAN L RC CAN RemoteControl LUMBERG KV81-8 1
51 LSCAN_H_RC CAN RemoteControl LUMBERG KV81-8 3
52 KL31 \S/A?rlerngiz ?(leLstns 52,53, Bananenstecker sw
53 KL31 \S/A?rlerngiz ?iglms 52,83, Bananenstecker sw
54 KL31 ?S/A?rlerngz ?(leLSans 52,53, Bananenstecker sw

Tabelle 13.3: Pin-Belegung des Multifunktionsstecker
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13.2.2.

Serieller Anschluss (D-Sub 26)
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Der 26-Pin-D-Sub-Stecker verbindet RS232 mit den digitalen und analogen Schnittstellen.

Name Typ Hersteller-Nr. Hersteller
) Connector HD 26F (Reichelt)
DSUB 26pin
Shell 1-1478762-5 Tyco

Tabelle 13.4: D-Sub 26 Pin

@ Logger @ Fahrzeugschnittstelle
D- K_ommentar/ Darstellung /
SuB Signal SleEl Jeme Type Pin
26pin
1 RS232_TOUT 1 RS232 #1 Tx DSUB-9 / male 3
2 RS232_ROUT 1 RS232 #1 Rx DSUB-9 / male 2
3 RS232_TOUT 2 RS232 #2 Tx DSUB-9 / male 3
4 RS232_ROUT 2 RS232 #2 Rx DSUB-9 / male 2
5 NA Nicht angeschlossen
6 NA Nicht angeschlossen
7 NA Nicht angeschlossen
8 NA Nicht angeschlossen
9 NA Nicht angeschlossen
10 RS232_TOUT_3 RS232 #3 Tx DSUB-9 / male 3
11 RS232_ROUT _3 RS232 #3 Rx DSUB-9 / male 2
12 RS232_TOUT 4 RS232 #4 Tx DSUB-9 / male 3
13 RS232_ROUT 4 RS232 #4 Rx DSUB-9 / male 2
14 NA Nicht angeschlossen
15 NA Nicht angeschlossen
16 ‘IC')'IF\I_CASCADE_C NA (rfu)
17 NA Nicht angeschlossen
18 ANA IN GND 2 Bi_tte verbinden ANA_IN_GND_2 Bananenstecker
- = — mit KL31 gelb

19 RS232 _TOUT 5 RS232 #5 Tx DSUB-9 / male 3
20 RS232_ROUT 5 RS232 #5 Rx DSUB-9 / male 2
21 RS232 _TOUT 6 RS232 #6 Tx DSUB-9 / male 3
22 RS232_ROUT 6 RS232 #6 Rx DSUB-9 / male 2
2| SYNCCASCAD T oy

Digital IN #01 is referenced to

KL31 with internal Pull down,

Threshold 9,2 £ 0,1 Volts, Bananenstecker
24 DIG_IN_1 Hysteresis 0,4 £ 0,1 Volt . -

DIG_IN_1 might be used as a grun

Marker (with a push-button to

positive Supply Voltage KL30)
25 NA Nicht angeschlossen
26 ANA_INSGNL_2 Analog Interface #02 SIGNAL IN Sgrt‘)a”e”SteCker

Tabelle 13.5: Pin-Belegung der Digitalen / Analogen-Anschlisse
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13.2.3. Analoge / Digitale-Anschlisse (26-polig) (nicht bei 14C6S8L)
Name Typ Hersteller-Nr. Hersteller
. ) Plug Connector 10126-3000PE 3M
Ribbon 26pin
Shell 10326-52F0-008 3M
Tabelle 13.6: Mini D Ribbon 3M 26 Pin
@ Logger @ Fahrzeugschnittstelle
fﬂ Kommentar/ Darstellung / )
26 Signal Signal Name Type E'
pi
n
1 DIG_IN_2 Digital IN #02 (Referenced to KL31) Bananenstecker grin
2 DIG_IN_3 Digital IN #03 (Referenced to KL31) Bananenstecker grin
3 DIG_IN_4 Digital IN #04 (Referenced to KL31) Bananenstecker grin
4 DIG_IN_5 Digital IN #05 (Referenced to KL31) Bananenstecker griin
5 DIG_OUT_2 Digital OUT #02 Bananenstecker griin
6 DIG_OUT_3 Digital OUT #03 Bananenstecker grin
7 SHIELD NA
8 SHIELD NA ----
9 ANA_IN_SGNL_3 Analog Interface #03 SIGNAL IN Bananenstecker gelb
10 ANA_IN_SGNL_4 Analog Interface #04 SIGNAL IN Bananenstecker gelb
11 ANA_IN_SGNL_5 Analog Interface #05 SIGNAL IN Bananenstecker gelb
12 ANA_IN_SGNL_6 Analog Interface #06 SIGNAL IN Bananenstecker gelb
13 ANA_IN_SGNL_7 Analog Interface #07 SIGNAL IN Bananenstecker gelb
14 ANA_IN_SGNL_8 Analog Interface #08 SIGNAL IN Bananenstecker gelb
15 ANA_IN_SGNL_9 Analog Interface #09 SIGNAL IN Bananenstecker gelb
16 'S‘NA—l N_SGNL_1 Analog Interface #10 SIGNAL IN Bananenstecker gelb
17 ANA_IN_GND_3 Analog Interface #03 GROUND Bananenstecker gelb
18 ANA_IN_GND_4 Analog Interface #04 GROUND Bananenstecker gelb
19 ANA_IN_GND_5 Analog Interface #05 GROUND Bananenstecker gelb
20 ANA_IN_GND_6 Analog Interface #06 GROUND Bananenstecker gelb
21 ANA_IN_GND_7 Analog Interface #07 GROUND Bananenstecker gelb
22 ANA_IN_GND_8 Analog Interface #08 GROUND Bananenstecker gelb
23 ANA_IN_GND_9 Analog Interface #09 GROUND Bananenstecker gelb
24 ANA_IN_GND_10 Analog Interface #10 GROUND Bananenstecker gelb
25 SHIELD NA ----
26 ECL_IN Electrical Control Line (SMSC) DSUB-9 / male 7

Tabelle 13.7: Pin-Belegung der Analog / Digital-Anschlisse
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13.2.4. Ethernet Anschllisse
Name Typ Hersteller-Nr. Hersteller
FCI Cable Assembly 10054999-R0O050Aulf FCI

Tabelle 13.8: FCI-Connector (Kabellange 50 cm)

@ Logger @ Fahrzeugschnittstelle
fﬂ Kommentar/ Darstellung / )
26 Signal Signal Name Typ rITI
pi

n

Al TX- ETH1 Tx- RJ45 2
B1 Tx+ ETH1 Tx+ RJ45 1
C1 GND
D1 RX+ ETH1 Rx+ RJ45 3
El RX- ETH1 RX- RJ45 6
A2 TX- ETH2 Tx- RJ45 2
B2 Tx+ ETH2 Tx+ RJ45 1
C2 GND
D2 RX+ ETH2 Rx+ RJ45 3
E2 RX- ETH2 RX- RJ45 6
A3 TX- ETH3 Tx- RJ45 2
B3 Tx+ ETH3 Tx+ RJ45 1
C3 GND
D3 RX+ ETH3 Rx+ RJ45 3
E3 RX- ETH3 RX- RJ45 6
A4 TX- ETH4 Tx- RJ45 2
B4 Tx+ ETH4 Tx+ RJ45 1
C4 GND
D4 RX+ ETH4 Rx+ RJ45 3
E4 RX- ETH4 RX- RJ45 6

Tabelle 13.9: Pin-Belegung der Ethernet-Anschliisse
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13.2.5. FlexRay Anschluss (nur 150M14C8LR)
Name Typ Hersteller-Nr. Hersteller

. ) Plug Connector 10114-3000PE 3M
Ribbon 14pin

Shell 10314-52F0-008 3Mm

Tabelle 13.10: Mini D Ribbon 3M 14 Pin
@ Logger Kommentar/ Darstellung / @ Vel Misnaee
3M 3 Signal Name 3
14pin Signal Type Pin
1 FR BP 1 FlexRay+ Channel 1a DSUB-9 / male 7
2 NA Nicht angeschlossen
3 FR BP 2 FlexRay+ Channel 1b DSUB-9 / male 7
4 NA Nicht angeschlossen
5 FR BM 2 2 FlexRay- Channel 2b DSUB-9 / male 2
6 NA Nicht angeschlossen
7
8 FR BM 1 FlexRay- Channel 1la DSUB-9 / male 2
9 NA Nicht angeschlossen
10 FR_BM 2 FlexRay- Channel 1b DSUB-9 / male 2
11 NA Nicht angeschlossen
12 FR BP 2 2 FlexRay+ Channel 2b DSUB-9 / male 7
13 NA Nicht angeschlossen
14

Tabelle 13.11: Pin-Belegung des FlexRay-Anschlusses
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13.2.6. CAN/FlexRay (D-Sub 44) (nur 25M24C8LFR)
Name Typ Hersteller-Nr. Hersteller

) Connector 17EHD-044-P-AA-0-00 Amphenol
DSUB 44pin

Shell 17E-1726-2 Amphenol
Tabelle 13.12: D-SUB 44 Pin
@ Logger @ Fahrzeug Schnittstelle
D- Kommentar/ Darstellung /
SUB Signal SN Type Pin
44pin
1 HSCAN_L_15 High Speed CAN #15 LOW DSUB-9 / male 2
2 HSCAN L _16 High Speed CAN #16 LOW DSUB-9 / male 2
3 HSCAN L _17 High Speed CAN #17 LOW DSUB-9 / male 2
4 HSCAN L 18 High Speed CAN #18 LOW DSUB-9 / male 2
5 HSCAN L 19 High Speed CAN #19 LOW DSUB-9 / male 2
6 HSCAN_L_20 High Speed CAN #20 LOW DSUB-9 / male 2
7 HSCAN L 21 High Speed CAN #21 LOW DSUB-9 / male 2
8 HSCAN L 22 High Speed CAN #22 LOW DSUB-9 / male 2
9 HSCAN_ L 23 High Speed CAN #23 LOW DSUB-9 / male 2
10 HSCAN L 24 High Speed CAN #24 LOW DSUB-9 / male 2
11 NA Nicht angeschlossen
12 FR BM 1 FlexRay- Channel 1a DSUB-9 / male 2
13 FR_BM 2 FlexRay- Channel 1b DSUB-9 / male 2
14
15
16 HSCAN_H_15 High Speed CAN #15 HIGH DSUB-9 / male 7
17 HSCAN_H 16 High Speed CAN #16 HIGH DSUB-9 / male 7
18 HSCAN_H 17 High Speed CAN #17 HIGH DSUB-9 / male 7
19 HSCAN H 18 High Speed CAN #18 HIGH DSUB-9 / male 7
20 HSCAN H 19 High Speed CAN #19 HIGH DSUB-9 / male 7
21 HSCAN H 20 High Speed CAN #20 HIGH DSUB-9 / male 7
22 HSCAN_H 21 High Speed CAN #21 HIGH DSUB-9 / male 7
23 HSCAN_H_22 High Speed CAN #22 HIGH DSUB-9 / male 7
24 HSCAN H 23 High Speed CAN #23 HIGH DSUB-9 / male 7
25 HSCAN_H 24 High Speed CAN #24 HIGH DSUB-9 / male 7
26 NA Not connected
27 FR BP_1 FlexRay+ Channel 1a DSUB-9 / male 7
28 FR BP 2 FlexRay+ Channel 1b DSUB-9 / male 7
G by femgwen | odieme 1

30
31 NA Nicht angeschlossen
32 Nicht angeschlossen
33 NA Nicht angeschlossen
34 NA Nicht angeschlossen
35 NA Nicht angeschlossen
36 NA Nicht angeschlossen
37 NA Nicht angeschlossen
38 NA Nicht angeschlossen
39 NA Nicht angeschlossen
40 NA Nicht angeschlossen
41 NA Nicht angeschlossen
42 NA Nicht angeschlossen
43 NA Nicht angeschlossen
44 NA Nicht angeschlossen

Tabelle 13.13: Pin-Belegung der CAN / FlexRay-Anschliisse
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13.3. Abklrzungen
blue PiraT Processing Information Recording Analyzing
Tool
CAN Controller Area Network
ECL Electrical Control Line
LIN Local Interconnect Network
MOST Media Oriented Systems Transport.
(www.mostnet.de)
USB Universal Serial Bus
UuTC Coordinated Universal Time
GMT Greenwich Mean Time

Tabelle 13.14: Abkirzungen
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16. Kontakt

Telemotive AG

Telemotive AG

Biro Minchen
Frankfurter Ring 115a
80807 Miinchen

Tel.: +49 89 357 186-0

Fax: +49 89 357 186-520

E-Mail: info@telemotive.de

Web: www.telemotive.de

Vertrieb

Tel.: +49 89 357 186-550

Fax: +49 89 357 186-520

E-Mail: sales@telemotive.de

Support

Tel.: +49 89 357 186-518

E-Mail: produktsupport@telemotive.de
Service Center: https://sc.telemotive.de/bluepirat
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