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1.

LIZENZVERTRAG

Lesen Sie bitte die Lizenzvereinbarung dieses Lizenzvertrages sorgfaltig, bevor Sie die Software
installieren. Durch das Installieren der Software stimmen Sie den Bedingungen dieses Lizenzvertrages

ZU.

Diese Software-Lizenzvereinbarung, nachfolgend als "Lizenz" bezeichnet, enthalt alle Rechte und
Beschrankungen fiir Endanwender, die den Gebrauch der begleitenden Software,
Bedienungsanleitung und sonstigen Unterlagen, nachfolgend als "Software" bezeichnet, regeln.

1.

2.

10.

11.
12.

13.

14.

15.

Dieser Lizenzvertrag ist eine Vereinbarung zwischen dem Lizenzgeber und Lizenznehmer, der
die Lizenz erhalt, um die genannte Software zu verwenden.

Dem Lizenznehmer ist bekannt, dass dies nur eine beschrénkte nichtexklusive Lizenz ist. Dies
bedeutet das der Lizenznehmer keinerlei Recht auf unter-lizenzvergabe hat. Der Lizenzgeber
ist und bleibt der Eigentimer aller Titel, Rechte und Interessen an der Software.

Die Software ist urheberrechtlich geschiitztes Eigentum der Telemotive AG. Das Programm
oder Teile davon durfen nicht an Dritte vermietet, verkauft, weiterlizenziert oder sonst in
irgendeiner Form ohne ausdriickliche, schriftiche Genehmigung der Telemotive AG
weitervermarktet werden. Der Anwender darf die Software und deren Bestandteile weder
verandern, modifizieren noch sonst in jeglicher Form riickentwickeln oder dekompilieren.
Diese Software unterliegt keiner Garantie. Die Software wurde verkauft wie sie ist, ohne
jegliche Garantie. Falls irgendwann ein Benutzer sein System andert, tragt der Lizenzgeber
keine Verantwortung dafir, die Software zu andern, damit sie wieder funktioniert.

Diese Lizenz erlaubt dem Lizenznehmer, die Software auf mehr als einem Computersystem
zu installieren, solange die Software nicht gleichzeitig auf mehr als einem Computersystem
verwendet wird. Der Lizenznehmer darf keine Kopien der Software machen oder Kopien der
Software erlauben, wenn keine Autorisierung daftir besteht. Der Lizenznehmer darf lediglich
zu Aushilfszwecken Kopien der Software machen. Der Lizenznehmer ist nicht berechtigt, die
Software oder Ihre Rechte aus dieser Lizenzvereinbarung weiterzugeben oder zu tbertragen.
Der Lizenzgeber ist gegentiber dem Lizenznehmer weder fir Schaden, einschliesslich
kompensatorischer, spezieller, beilaufiger, exemplarischer, strafender oder folgenreicher
Schéaden, verantwortlich, die sich aus dem Gebrauch dieser Software durch den
Lizenznehmer ergeben.

Der Lizenznehmer ist bereit, den Lizenzgeber zu schiitzen und zu entschadigen und fern zu
halten von allen Anspriichen, Verlusten, Schaden, Beschwerden, oder Ausgaben, die mit den
Geschéftsoperationen des Lizenznehmers verbunden sind oder sich aus diesen ergeben.
Der Lizenzgeber hat das Recht, diesen Lizenzvertrag sofort zu kiindigen und das
Softwarebenutzungsrecht des Lizenznehmers zu begrenzen, falls es zu einem Vertragsbruch
seitens des Lizenznehmers kommt. Die Laufdauer des Lizenzvertrags ist auf unbestimmte
Zeit festgelegt.

Der Lizenznehmer ist bereit, dem Lizenzgeber alle Kopien der Software bei Kiindigung des
Lizenzvertrags zurtickzugeben oder zu zerstoren.

Dieser Lizenzvertrag beendet und ersetzt alle vorherigen Verhandlungen, Vereinbarungen und
Abmachungen zwischen dem Lizenzgeber und Lizenznehmer beziglich dieser Software.
Dieser Lizenzvertrag unterliegt deutschem Recht.

Wenn eine Bestimmung dieses Lizenzvertrags nichtig ist, wird dadurch die Giiltigkeit der
verbleibenden Bestimmungen dieses Lizenzvertrags nicht beriihrt. Diese nichtige Bestimmung
wird durch eine giiltige, in Ubereinstimmung mit den gesetzlichen Vorschriften stehende
Bestimmung mit &hnlicher Absicht und &hnlichen wirtschaftlichen Auswirkungen ersetzt.

Der Lizenzvertrag kommt durch Ubergabe der Software von dem Lizenzgeber an den
Lizenznehmer und/oder durch den Gebrauch der Software durch den Lizenznehmer wirksam
zustande. Dieser Lizenzvertrag ist auch ohne die Unterschrift des Lizenzgebers giltig.

Die Lizenz erlischt automatisch, wenn der Lizenznehmer den hier beschriebenen
Lizenzbestimmungen nicht zustimmen oder gegen die Lizenzbestimmungen dieses
Lizenzvertrags verstdsst. Bei Beendigung ist der Lizenznehmer verpflichtet, sowohl die
Software, als auch samtliche Kopien der Software in bereits installierter Form oder
gespeichert auf einem Datentrager zu léschen, zu vernichten oder der Telemotive AG zuriick
Zu geben.

Der Lizenznehmer haftet fir alle Schaden, welche dem Lizenzgeber durch die Verletzung
dieses Lizenzvertrags entstehen.

@ Telemotive AG



blue PiraT2 - CCP Anleitung Seite 3
Version 1.9.1. - 13.06.2014

2. PRODUKTHAFTUNG

Fur alle Angebote, Verkaufe und Lieferungen gelten ausschlieflich die nachstehenden Bedingungen
und zwar auch dann, wenn der Kaufer, Besteller und dergleichen andere Bedingungen vorschreibt.
Abanderungen sind nur giiltig, wenn sie schriftlich vereinbart werden.

1. Die Technische Dokumentation ist Bestandteil des Produktes. Werden die Inhalte und
insbesondere die Sicherheitshinweise und Handlungsanleitungen der Dokumentation nicht
beachtet, kann dies den Ausschluss der Produkthaftung und der Produktgewéahrleistung zur
Folge haben.

2. Die Produkte gehéren zur Gruppe der Testtools. Bei Einsatz des Gerates kann eine Stérung
des zu testenden Systems nicht 100% ausgeschlossen werden. Damit kann die Garantie
eines einwandfrei funktionierenden Systems nicht vom Hersteller tibernommen werden. Der
Einsatz des Produktes erfolgt auf eigene Gefahr.

3. Die Haftung fur den Ersatz von Schéaden gemaf 81 des Produkthaftungsgesetzes, wird, im
Rahmen des 89 PHG ausdriicklich ausgeschlossen, soweit zwingende gesetzliche
Bestimmungen nichts anderes vorsehen.

4. Der Hersteller lehnt in jedem Fall die Verantwortung fur indirekte, beilaufige, spezielle oder
folgenreiche Schaden, einschlie3lich dem Verlust von Gewinn, von Einnahmen, von Daten,
des Gebrauchs, jedem anderem wirtschaftlichen Vorteils oder Schaden aus Anspriichen
Dritter gegen den Kunden, ab, die aus dieser Abmachung , ob in einer Handlung im Vertrag,
strenger Verbindlichkeit, klagbares Delikt (einschlie3lich der Nachlassigkeit) oder anderen
gesetzlichen oder gerechten Theorien entsteht. Die Beweispflicht liegt beim Kéaufer.

5. Die Telemotive AG gewéhrleistet die gesetzliche Garantie gemalR deutschen Rechts.

6. Auler den Garantien, die ausdrucklich in dieser Vereinbarung festgelegt worden sind, werden
alle Produkte "geliefert, wie vertraglich vereinbart, soweit der Kunde vom Hersteller nicht
ausdricklich zusatzliche oder implizierten Garantien empféngt. Der Hersteller dementiert hier-
mit ausdricklich irgendwelche und alle weiteren Garantien irgendeiner Art oder Natur
beziiglich der Produkte, ob ausdrticklich oder stillschweigend, einschliel3lich unbeschrankt,
jede Garantie des Titels, der Marktfahigkeit, der Qualitat, der Genauigkeit oder Eignung zu
einem bestimmten Zweck oder zum Zweck des Kunden. Der Hersteller streitet ausdriicklich
irgendwelche Garantien ab, die vom Handelsbrauch, der Handelssitte oder der Leistung
einbezogen werden kdénnen. Abgesehen von den festgesetzten ausdriicklichen Garantien in
dieser Abmachung, sind die Produkte mit allen Fehlern und der vollstandigen Gefahr einer
nicht befriedigenden Qualitat, Leistung, Genauigkeit bereitgestellt. Der mdgliche Aufwand wird
vom Kunden getragen. Der Hersteller ibernimmt keine Garantie, dass die Produkte fehlerfrei
arbeiten.

7. Die Telemotive AG ist berechtigt, mangelhafte Waren gegen gleichartige einwandfreie Waren
innerhalb einer angemessenen Frist einzutauschen oder den Mangel innerhalb einer
angemessenen Frist zu beheben. Bei diesem Fall erlischt ein Anspruch auf Wandlung oder
Preisminderung. Gewabhrleistungsrechte setzen eine rechtzeitige Méngelriige voraus.

8. Der Weiterverkauf, die Weitergabe, Schenkung, Tauschgeschafte oder der Verleih der
angebotenen Produkte an Dritte, ist ohne Freigabe von Telemotive nicht gestattet.

9. Als Rechtsgrundlage ist deutsches Recht anzuwenden.

© by Telemotive AG, 2014
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3. Ubersicht

Das folgende Dokument beschreibt die Anwendung der CCP Funktion (CAN Calibration Protocol).

Weiterfiihrende Beschreibungen und Informationen finden sich im allgemeinen Benutzerhandbuch
oder in den jeweiligen Feature Beschreibungen.

Dieses Dokument bezieht sich auf die blue PiraT2 Firmware 01.09.01 und den Client 1.9.1. Einige
Funktionen sind vom jeweiligen Modell des Datenloggers oder von installierten Lizenzen abhangig.
Maoglicherweise sind die beschriebenen Funktionen auch nicht in alteren Firmware Versionen
verfugbar.

Software-Updates und Anleitungen fir andere, optional erhdltliche, Lizenzen stehen im blue PiraT
Service Center der Telemotive AG zur Verfliigung (Adresse siehe unter Kontakt).

Bitte stellen Sie sicher, dass Sie eine aktuelle Firmware und Software verwenden.

4, Systemvorrausetzungen

Kontrolleinheit

Zur Konfiguration der CCP Kommunikation ist ein Computer mit Microsoft Windows Betriebssystem
notwendig. Er dient des Weiteren auch zum Herunterladen der aufgezeichneten Daten vom
Datenlogger. So kdnnen die Daten offline bearbeitet werden.

blue PiraT2

Der blue PiraT2 ist der neueste Datenlogger entwickelt von der Telemotive AG. Die
Buskommunikation zwischen Steuergeraten ist sehr wichtig und wird vom blue PiraT2 sehr prazise
aufgezeichnet. Die aufgezeichneten Daten kénnen Uber Ethernet vom Datenlogger geladen und z.B.
auf einem Testcomputer analysiert werden.

CCP Lizenz
Fir die Benutzung der CCP Funktion muss auf jedem Datenlogger eine entsprechende Lizenz
installiert werden.

A2L Datei

Diese Datei definiert die Parameter, die fur eine CCP Kommunikation zwischen blue PiraT2 und
Steuergerat noétig sind. Diese Datei ist fur jedes Steuergerat (sogar fur jeden Hard- und
Softwarestand) unterschiedlich und kann deshalb nicht von der Telemotive AG bereitgestellt werden.
Bitte kontaktieren Sie den entsprechenden Steuergeratelieferant, um eine guiltige Datei zu bekommen.

@ Telemotive AG
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5. Uberblick, Beschreibung

Um einen einfachen Systemuberblick zu erhalten, kann das System in drei grundlegenden Teilen
betrachtet werden.

e Einstellung und Konfiguration

e Betrieb und Datenaufzeichnung
e Download und Konvertierung

Am Ende entsteht eine MDF v3.3 Datei, in der die CCP Kommunikation enthalten ist.
5.1. Einstellung und Konfiguration

Die A2L Datei (vom Steuergeréte Lieferanten) wird vom blue PiraT2 Client geladen und kann bei
Bedarf editiert werden. Ist die Konfiguration fertig, kann sie vom Client auf den blue PiraT2 tbertragen
werden.

= blue PiraT2
A2L Datei
| | ECU.a2]
5.2. Betrieb und Datenaufzeichnung

Der blue PiraT2 und das / die entsprechenden Steuergerate befinden sich nun im konfigurierten
Betrieb. Der Datenlogger zeichnet die Kommunikation bei laufendem CCP Protokoll auf.

blue PiraT2

5.3. Download und Konvertierung

Nach erfolgter Aufzeichnung kénnen die Daten vom blue PiraT2 heruntergeladen oder direkt in das
Zielformat konvertiert werden.

blue PiraT2

MDF v3.3 Datei

- || Trace.mdf

@) Telemotive AG
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6. Einstellungen und Konfiguration

Verbinden Sie den blue PiraT2 mit einem Computer (Ethernet) und 6ffnen Sie den installierten Client.
Im Feld ,Netzwerk-Logger‘ markieren Sie den entsprechenden blue PiraT2 und betétigen die
[Konfiguration anzeigen] Schaltflache.

: Netzwerk-Logger i 28

Mame IF Verbunden mit

BluePiraT2 Tel...|192.168.0.233 [ | |

+ IP-Direkteingabe
v [« =]

Konfiguration anzeigen

Hier sind die verschiedenen Kanalarten und allgemeine Optionen aufgelistet. Die Einstellungen fur
CCP / XCP finden Sie in der Baumstruktur. Die Unterstruktur fir CCP lasst sich durch klicken auf das
.+ offnen.

ﬁ Konfiguration (10,64, 75,800 - nicht werfigbar =

Logger Konfiguration

< Allgemein

= AN

~|| LIM

< Seriell

~[ | Ethernet

< Analog

|| Digitaler Eingang

CCPJACP

<[ Datenbasen

@) Telemotive AG
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Beginnen Sie zunadchst mit den allgemeinen Einstellungen und markieren Sie den entsprechenden
Eintrag.

ﬁ Konfiguration {10.64.76.6) $| __ Firmware- { Lizenzenupdate {10.64.76.6) $| EE @
Kanale ~ Trigger = | B
(£ Allgemein
B CAN CAN DBC
M- LIN Generiere DBC Dateien
- Serial Zielverzeichnis: |C:Users)| [ Verzeichnis auswahlen...
B FlexRay
- MOST Bestehende Dateien dberschreiben
Bt Ethernet
[ Analog
[ Digitaler Eingang
[ Digitaler Ausgang
- Kamera
[~ Trigger
B[] CCPXCP
. NETEECT, - o7
- Allgemeine Einstellungen
- “Patenbasen

Mit dem oberen Kontrollkastchen weisen Sie das Gerat an, .dbc Dateien zu erstellen. Diese Dateien
enthalten Details Uber die CCP Datenfelder, welche mit DAQ Listen aufgezeichnet werden.

CAMN DBC
| Generiere DBC Dateien

Fielverzeichnis: |C:\sers),

Bestehende Dateien dberschreiben

Mit der zweiten Option kann eingestellt werden, ob das Gerat bereits bestehende Dateien
Uberschreiben soll. Der Dateiname wird vom Client generiert. Wenn Sie bereits existierende Dateien
nicht Gberschreiben wollen, missen Sie ein neues Verzeichnis auswéahlen.

Achtung:
Die .dbc Datei wird fur eine Konvertierung in das MDF v3.3 Format zwingend bendtigt. Soll spater eine
solche Datei erstellt werden, aktivieren Sie diese Option.

Ein neues Steuergerat legen Sie durch einen Doppelklick auf ,Neue ECU...“ an.

CCPYCP

(@

L 3 Allgemeing Einstellungen
Datenbasen

2

[

Es offnet sich ein Fenster, in dem sich eine A2L Datei 6ffnen lasst. Wahlen Sie die entsprechende
Datei.

@) Telemotive AG
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s ]
P — . BeE-
Bk | Benutzer __ INSTALLLOGSDFE
"7? 2 exchange | SUService
Zuletzt , Programme

verwendet J Programme (x86)

! 24 scan
J Valueadd

Desktop \ var
E: J Windows
=)
Eigene File name: Open
Dokuments ) )
Files of type: | All Files =

Achtung:

Vergewissern Sie sich, dass die Datei absolut zur ECU und dessen Hard- und Softwareversion passt.
Andernfalls kann es zu Fehlern oder zu einer nicht funktionierenden CCP Kommunikation fihren. Um
eine gultige Datei zu bekommen, kontaktieren Sie bitte den entsprechenden Lieferanten lhres
Steuergerates.

Jedes einzelne Steuergerat kann in der ersten Registerkarte Uber das entsprechende
Kontrollk&stchen aktiviert oder deaktiviert werden. Hier kann zusatzlich noch ein Name definiert
werden.

L‘ Konfiguration (blugPiraT2_Config_192.163.0.233_08-05-2013_12-35-24) = |
Logger Konfiguration

- Allgemein ECU #1 (CRD32)
B[] CAN
B[] LIN :
BBy Seriel Konfiguration | Protokoll (CCP iiber CAN) | Messung | Seed &Key
FlexR.
G- [ FlexRay Gerat
G-[] MOST .
-0 Etheret IEFE ECU
] AI'IEI'EIQ ECLU Mame: CRD2
_| Digitaler Eingang ECU Adresse (Hex): |01
[ Digitaler Ausgang r 1
BB Kamera Byte Order: MOTOROLA 3
| Trigger Timeout {ms): 2000
B[] CCPfXCP
*-J' News ECU Buslast max.: 802 %
| BECU =1 (CRD2) Protokoll Version: va1
e ) pllgemeine Einstellungen

Die Parameter sind bereits von der A2L Datei vordefiniert. Bitte andern Sie diese nur, wenn Sie sich
Uber die damit verbundenen Auswirkungen wirklich bewusst sind.

Stellen Sie auf der zweiten Registerkarte den gewiinschten CAN Kanal ein. Dieser Kanal muss in den
CAN Einstellungen ebenfalls aktiviert sein.

@) Telemotive AG
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ECU #1 (CRD3Z) )
Dieses ECU ldschen

Konfiguration @ Protokoll (CCP dber CAN) | Messung | Seed & Key

CAM
Baudrate: | 500000

Master {Lugger}l},
CAN ID (Hex): 074a

m

Frame Typ:
i@ Standard

(7 Extended

Slave (ECLI)
CAM ID (Hex): 0439 =

Frame Typ:
i@ Standard

(7 Extended

@ Baudrate von CAN-HS #1 entspricht nicht der geforderten Baudrate. Aktuell; 83333 (bits/s), Gefordert: 500000 (bitsfs).

Die Baudrate des Steuergerats wird ebenfalls aus der A2L Datei importiert. Stimmt diese nicht mit der
unter dem jeweiligen CAN Kanal konfigurierten Baudrate tberein, zeigt der Client dies in roter
Schriftfarbe an (siehe oben).

Um dies zu korrigieren, wechseln Sie zum entsprechenden CAN-Kanal (in diesem Fall ,CAN-HS #1%)
und stellen dort die Baudrate des jeweiligen CCP Steuergerats ein.

Wie oben bereits erwadhnt muss der Kanal auch aktiviert sein. Ist dies nicht der Fall so aktivieren Sie
das entsprechende Kontrollk&stchen. Das Kontrollk&stchen [Acknowledge an] muss ebenfalls aktiviert
sein.

¥ Konfiguration (bluePiraT2_Config_192.168.0.233_08-05-2013_12-35-24) |

Logger Konfiguration
F-[] Allgemein - aM =1
B[ CAN Anschluss aktiv
| CANHS #1
- | CAN-HS #2 MName  |HSCAN-1
e CANHS =3 (Dieser Name wird sp&ter in die Dateinamen der Tracedateien eingefiigt)
7| CAN-HS #4
- | CAN-HS #5
%) CANHS =6 Adgknowledge an Hinweis: Acknowledge muss an sein, wenn der Logger
L CANHS £7 = iiber diesen Kanal Machrichten versenden soll,
- | CAN-HS #8 Timing
4P CAN-HS 29 -
¥ CAN-HS #10 (@) Baudrate 83333 ~ | bitsfs
‘) CAN-HS #11 Bei dieser Option w 30000 ingparameter wie Abtastpunkt etc. verwendet.
P CAN-HS #12 33333
- | CANAS #13 | 0 (7)) Chip-Parameter 100000
5| CANALS #14 - 125000
" # . . .
- . ) Bitte die Chip-Param Die Parameter beziehen
- & Allgemeine Einstellungen (CAN-HS) ) ] )
[P Aligemeine Einstellungen (CANAS) sich auf einen Basist] e folgende Timingparameter:
@[] LIN Baudrate: Baud Rate Prescaler (BRF):
" Cmemimll

@) Telemotive AG
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Fur jedes ECU kann in der Registerkarte ,Messung” ein Start- und Stoppereignis definiert werden. Es
kann hier zwischen der ,Signale” und der ,DAQs" Ansicht (DAQ Listen) ausgewahlt werden.

ECU #1 (CRD2)

[ Dieses ECU ldschen

Konfiguration | Protokoll (CCP iber CAN) | Messung | Seed & Key

Barsk]acs
Startereignis: iLDGGER_STARTUP vj Stopereignis: [LDGGE%_S.I—!LI'.IDGWN vj Signale hinzufigen... Signale entfernen
LOGGER._SHUTDIOWN
Messungen Startbedingung S et Intervall
Achtung:

Um einen Trigger als Start- oder Stoppereignis zu definieren, ist evtl. die Lizenz *Komplexe Trigger*

notig. 2 Komplexe Trigger sind standardmafig freigeschaltet, wenn Sie mehrere bendétigen, erwerben
Sie bitte eine Lizenz.

Um unter CCP einen Trigger zu verwenden, muss dieser zunachst in den Einstellungen flr Trigger
definiert werden. Weiterfihrende Informationen finden Sie in der Anleitung *Komplexe Trigger*

Die DAQ Listen sind ebenfalls in der A2L Datei vordefiniert. Diese kénnen teilweise editiert werden.

| Konfiguratien | Protokoll (CCP iiber CAN) | Messung | Seed & Key |

Signal
Startereignis: :LDGGER_STAR'I'L.IP - Stopereignis: :LDGGEF‘._SHLI'I'DDWN - Signale hinzufiigen. .. ] Signale entfernen
Messungen Startbedingung Messmodus Intervall
@ DAQ #0 (10ms) OFF 10ms 10 ms
@ DAQ #2 (Segment) OFF Segment Zylinder Segment
@ DAQ #1 (Display) COFF Display 100 ms
Separate Modus fur die Das Intervall
Startbedingung fur individuelle kann Zeit-
individuelle Messung oder
Messungen Ereignis
getriggert
sein

Uber die Schaltflache ,Signale hinzufligen® kdnnen der Messung einzelne Signale hinzugefligt
werden.

ECU #1 (CRDZ)

[ Dieses ECU lgschen

| Konfiguration | Protokoll (CCP Gber CAN) | Messung | Seed & Key

Sinae) DAs
Startereignis: :LDGGEF‘._STARTUP v: Stopereignis: :LDGGEF‘._SHUTDDWN v: < Signale hinzufagen... > Signale entfernen
Messungen Startbedingung Messmodus Intervall

@) Telemotive AG
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Mit einem Rechtsklick auf eine DAQ Liste, kdnnen diese einzelnen Signale hinzugefligt werden.

| Konfiguratien_ | Protokoll (CCP iiber CAN) | Messung | Seed &Key|

Signal

Startereignis: LOGGER_STARTUP v |  Stopereignis: LOGGER_SHUTDOWN v Signale hinzufiigen. .. Signale entfernen
Messungen Startbedingung Messmodus Intervall
=) DAQ #0 (10ms) OFF 10ms 10 ms
@ DAQ #2 (Segment) OFF Segment Zvylinder Seqment
‘E DAQ #1 (Display) OFF Display 100 ms
[} Signale hinzufigen...
Einflgen
Details...

In beiden Fallen 6ffnet sich das folgende Fenster zur Signalauswabhl.

-
[8d Signale hinzufiigen... - _— —_— @
Schritte Schritt #2: Wahle Signale Assi: (Signale hinzufiigen)
1. Schritt #1: Import aus A2L...
Suchen
2. Schritt #2: Wihle Signale
Lignale: Kodierter Wert
----- - AuxiliaryHeaterSwOnEnabl_Mode - R Eriat
..... L BAP_SNA_Mode Datentyp: SWORD
..... . BP_DP_Gear_3 =0 Untere Grenze: 4.0
----- - BRD_Indic_Mode Obere Grenze: 63.998046875
----- L BRK_STAT2_CRC_Mode Bit Mask: -
----- AL BRE_STAT2_MsgCntr_Mode
----- A BRE_STAT2 Msglost_Cnir Physikalischer Wert
----- n BRK_STAT2_Msglost_DeBnc_Mode Umrechnungsfunktion: -
----- A BRK_STATZ Msglost_State_Mode Einheit:
----- A BTM_GenExcvolt_Reg
""" A Baro ECU Speicher
(| . Baro_SNA_Mode Speicheradresse: Ox400060BA
""" o e Adresserweiterung: 0x00
----- A BrkBitd
----- A BrkBitl
Beschreibung:
----- A BrkLightd_Mode g
..... - BrkLight1_Mode - Batteriespannung
Treffer: 4.265 von 4,265 Signalen
ejte Fertigstellen ] [ Abbrechen Hilfe

Ein Doppelklick auf ein Signal fugt es direkt zur Messung hinzu. Alternativ kdnnen auch mehrere
Signale markiert werden und abschlieRend mit ,Fertigstellen* hinzugefiigt werden.

Signale kdnnen per ,Drag and Drop* zwischen den DAQ-Listen ausgetauscht werden oder aul3erhalb
der DAQ-Listen platziert werden.

Fur jedes Signal, das sich nicht in einer DAQ-Liste befindet, kann eine eigene Startbedingung
definiert werden. Ebenso kann fur eine ganze DAQ-Liste eine Startbedingung definiert werden.
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| Kenfiguration | Protokoll (CCP diber CAN) | Messung | Seed & Key

5igna
Startereignis: LOGGER_STARTUP v | Stopereignis: LOGGER_SHUTDOWN Signale hinzufiigen... | | Signale entfernen
Messungen Startbedingung Messmodus Intervall
B@ DAQ £#0 (10ms) DEVICE_COMNMECTED w 10ms 10 ms
A BrkBit1 DEVICE_CONMECTED 10ms 10 ms
1 BrkBitd DEVICE_CONMECTED 10ms 10 ms
B@ DAQ #2 (Segment) DEVICE_COMMECTED w Segment Zylinder Segment
i Bat_Volt DEVICE_COMMECTED Segment Zylinder Segment
@ DaQ #1 (Display) OFF Display 100 ms
1 BrkLight_Parity ¥ SINGLE v
OFF
DEVICE_COMNMECTED

Nicht in DAQ Liste

Wird die Startbedingung eines einzelnen Signals aus einer DAQ-Liste in der ,Signale” Ansicht
geandert, werden auch die Startbedingungen der anderen Signale aus der DAQ-Liste geandert.

| Kenfiguration | Protokoll (CCP iber CAN) | Messung | Seed & Key|

-

Startereignis: LOGGER_STARTUP = |  Stopereignis: | LOGGER_SHUTDOWN | Signale hinzufiigen... | | Signale entfernen
Messungen Startbedingung Messmaodus Intervall
nn Bat_Volt DEVICE_COMMECTED w  Segment w Zvlinder Segment
AL BrkBit0 OFF ms w 10ms
A BrkBit1 DEVICE_COMMECTED w 10ms w l0ms
1 BrkLight_Parity DEVICE_CONMECTED w SINGLE -

i

[8d] Information M

.

k-

Die Startbedingung von anderen Signalen wird ebenfalls gedndert

oK. d [ Abbrechen

Hier kann fur jedes Signal auch ein eigener Messmodus definiert werden. Auch dies funktioniert nur
mit Signalen au3erhalb einer DAQ-Liste oder mit der gesamten Liste.
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Messungen Starthedingung Messmodus Intervall
5 DAQ #0 (DAQ List|OFF 10_ms 10 ms
=) DAQ #1 (DAQ List OFF 100_ms 100 ms
I DAQ £2 (DAQ List’DE'u'ICE_CDNNECTED = Hseg_syn-: v] Micht: dete

1N Bat_Valt DEVICE _COMMECTED seg_sync

0 Bat_Volt |DEVICE_CONNECTED +|[PoLLinG ( ) 100 ms

Die wahlbaren Optionen sind in aller Regel in der A2L Datei vorgegeben. Konnen Optionen nicht
veréndert werden, ist dies ebenfalls in der A2L Datei so vorgegeben.

Prinzipiell kénnen drei verschiedene Messmethoden unterschieden werden:

e SINGLE:
Die Messdaten werden einmalig angefordert.
e POLLING:

Die Messdaten werden in vorgegebenen Zyklen angefordert. Die Zyklusdauer wird von der
Intervallzeit bestimmt.

e DAQ:
Die Messdaten werden vom blue PiraT2 einmalig im Steuergerat konfiguriert. Das Steuergerat
sendet diese Daten bei Eintritt eines intern definierten Ereignisses.

Hinweis:

In manchen Fallen kann die Software der Steuergeréte nicht jede der oben angegebenen
Messmethoden unterstitzten, obwohl diese laut der A2L Datei funktionieren missten. Funktioniert die
CCP Kommunikation bei mehreren gleichzeitig konfigurierten Messmethoden flr ein Steuergerét nicht,
versuchen Sie zunachst nur eine Messmethode zu verwenden. So kénnen Sie das Problem
eingrenzen und haben moglicherweise wenigstens eine oder zwei funktionierende Messmethoden.

Ein oder mehrere markierte Signale konnen mit der Schaltflache [Signale entfernen] geldscht
werden.

Unterstutzt das Steuergerét [Seed & Key], Uberprufen Sie die Einstellungen in der Registerkarte
[Seed & Key].

| Konfiguration I Protokoll {CCP (ber CAN) I Messung| Seed & Key |

Seed & Key Konfiguration
Aktiv
DLL Dateiname: |seedkey1.0LL

Funktionsname: |ASAP1A_CCP_ComputeKeyFromSeed

Funktionstyp: :CCP Standardmodus ASAPZ v1.6.% (5 Parameter) -

Sind alle Einstellungen konfiguriert, kann die Konfiguration Uber [Zum Logger senden] zum blue
PiraT2 Ubertragen oder lokal gespeichert werden. Eine gespeicherte Konfiguration kann jederzeit vom
Client gedffnet und editiert werden.

M ECU #1(CRD2)
te 7 pllgemeine Einstellungen 7

Defaultkonfiguration ] [ on Datei laden... ] L Als Datei speiu:herny ] L Zum Logger senden.y

Nachdem die Konfiguration an den blue PiraT2 tUbertragen wurde, sollte die CCP Kommunikation
funktionieren.
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7. Datenaufzeichnung

Konnte die Konfiguration ohne Fehler an den Datenlogger Ubertragen werden und arbeitet das Geréat
ohne Fehler, werden die CCP Daten nun kontinuierlich aufgezeichnet.

Jedes Steuergerat kann im Client einzeln gel6scht werden. Ist das entsprechende Steuergerat
markiert, kann es mit der Schaltflache [Dieses ECU I6schen] entfernt werden.

Logger Konfiguration

[ Allgemein ECU #1 (CRDZ) -~
@H-[E CAN Dieses ECU laschen )
@[ LN
Bl Seriel | Kenfiguration | Protokell (CCP tber CAM) | Messung | Seed &key
-] FlexR E
-5 FlexRay Seed & Key Konfiguration
[~ MOST o
[H-[ | Ethernet v
-] Analeg DLL Dateiname: |seedkey1.DLL
&[5 Digitaler Eingang Funktionsname: |ASAP1A_CCP_ComputeKeyFromSeed
[#-[ | Digitaler Ausgang - .
[ Kamera Funktionstyp: | CCP Standardmodus ASAP2 v1.6.x (5 Parameter) - |
[#-[ Trigger
E-[] CCPMMCP
) Neue ECU... i
L =CU 1 (CRD2) p - |
e ® Allgemeine Einstellungen
[#-[ | Datenbasen
Defaultkonfiguration ][ Von Datei laden. .. ][ Als Datei speichern... ][ Zum Logger senden... ]

Alternativ kann jedes Steuergerat auch nur deaktiviert werden. Wird der Haken entfernt, ist das
Steuergerat inaktiv und wird ausgegraut dargestelit.

Logger Kontiguration

E-[] Allgemein ECU #1 (CRDZ)

-] CAN

G- LIN

B-E5 Seriel Konfiguration | protokoll (CCP tber CAN) | Messung | Seed & Key
FlexR

- FexRay Gerat

G-[] MOST B

_. Ethernet Aktiviere ECU

_F Analng ECU MName: CRDZ

—' Digitaler Eingang ECU Adresse (Hex): |01

[ Digitaler Ausgang ) )
G- Kamera Byte Order: 'MOTOROLA v
_. Trigger Timeout {ms): 2000

=[] CCPMXCP

}@ Neue ECL... Buslast max.: an = Y

™ W-Cl 1 (CRO2) ) - —
L % Allgemeine Einstellungen

e U T
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Ist eine Remote Control angeschlossen, wird eine Statusmeldung im Display angezeigt. Driicken Sie
die ,i“ - Taste und wechseln Sie mit den Menutasten zur CPP/XCP Mendiseite.

S - Taste

Menlutast

Das Gerét zeigt den Status von bis zu 4 Steuergeraten an.

OFF
N/C
ERR

» Status CCP/XCP 8/9
[1] OFF [2] 20

[3] N/C [4] ERR
delta Busload/,

ECU ist deaktiviert
ECU nicht verbunden
Verbindungsfehler

Die Zahl zeigt die delta Buslast in Prozent an (Last die zusatzlich durch die CCP Kommunikation
entsteht).

Das im blue PiraT2 verbaute Display zeigt ebenfalls Informationen zur CCP Kommunikation an. Das
Display zeigt immer nur zwei Zeilen. Durch den Drehknopf kommt man in das CCP Mend. Jeder der
vier angezeigten Buchstaben steht flr ein Steuergerat und zeigt dessen Status.

mz - X'

nicht konfiguriert
nicht verbunden
Ubertragung
Verbunden
Verbindungsfehler
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8. Download und Konvertierung
Um Daten vom blue PiraT2 zu konvertieren, stellen Sie als erstes eine Verbindung vom Client zum
Datenlogger her.

Hinweis:
Fur das MDF v3.3 Format ist die .dbc Datei zwingend notwendig

Klicken Sie auf die Schaltflache [Daten konvertieren].

: Hetzwerk-Logger q =

Mame I Verbund...

p
- bluePirat2. 1036411 |

bpngi014... 10.96.111... lpiz

+ IP-Direkteingabe
. N
4 e

Im Clientfenster 6ffnet sich der entsprechende Dialog. Markieren Sie das gewiinschte Ereignis oder
den entsprechenden Zeitbereich.

& L[4

= Konvertierung (10.96.111.229) s |
Job

Aktuelle Loggerzeit: Mittwoch, 03.07.2013 13:52:47

Ereignisiibersicht | Zeitbereich

Datenzeitraum | alle Daten - |

Ereignis

Montag, 24.06.2013 2

Abschnitt #£1 - Aufstarten  (226MB) 15:01:38 @

" | Dienstag, 25.06.2013

Einschlafen 09:15:20

[ Abschnitt #2 - Aufstarten  {SME) 0%:15:26 @

[ SN BN B AR,

A AL TA

Waéhlen Sie in der Kanal-Auswahlliste den fiir die CCP Kommunikation gesetzten CAN Kanal im
»,CAN* Bereich aus (Basiskanal). Die CCP Kommunikation befindet sich im konfigurierten CAN Kanal,

der fur das entsprechende Steuergerat gesetzt wurde. Ein Doppelklick fiigt den Kanal direkt zur
Ausgabeliste (rechts) hinzu.

Achtung:

Waéhlen Sie niemals den Kanal im [CCP_XCP] Bereich aus. Der CCP Kanal beinhaltet nur Debug

Nachrichten und sollte deshalb auch nicht ausgewéahlt werden. Hier wird keine CCP Kommunikation
aufgezeichnet.
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Im folgenden Screenshot sind die CCP Daten mit den HS CAN #1 aufgezeichnet worden.

Kanal-Auswa

hlliste

=== Analog-in

-
o
o
-
o
-
o
o
-
o

LA R R b O O O O

-+

#1 (Analog-1)
#2 (Analog-2)
#3 (Analog-3)
#4 (Analog-4)
#5 {Analog-5)
#6 (Analog-6)
#7 (Analog-7)
#3 (Analog-8)
#9 (Analog-9)
#10 (Analog-10)

#14 (LSCAN-14]

Ziglverzeichnis |C:) -
Format-Einstellungen Export Alle entfernen

Hinzufiigen eines Konvertierunas-anals durch Doppelklick eines Kanals aus dem
Baum links.

»

m

FT& CCP_XCP

#1 (CCPTEST)
#2

Im CCP Kanal befinden sich keine CCP Daten.

-

Ist der gewiinschte CAN Kanal markiert, kann er mit der Funktion ,Hinzufiigen“ oder mit einem
Doppelklick zur Ausgabeseite, auf die rechte Seite des Fensters, hinzugeflgt werden.

Kanal-Auswahliste
=&  Analog-n

E'
iigiiiiiiiiii

#1 (Analog-1)
#2 (Analog-2)
#3 (Analog-3)
#4 (Analog-4)
#5 (Analog-5)
#6 (Analog-8)
#7 (Analog-7)
#8 (Analog-8)
#9 (Analog-3)
#10 (Analog-10)

#1 (HSCAN-1)

»

m

Zielverzeichnis [C:Y -
Format—EnsteIIungen[ Import ][ Export ]

m{Hscm-n CANoe ASCII Format (=.asc) )
N~— | )
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Markieren Sie das MDF v3.3 Format als Ausgabeformat.

<anal-Auswahlliste Zielverzeichnis |C:) -
S O ANy -og

=+
o #9 (Analog-2)
s £10 (Analog-10) Format-Einstellungen [ Import ] [ Export ]
-5 CAM
-~ #1(HSCAN-1) CAM #1 (HSCAN-1) \CANoe ASCII Format (*.asc) ~ X
w=# FZ(HSCAN-Z Telemative ASCII Format (=, tt)
- = #3 (HSCAN-3] il Binary Logging Format (*.bif)
o 34 (HSCAN-] CAMCorder Format (*.asc)
o 4 -5] AMge £ orma
o = MDF CAM Signal Format v3.3 (*.mdf:
e _?: VD oaqirg Forma A [+]a]
- Extended Telemative Trace Datei (*.xtmt)
. -8)
. el =0 (HSCARN-G

Wiederholen Sie diesen Vorgang mit allen benétigten Kanéalen.

AnschlieRend muss jedem Kanal die erzeugte .dbc Datei zugeordnet werden. Dazu klicken Sie auf die
Schaltflache [Einstellungen] (unten rechts).

[ Einstellungen... ” Konvertieren

Im folgenden Fenster kdnnen Sie die entsprechenden Datenbasen zuordnen.

&l Opticnen 23
== ‘
Konvertierung| Download
Allgemein | Dateinamen | Partitionieruna | Formate
CAN-Pseudonachrichten | MOST-Pseudonachrichtzn | CAN-Datenbasen formatspezifische Einstellungen

Weisen Sie hier den CAN-Kanalen eine CAN-Datenbasis zu. Diese wird bei der Konvertierung verwendet sofern das Zielformat es erfordert.

CAN #@ h |§
CAM #2 |[keine Datenbasis verwenden] -
CAM #3 |[keine Datenbasis verwenden] -
CAM #4 |[keine Datenbasis verwenden] -

— -

OK ] ’ Abbrechen

AbschlieRend kann das Zielverzeichnis noch angepasst werden.
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Kanal-Auswahliste < Fielverzeichnis |C: -
P #0 ANauyo) ! v
i e 29 (Analog-g)

o #10 (Analog-10) Fnrmat—EinsteIIungen[ Impart ][ Expart ]

-~ #1(HSCAN-1) CAN #1 (HSCAN-1) | WIDF CAR Sianal Format v.3 [*.mdf] v 1] X

Klicken Sie auf [Konvertieren], um den Vorgang zu starten (rechts unten).

ellungen... ]L Konvertieren ]

Die folgende Warnmeldung wird angezeigt.

Achtung @

l Einige Machrichten der folgenden Schnittstellen konnten

nicht in die ausgewdhlten Zielformate konvertiert werden.
CAM #1: 484 Machrichten - MDF CAN signal based

Grande hierfdr kénnten eine Protokoll-Diskrepanz zwischen
den aufgezeichneten Daten und dem Zielformat oder vom
Zielformat nicht unterstitzte Nachrichten-Subtypen sein.
Stattdessen wurden die Machrichten in eine Log-Datei im

Telemotive ASCI Format geschrieben:

ChlUzers\Michael Malik\Documents\CCP/Konvertierung_[2013-07-08]_10.44.18 .t

Der Grund hierfir sind die normalen CAN Nachrichten, die der Kanal (hier HSCAN #1) logischerweise
zusétzlich zu den CCP Nachrichten enthalt. Diese Daten passen nicht in das MDF v3.3 Format. Sie
werden in eine separate .txt Datei geschrieben.

| Conversion_[2013-05-24] 14,4213t
|| Trace CCP_Leihgeraet_20120924 160425 20120924 160901 #01-1_HSCAMN-1.mdf

Die MDF v3.3 Datei kann nun weiter verarbeitet werden.
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0. Kontakt

[@] Telemotive AG

Telemotive AG

Blro Miinchen
Frankfurter Ring 115a
80807 Miinchen

Tel.: +49 89 357 186-0

Fax.: +49 89 357 186-520

E-Mail: info@telemotive.de

Web: www.telemotive.de

Vertrieb

Tel.: +49 89 357 186-550

Fax.: +49 89 357 186-520

E-Mail: sales@telemotive.de

Support

Tel.: +49 89 357 186-518

E-Mail: produktsupport@telemotive.de
ServiceCenter: https://sc.telemotive.de/bluepirat
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